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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

REMONT CZASTKOWY
NAWIERZCHNI BITUMICZNYCH ZA POMOCA MIESZANKI
MINERALNO-BITUMICZNEJ



l. Wstep.

1.1. Przedmiot SST.

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sq wymagania dotyczace wykonania i
odbioru remontu czastkowego nawierzchni bitumicznej za pomocg mieszanki mineralno —
bitumicznej na goraco na terenie gminy Pszczotki.

Wyszczegolnienie robot dotyczacych remontu czastkowego z wycigciem uszkodzonego miejsca

nawierzchni:

1. Wycigcie uszkodzonych miejsc nawierzchni z nadaniem regularnych ksztattow.

2. Oczyszczenie uszkodzonych miejsc z usunigciem rumoszu na pryzme wraz z uprzatnieciem i
utylizacja gruzu

3. Profilowanie i zageszczenie podloza

4. Ogrzanie bitumu i skropienie naprawionego miejsca i krawedzi pionowych.

5. Rozscielenie mieszanki mineralno-bitumicznej w jednej lub w dwoch warstwach w zaleznosci
od glebokosci uszkodzenia.

6. Zageszczenie poszezegdlnych warstw utozonej mieszanki walcem wibracyjnym lub w przypadku
utrudnionego dostgpu plyta wibracyjna.

7. Posmarowanie zewnetrznych krawedzi goracym bitumem lub emulsja asfaltowa i zasypanie
kruszywem 0-5mm

1.2. Zakres stosowania SST.
Szczegblowa Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontrolny
przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST.
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza wykonania robot zwiagzanych z
remontem czastkowym nawierzchni bitumicznej.

1.4. Okreslenia podstawowe.

Ubytek - wykruszenie nawierzchni na glebokosé nie wigksza niz grubos¢ warstwy $cieralnej.
Wybdj - j. w., lecz na glgbokos¢ wigksza niz grubos¢ warstwy Scieralnej.

Remont czgstkowy - uzupelnienie ubytkow lub wybojow w nawierzchni wedtug zasad

naprawa czastkowa podanych w SST.

Nawierzchnia - warstwa lub zesp6l warstw stuzacych do przejmowania i rozkladania obciazen od
ruchu na podloze gruntowe i zapewniajacych dogodne warunki dla ruchu.

a) Warstwa $cieralna - gérna warstwa nawierzchni poddana bezposrednio oddziatywaniu ruchu i
czynnikéw atmosferycznych.

b) Warstwa wigzaca - warstwa znajdujaca si¢ migdzy warstwg scieralng a podbudowa, zapewniajaca
lepsze rozlozenie naprezen w nawierzchni i przekazywanie ich na podbudowe.

¢) Warstwa wyréwnawcza - warstwa stuzaca do wyréwnania nierownosci podbudowy lub profilu
istniejacej nawierzchni.

Pozostale okreslania sg zgodne z obowiazujacymi normami.

1.5 Ogoélne wymagania dotyczace robot.
Wykonaweca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania remontu, za prawidlowe oznakowanie
robot i bezpieczenstwo ruchu na drodze w trakcie prowadzenia robot.
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W czasie wykonywania robot Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie obslugiwal wszystkie
tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace takie jak: zapory, swiatla ostrzegawcze, sygnaly, itp.,
zapewniajac w ten sposob bezpieczenstwo pojazdow i pieszych.

Wykonawca zapewni stale warunki widocznosci w dzien i w nocy tych zapér i znakow, dla ktérych
jest to nieodzowne ze wzgledéw bezpieczenstwa.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrgbnej zaplacie i przyjmuje si¢, ze jest
wlaczony w ceng ofertowa.

1.5.1. Ochrona Srodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowiazek znaé¢ i stosowa¢ w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy
dotyczace ochrony srodowiska naturalnego.

W okresie trwania remontu Wykonawca bedzie podejmowac wszelkie uzasadnione kroki majace na
celu stosowanie si¢ do przepisow i norm dotyczacych ochrony srodowiska oraz bedzie unika¢
uszkodzen lub ucigzliwosci dla oséb lub débr publicznych i innych, a wynikajacych z nadmiernego
hatasu, wibracji, zanieczyszczenia lub innych przyczyn powstalych w nastgpstwie jego sposobu
dziatania.

1.5.2. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisy ochrony przeciwpozarowe;.

Materialy latwopalne beda skladowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przepisami i
zabezpieczone przed dostgpem 0sob trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywolanym jako
rezultat realizacji robot albo przez personel Wykonawcy.

1.5.3. Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materialy, ktore w sposéb trwaly sa szkodliwe dla otoczenia, nie beda dopuszczone do uzycia. Nie
dopuszcza si¢ uzycia materialow wywolujacych szkodliwe promieniowanie o stgzeniu wigkszym od
dopuszczalnego, okreslonego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materialy odpadowe uzyte do robot beda mialy aprobate techniczna wydang przez
uprawniona jednostke, jednoznacznie okreslajaca brak szkodliwego oddziatywania tych materiatow
na srodowisko.

Materialy, ktére sa szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robét, a po zakonczeniu robot ich
szkodliwos$é zanika (np. materialy pylaste) moga by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagan
technologicznych wbudowania.

Jezeli wymagaja tego odpowiednie przepisy Wykonawca powinien otrzyma¢ zgodg na uzycie tych
materialéw od wlasciwych organéw administracji panstwowej.

1.5.4. Ochrona wlasnos$ci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia podziemne,
takie jak rurociagi, kable itp.

Jezeli teren remontu przylega do terenéw z zabudowa mieszkaniowa, Wykonawca bedzie
realizowaé roboty w sposéb powodujacy minimalne niedogodnosci dla mieszkancow.

Wykonawca odpowiada za wszelkie uszkodzenia zabudowy mieszkaniowej w sasiedztwie budowy.
spowodowane jego dzialalnoscia.

1.5.5. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji rob6t Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepisow dotyczacych bezpieczenstwa i
higieny pracy.

W szczegolnosci Wykonawca ma obowiazek zadba¢, aby personel nie wykonywal pracy
w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz niespelniajacych odpowiednich
wymagan sanitarnych.
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2. Materialy.

2.1. Zrédla uzyskania materialow
Wykonawca zobowiazany jest do stosowania materialéw spetniajacych wymagania ST.

2.2. Materialy nie odpowiadajace wymaganiom
Materialy nie odpowiadajace wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z terenu
budowy.

2.3. Wariantowe stosowanie materialow
Nie przewiduje si¢ wariantowego stosowania materialow.

Do robét objetych niniejsza SST stosuje si¢ nastgpujace materiaty:

- asfalt w/g normy PN-65/C-96170: D70 lub Dso w przypadku gdy remontowana
nawierzchnia byla wykonana z uzyciem tego rodzaju asfaltu.

- wypelniacz podstawowy wg PN -61/S -96504

- kruszywo naturalne -piasek wg PN -B -1 1113

- lepiszcze do smarowania krawedzi ubytku

- grysy zgodne z norma PN-B-11112

Sklad recepturalny mieszanek mineralno-bitumicznych przeznaczonych do remontu
powinien odpowiadaé betonowi asfaltowemu o zwigkszonej odpornosci na odksztalcenia
trwale o uziarnieniu 0-16 mm na warstwe $cieralna nawierzchni.

Jezeli naprawiane uszkodzenie jest wigksze niz grubos¢ warstwy Scieralnej nalezy
wykona¢ remont dwuwarstwowy masg bitumiczng lub uzupetni¢ podbudowe

tluczniem i klincem.

Sklad mieszanki na warstwe dolna winien odpowiada¢ betonowi asfaltowemu o
zwigkszonej odpornosci na odksztalcenia trwale, o uziarnieniu 0- 20 mm, na warstwe
wigzacq nawierzchni.

3. Sprzet
3.1. Sprzet do przygotowania uszkodzonych miejsc do naprawy.

- pifa do ciecia nawierzchni

- mlot pneumatyczny

- sprezarka powietrza

- skrapiarka

- palnik gazowy do osuszania i podgrzania $cianek ubytku lub wyboju

3.2. Sprzet do wykonywania naprawy :
- sprzet do rozkladania mieszanki mineralno-bitumicznej
- sprzet do zageszezania : plyta wibracyjna lub walec

3.3 Sprzet pomocniczy do kontroli i naprawy ;
- szablon drewniany lub aluminiowy dlugosci 2.5 m
- miara skladana



4. Transport.

Materialy moga by¢ przewozone dowolnymi, sprawdzonymi technicznie srodkami transportu.
Mieszanka mineralno- bitumiczna na goraco — samochodami zabezpieczajacymi ja przed
utratg temperatury.

5. Wykonanie robét.

5.1. Zasady ogoélne wykonywania napraw.

Zasada ogolna jest, aby naprawi¢ nawierzchnig¢ takim samym rodzajem mieszanki bitumicznej
i takimi samymi materiatami jak naprawiana nawierzchnia. Tak wigc nawierzchnie z
mieszanek mineralno — bitumicznych powinny by¢ naprawiane mieszankg mineralno —
bitumiczna na goraco:

a) do naprawy ubytkéw nalezy stosowac¢ taka mieszanke, ktorej srednica

najgrubszych ziaren jest co najmniej 2,5 — krotnie mniejsza od glgbokosci

ubytkéw, przy czym nie zaleca si¢ stosowa¢ mieszanek, ktorych najgrubsze ziarna

sg wigksze od 16 mm

b) wyboje powstale w warstwach bitumicznych powinny by¢ naprawione dwoma
rodzajami mieszanek : ponizej warstwy Scieralnej mieszanka, ktorej najgrubsze

ziarna sg rowne lub wigksze od 16 mm. natomiast warstwg $cieralna jak w pkt a)

¢) naprawa wybojow o duzej glebokosci, siggajacej warstwy podbudowy

niezwigzanej lub zwigzanej spoiwem hydraulicznym obejmuje naprawe

podbudowy klinowanym kruszywem grubszym i naprawe warstw bitumicznych

jak w pkt b)

5.2Przygotowanie nawierzchni do remontu.
Ogolne zasady przygotowania do remontu podano ST pkt 1.1. Przedmiot ST

5.3. Warunki atmosferyczne.

Remont mieszankg mineralno — bitumiczng otaczang na goraco nalezy wykonac przy
temperaturze otoczenia nie nizszej niz +10 °. W sytuacjach zagrazajacych bezpieczenstwu
ruchu wyjatkowo w temperaturach nizszych.

5.4. Wykonanie remontu.

Przygotowane do naprawy miejsce wypelnia si¢ goraca mieszanka mineralno - bitumiczna

i zageszceza bardzo starannie plyta wibracyjng lub walcem. Zabiegi pielegnacyjne wynikajace
z technologii robo6t, w okresie gwarancyjnym obcigzajag Wykonawce.

Zaladunek na $rodki transportowe nalezy dokona¢ rgcznie lub mechanicznie.

Miejsce i sposéb ewentualnego przetadunku, transportu, roztadunku i sktadowania gruzu i
odpadéw powinien spetnia¢ wymogi ochrony srodowiska i przepisy sanitarne.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Zasady kontroli jakosci robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za pelna kontrolg robot i jakosci materiatow. Wykonawca zapewni
odpowiedni system kontroli, wlaczajac personel, laboratorium, sprzet, zaopatrzenie i wszystkie
urzadzenia niezb¢dne o pobierania probek i badan materialéw oraz robot.

Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan materialéw ponosi
Wykonawca.

6.2. Badania w czasie robot
W czasie wykonywania napraw uszkodzen nalezy kontrolowac¢:
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- przygotowanie naprawianych powierzchni do wbudowywania mieszanek, ktorymi bedzie
wykonywany remont uszkodzonego miejsca,

- sktad wbudowywanych mieszanek.

Réznice miedzy naprawiona powierzchnia a sasiadujacymi powierzchniami, nie powinny by¢
wigksze od 4 mm dla drég o predkosei ruchu powyzej 60 km/h i od 6 mm dla drog o predkosci
ponizej 60 km/h,

- pochylenie poprzeczne (spadek) warstwy wypelniajacej po zageszczeniu powinien by¢ zgodny ze
spadkiem istniejacej nawierzchni.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Szczegdtowy obmiar robot prowadzi Wykonawca w ksigdze obmiaru. Jednostka obmiarowa
jest m2 wykonanego remontu czastkowego zgodnie z pomiarem w terenie.

7.2. Zasady okreslania ilosci robét i materialow
Dhugosci i odleglosci pomigdzy wyszezeg6lnionymi punktami skrajnymi beda obmierzone poziomo
wzdhuz linii osiowej.

8. PODSTAWA PLATNOSCI

8.1. Ustalenia ogolne
Platno$¢ za m2 wykonanego remontu zgodnie z obmiarem i oceng jakosci robét na podstawie
wynikéw pomiaréw i badan laboratoryjnych.

Cena wykonywania rob6t obejmuje:

- prace pomiarowe

- oznakowanie robot

- przygotowanie nawierzchni do remontu

- wykonanie remontu z uwzglednieniem: wartosci zuzytych materialow, ich transportu do
miejsca wbudowywania, rozscielenia i zaggszczenia zgodnie z zalozonymi spadkami
poprzecznymi i profilem podtuznym.

- Przeprowadzenie niezbgdnych badan laboratoryjnych i pomiaréw wymaganych w
specyfikacji techniczne;j.

- uprzatniecie miejsca robot, wywo6z gruzu i odpadoéw po przeprowadzonych robotach

9. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (Dz. U. Nr 89, poz. 414 z p6zniejszymi
zmianami).

2. Zarzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listopada 2001 r. w sprawie dziennika budowy.,
montazu i rozbiorki

oraz tablicy informacyjnej (Dz. U. Nr 138, poz. 1555).

3. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publicznych (Dz. U. Nr 14, poz. 60 z p6zniejszymi
zmianami).



SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

NAPRAWA NAWIERZCHNI
Z PREFABRYKOWANYCH ZELBETOWYCH PLYT
WIELOOTWOROWYCH (TYPU YOMB)




1 WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robot zwiazanych z naprawa nawierzchni z prefabrykowanych zelbetowych piyt wielootworowych .

1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacja techniczna (SST) jest stosowana jako dokument przetargowy przy realizacji robét na
terenie gminy Pszczolki.

1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwiazanych z naprawa
nawierzchni z prefabrykowanych zelbetowych plyt wielootworowych

1.4. OkreSlenia podstawowe

1.4.1. Prefabrykowana zelbetowa plyta wielootworowa — drogowy element zelbetowy, w postaci prostokatnej
plyty z otworami, stuzacy do budowy nawierzchni (dawniej element taki nazywano ptyta IOMB).

1.4.2. Nawierzchnia z prefabrykowanych zelbetowych piyt wielootworowych — nawierzchnia z piyt drogowych
zelbetowych wielootworowych, przeznaczona do ruchu lub postoju pojazdow.

1.4.3. Szczelina w nawierzchni — szczelina pomiedzy zelbetowymi plytami nawierzchniowymi, zwykle
wypelniona piaskiem.

1.4.4. Naprawa — remont pojedynczych uszkodzen nawierzchni o powierzchni okolo 5 m?® lub elementow
liniowych o dlugosci okoto 10 m.

2. MATERIALY

2.2. Materialy do wykonania robét
2.2.2. Materialy uzywane do naprawy

Do naprawy nawierzchni z plyt nalezy uzy¢:

— uzyskane z rozbiorki, nadajace si¢ do ponownego wbudowania, istniejace elementy nawierzchni, zwlaszcza
cale plyty, ew. krawezniki i material podbudowy,

— nowe elementy nawierzchni i obramowania, zastepujace istniejace elementy uszkodzone, o podobnych
wymiarach, wygladzie i ksztalcie,

—  nowy material do podsypki i szczelin,

—  nowy material do napraw powierzchniowych plyt i ich fragmentow,

—  ew. inne materialy,

—  ew. grunt uzupelniajacy podtoze pod nawierzchnia i korpus drogi.

2.2.3. Zelbetowe plyty wielootworowe

Prefabrykowane zelbetowe plyty wielootworowe powinny mie¢ wymiary np. 100x75x12,5 cm,

Powierzchnia plyt powinna by¢ réwna bez rakow, peknigé, rys i wylupan. Dopuszczalne sa drobne wglebienia i
wypuklosci o glebokosci lub wysokosci do 5 mm.

Krawgdzie plyt powinny by¢ proste i wzajemnie rownolegle. Dopuszczalne sa drobne odpryski i wyszczerbienia
krawedzi o glebokosci i szerokosci do S mm oraz dlugosci do 20 mm w liczbie 2 szt. na 1 m plyty, przy czym na
jednej krawedzi powierzchni gérnej nie moze by¢ wigcej niz 3 wyszczerbienia, a na powierzchni dolnej nie
wiecej niz 4 wyszczerbienia. Zwichrowanie krawedzi powierzchni goérnej i dolnej nie powinno przekracza¢ 3
mm na | m dlugosci plyty.

Powierzchnie boczne plyty powinny by¢ wolne od peknigc, rys, wglebien i wypuklosci.

Odchytka od wymiaréw nominalnych powinna wynosi¢: dlugosci + 3 mm, szerokosci + 3 mm, grubosci + 3 mm.
Nasiakliwo$¢ powinna wynosi¢ < 6%, a stopieri mrozoodpornosci > F 150.

Plyty moga by¢ przechowywane na wolnym powietrzu. Mozna je uklada¢ w stosach, powierzchnia jezdna
zwrdcong do gory, w siedmiu warstwach na paletach, do wysokosci trzech palet.

2.2.4. Material na podsypke i do wypehienia szczelin

Jesli dokumentacja projektowa lub ST nie ustala inaczej, to na podsypke i do wypelniania szczelin mozna
stosowac piasek odpowiadajacy wymaganiom PN-EN 13242:2004 [11].
Inne materialy, np. zuzel, pospétke, mozna stosowac pod warunkiem akceptacji inwestora.



Skladowanie materiatu powinno si¢ odbywa¢ na podlozu réwnym, utwardzonym i odwodnionym, przy
zabezpieczeniu materiatu przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi materialami.

2.2.5. Woda

Nalezy stosowaé, przy zageszczaniu podsypki, kazda czysta wode z rzek, jezior, stawéw i innych zbiornikow
otwartych oraz wode studzienng i wodociagowa.

Nie nalezy stosowaé¢ wody z widocznymi zanieczyszczeniami, np. $mieciami, roslinnoscia wodna, odpadami
przemystowymi, kanalizacyjnymi itp.

2.2.6. Ewentualne krawezniki

W przypadku wystgpowania kraweznikéw, powinny one odpowiada¢ wymaganiom SST D-08.01.01b [8] lub D-
08.01.02a [9]

2.2.7. Beton cementowy

Do naprawy glebokich uszkodzen nawierzchniowych plyt betonowych, ktore zagrazaja bezpieczenstwu ruchu na
drodze, mozna uzy¢ betonu z dodatkami sprawdzonych preparatéw uplastyczniajacych i przyspieszajacych
wiazanie cementu oraz poprawiajacych wlasnosci fizykomechaniczne stwardnialego betonu.

Sklad mieszanki betonowej powinien by¢ w miarg mozliwosci zblizony do skladu betonu w istniejacych plytach.
Klasa wytrzymalos$ci na $ciskanie powinna by¢ co najmniej C 30/37 wg PN-EN 206-1 [10].

3.SPRZET

3.1. Ogélne wymagania dotyczgce sprzgtu
Ogoblne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST D-M-00.00.00 ., Wymagania ogélne™ [1] pkt 3.
3.2. Sprzet stosowany do wykonania robét

Przy wykonywaniu rob6t Wykonawca w zaleznosci od potrzeb, powinien wykaza¢ si¢ mozliwoscia
korzystania ze sprzetu dostosowanego do przyjetej metody robot,

—  wibratory plytowe,
— ubijaki,

—  zbiorniki na wodeg,
—  sprzgt transportowy,

4. TRANSPORT

4.1. Transport materialow

Materialy sypkie (piasek) mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu, w warunkach
zabezpieczajacych je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiatami i nadmiernym
zawilgoceniem.

Plyty nawierzchniowe mozna przewozi¢ pojazdami otwartymi. Plyty mozna uklada¢ na drewnianych
paletach w liczbie siedmiu sztuk spietych tasma polipropylenowa zbrojona dodatkowo w miejscu styku tasmy z
plyta podkladkami z tworzywa sztucznego, aby zapobiec ewentualnemu przetarciu. Zatadunku piyt na samochod
dokonuje si¢ przy pomocy lekkich zurawi lub wozkow widlowych. W szczegélnych przypadkach plyty mozna
ladowac recznie przy zastosowaniu pochylni.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Zasady wykonywania rob6t

Podstawowe czynnosci przy wykonywaniu robét obejmuja:
1. roboty przygotowawcze,

2. ew. roboty rozbiérkowe,

3. naprawa elementéw nawierzchni z piyt,

4. roboty wykonczeniowe.

5.2. Roboty przygotowawcze

— zgromadzi¢ wszystkie materialy potrzebne do robot.



5.3. Uszkodzenia nawierzchni z plyt, podlegajgce naprawie

Naprawie nawierzchni z plyt podlegaja uszkodzenia obejmujace przede wszystkim:
—  wypehnienie szczelin,
—  uszczelnienie spgkan,
—  naprawe oblamanych krawedzi piyt,
—  uszkodzenia powierzchniowe piyt,
—  wymiana catych piyt.

5.5. Wypelnienie szczelin

W przypadku czesciowego lub calkowitego braku wypelnienia szczelin, material w szczelinach nalezy uzupeic¢
przez zamulenie ich piaskiem. Zaleca sig, aby piasek uzyty do wypelnienia szczelin zawieral od 3% do 8%
frakcji mniejszej od 0,05 mm. Dopuszcza si¢ zastosowanie innego materialu do wypelnienia szczelin, np.
drobnego zwiru, piasku kwarcowego itp.

5.10. Wymiana calych plyt

Przed usunigciem uszkodzonych plyt nalezy sprawdzi¢, czy sasiednie plyty sa dobrze ustabilizowane i czy ich

powierzchnie moga by¢ plaszczyznami odniesienia przy montowaniu nowych plyt. Jezeli zostanie stwierdzone,

ze sasiednie plyty klawiszuja lub ulegly przemieszczeniom, przed wymiang uszkodzonych plyt nalezy podnies¢

plyty do wlasciwego polozenia i ustabilizowa¢ je metoda iniekcji szybkowiazaca zaprawa cementowo-piaskowa.

Przy wymianie plyt nalezy tak je usuwa¢, by nie bylo mozliwe uszkodzenie sasiednich ptyt oraz uszkodzenie

podloza (podbudowy).

Zalecana metodg wyjmowania plyt jest usuwanie ich za pomocg urzadzen podnoszacych (zurawi), gdyz redukuja

do minimum uszkodzenia podtoza (podbudowy) i sasiadujacych piyt.

Jezeli po rozebraniu uszkodzonych plyt zostanie stwierdzone uszkodzenie podbudowy, to nalezy ja odbudowa¢

w ten sposéb, by zostala zachowana grubo$¢ warstw i rodzaj materialow taki sam jak w podbudowie sasiednich

plyt betonowych.

Wymienione plyty powinny by¢ takiej samej grubosci jak plyty sasiednie.

Ukladanie nawierzchni z plyt zelbetowych, na uprzednio przygotowanej podsypce piaskowej lub warstwie

odsaczajacej, moze odbywac si¢ bezposrednio ze $rodkow transportowych lub z miejsca sktadowania, zwykle z

pomoca zurawia. Do opuszczenia plyty zurawiem moga stuzy¢ zawiesia czterohakowe na plycie.

Mozna stosowaé tez reczne ukladanie plyt o mniejszych wymiarach, przy pomocy pochylni ze $rodka

transportowego, po ktorej plyty zsuwane sa bezposrednio na miejsce ulozenia nawierzchni. Ten typ montazu

wymaga zaostrzonych wymogow bezpieczenstwa pracy.

Plyty zelbetowe nalezy ukladaé¢ tak, aby cala swoja powierzchnia przylegaly do podloza (podsypki, warstwy

odsaczajacej). Powierzchnie plyt nie powinny wystawac lub by¢ zaglebione wzgledem siebie wigcej niz 8 mm.
Szeroko$¢ szczelin miedzy plytami nie powinna by¢ wigksza od 10 mm. W celu zachowania réwnej

szerokosci szczelin, mozna stosowa¢ migdzydystansowe wkladki miedzyplytowe.

5.11. Roboty wykonczeniowe

Do robot wykonczeniowych naleza prace zwiazane z dostosowaniem wykonanych robét do
istniejacych warunkow terenowych, takie jak:
— odtworzenie przeszkod czasowo usunigtych,
— oczyszczenie terenu rob6t z odpadéw i usunigcie ich poza plac budowy,
— niezbedne uzupehienia zniszczonej w czasie robot roslinnosci, tj. zatrawienia, krzewow, ew. drzew,
— roboty porzadkujace otoczenie terenu robot.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogélne zasady kontroli jakoSci robét

— sprawdzi¢ cechy zewnetrzne gotowych materialow prefabrykowanych.

7. OBMIAR ROBOT
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa robét jest m2



8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robét

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z ST i umowa , jezeli wszystkie pomiary i badania z daly
wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m” nawierzchni z plyt prefabrykowanych obejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— oznakowanie robot,
— przygotowanie podioza,
— dostarczenie materialow i sprzetu,
— wykonanie naprawy
— oczyszczenie terenu rob6t z odpadow i usunigcie ich poza plac budowy.
— przeprowadzenie pomiaréw i badan wymaganych w specyfikacji technicznej,
— odwiezienie sprzetu.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Ogolne specyfikacje techniczne (SST)
D-M-00.00.00 Wymagania ogoélne

1.
2. D-01.00.00 Roboty przygotowawcze
3. D-02.00.00 Roboty ziemne
4. D-05.03.04 Nawierzchnia betonowa
5. D-05.03.04a Wypelnianie zalewami szczelin w nawierzchni z betonu
cementowego
6. D-05.03.05a Nawierzchnia z betonu asfaltowego. Warstwa Scieralna wg
PN-EN
7. D-05.03.07a Nawierzchnia z asfaltu lanego wg PN-EN
8. D-08.01.01b Ustawienie krawgznikéw betonowych
9. D-08.01.02a Ustawienie krawg¢znikéw kamiennych
10.2. Normy
10. PN-EN 206-1 Beton — Cze$¢ 1: Wymagania, wiasciwosci, produkcja i

zgodno$¢ (W okresie przejsciowym mozna stosowa¢ PN-B-
06250:1998 Beton zwykly)

11. PN-EN 13242 Kruszywa do niezwiazanych i 2zwigzanych hydraulicznie
materialow stosowanych w obiektach budowlanych i
budownictwie drogowym (W okresie przejsciowym mozna
stosowa¢ PN-B-11111:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa
naturalne do nawierzchni drogowych. Zwir i mieszanka, PN-B-
11112:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa lamane do
nawierzchni  drogowych, PN-B-11113:1996  Kruszywa
mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych.
Piasek)



SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYKONANIA I ODBIORU ROBOT

Roéwnanie i profilowanie drég gruntowych

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robét zwigzanych z wykonaniem konserwacji nawierzchni gruntowych.
1.2. Zakres stosowania SST

Szczegolowa specyfikacji techniczna (SST) stosowana jest jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot na drogach gminnych w granicach Gminy
Pszczotki

1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z
wykonaniem i odbiorem naprawy nawierzchni gruntowych naturalnych (profilowanych) i
ulepszonych, obejmujacych naprawy z profilowaniem nawierzchni oraz odnowg nawierzchni.
1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Nawierzchnia gruntowa - nawierzchnia z gruntu naturalnego albo ulepszonego
mechanicznie lub chemicznie, odporna na dziatanie ruchu.

1.4.2. Nawierzchnia gruntowa naturalna (profilowana) - wydzielony pas terenu, przeznaczony
do ruchu lub postoju pojazdow oraz ruchu pieszych, w ktérym wystepujacy grunt podloza jest
wyréwnany i odpowiednio uksztaltowany w profilu podtuznym i przekroju poprzecznym oraz
zageszezony.

1.4.3. Nawierzchnia gruntowa ulepszona - wydzielony pas terenu, przeznaczony do ruchu lub
postoju pojazdéw oraz ruchu pieszych, w ktéorym wystepujacy grunt podloza jest ulepszony
mechanicznie lub chemicznie, wyrownany i odpowiednio uksztaltowany w profilu podtuznym
i przekroju poprzecznym oraz zaggszczony.

1.4.4. Mieszanka optymalna gruntowa - mieszanka gruntu rodzimego z innym gruntem
ulepszajacym skifad granulometryczny i wlasciwosci gruntu rodzimego.

1.4.5. Profilowanie drogi gruntowej - mechaniczne poprawienie poprzecznego przekroju
drogi w celu wyréwnania wybojow i kolein i zapewnienia lepszego odwodnienia drogi.

1.4.6. Odnowa nawierzchni gruntowej - spulchnienie, doziarnienie, rozscielenie,
wymieszanie, sprofilowanie i zagegszczenie materiatu istniejacego i odnawiajacego
nawierzchnig.

1.5. Ogoblne wymagania dotyczace robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonanych robot, bezpieczenstwo wszelkich
czynnos$ci na terenie budowy, metody Uzyte przy budowie oraz za ich zgodnos¢ z SST i
poleceniami przedstawiciela Zamawiajacego.

1.5.1. Przekazanie terenu budowy

Zamawiajacy w terminie okreslonym w dokumentach kontraktowych przekaze Wykonawcy
teren wskazujgc lokalizacj¢ wraz z mapa ewidencyjna drogi.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialno$¢ za ochrong przekazanych mu punktow
pomiarowych do chwili odbioru ostatecznego robot. Uszkodzone lub zniszczone znaki
geodezyjne Wykonawca odtworzy i utrwali na wlasny koszt.

1.5.2. Zgodno$¢ robot z SST

SST i wszystkie dodatkowe dokumenty przekazane Wykonawcy przez przedstawiciela



Zamawiajacego stanowia cze$¢é umowy, a wymagania okreslone w cho¢by jednym z nich sa
obowiazujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byly w calej dokumentacji.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiaty beda zgodne z SST.

W przypadku, gdy roboty nie beda w pelni zgodne z SST i wplynie to na niezadowalajaca
jakos¢ elementu budowli, to takie prace zostana poprawione na koszt Wykonawcy.

1.5.3. Zabezpieczenie terenu budowy

a) Roboty remontowe (,,pod ruchem™)

Wykonawca jest zobowiazany do utrzymania ruchu publicznego oraz utrzymania istniejacych
obiektow (jezdnie, $ciezki rowerowe, ciagi piesze, znaki drogowe, bariery ochronne,
urzadzenia odwodnienia itp.) na terenie budowy, w okresie trwania realizacji kontraktu, az do
zakonczenia i odbioru ostatecznego robot.

W czasie wykonywania robét Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie obshugiwal
wszystkie tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace takie jak: zapory, Swiatla ostrzegawcze,
sygnaly, itp.. zapewniajac w ten sposGb bezpieczenstwo pojazdow i pieszych.

Wykonawca zapewni stale warunki widocznosci zapor i znakéw. dla ktérych jest to
nieodzowne ze wzgledow bezpieczenstwa.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrgbnej zaplacie i przyjmuje sig, Ze jest
wlaczony w ceng kontraktowa.

1.5.4. Ochrona $rodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowiazek znaé i stosowaé w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy
dotyczace ochrony srodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykanczania robot Wykonawca bedzie:

a) utrzymywacé teren budowy i wykopy w stanie bez wody stojacej,

b) podejmowaé wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie si¢ do przepisOw i
norm dotyczacych ochrony srodowiska na terenie i wokol terenu budowy oraz bedzie unikaé
uszkodzen lub uciazliwo$ci dla oséb lub dobr publicznych i innych, a wynikajacych z
nadmiernego hatasu, wibracji, zanieczyszczenia lub innych przyczyn powstalych w
nastepstwie jego sposobu dzialania.

Stosujac si¢ do tych wymagan bedzie miat szczeg6lny wzglad na:

1) lokalizacje baz, warsztatow, magazynow, sktadowisk, ukopow i drog dojazdowych,

2) s$rodki ostroznosci i zabezpieczenia przed:

a) zanieczyszczeniem zbiornikéw i ciekow wodnych pytami lub substancjami toksycznymi,

b) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,

¢) mozliwos$cia powstania pozaru.

1.5.5. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisy ochrony przeciwpozarowej.

Wykonawca bedzie utrzymywaé, wymagany na podstawie odpowiednich przepisow sprawny
SPrzgt przeciwpozarowy.

Materialy tatwopalne beda skladowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisami
i zabezpieczone przed dostgpem o0s6b trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywolanym
jako rezultat realizacji robot albo przez personel Wykonawcy.

1.5.6. Ochrona wlasnosci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrone instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia
podziemne, takie jak rurociagi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wiadz bedacych
wlascicielami  tych urzadzen potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez
Zamawiajgcego w ramach planu ich lokalizacji.

Wykonawca zapewni wlasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych
instalacji i urzadzen w czasie trwania budowy.

O fakcie przypadkowego uszkodzenia instalacji i urzadzen podziemnych Wykonawca



bezzwlocznie powiadomi przedstawiciela Zamawiajacego i zainteresowane wladze oraz
bedzie z nimi wspdlpracowal dostarczajac wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu
napraw. Wykonawca bedzie odpowiada¢ za wszelkie spowodowane przez jego dzialania
uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi i urzadzen takich jak zawory, wpusty uliczne,
pokrywy wiazow.

Jezeli teren budowy przylega do terenow z zabudowa mieszkaniowa, Wykonawca bedzie
realizowa¢ roboty w sposob powodujacy minimalne niedogodnosci dla mieszkancow.
Wykonawca odpowiada za wszelkie uszkodzenia zabudowy mieszkaniowej w sasiedztwie
budowy, spowodowane jego dziatalnoscia.

1.5.7. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robot Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepisow dotyczacych
bezpieczenstwa i higieny pracy.

W szczegélnosci Wykonawca ma obowigzek zadbaé, aby personel nie wykonywal pracy
w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spekniajacych
odpowiednich wymagan sanitarnych.

Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywal wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz
sprzet i odpowiednia odziez dla ochrony zycia i zdrowia 0s6b zatrudnionych na budowie oraz
dla zapewnienia bezpieczenstwa publicznego.

Uznaje si¢, ze wszelkie koszty zwiazane z wypelnieniem wymagan okreslonych powyzej nie
podlegaja odrebnej zaplacie i sa uwzglednione w cenie kontraktowe;.

1.5.8. Rownowazno$¢ norm i zbioro6w przepisow prawnych

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powolane sg konkretne normy i przepisy, ktore
spelnia¢ maja sprzet i inne towary oraz wykonane i zbadane roboty, beda obowigzywac
postanowienia najnowszego wydania lub poprawionego wydania powolanych norm i
przepiséw o ile w warunkach umowy nie postanowiono inaczej. W przypadku gdy powotane
normy i przepisy sa panstwowe lub odnosza si¢ do konkretnego kraju lub regionu, moga by¢
rowniez stosowane inne odpowiednie normy zapewniajace réowny lub wyzszy poziom
wykonania niz powolane normy lub przepisy, pod warunkiem ich sprawdzenia i pisemnego
zatwierdzenia przez przedstawiciela Zamawiajacego.

Roéznice pomigedzy powolanymi normami a ich proponowanymi zamiennikami musza by¢
dokladnie opisane przez Wykonawce i przedlozone przedstawicielowi Zamawiajacego do
zatwierdzenia.

2. MATERIALY

2.1. Materialy do wykonania robot

2.1.1. Zgodnos¢ materialow z SST.

Materialy do wykonania naprawy nawierzchni powinny by¢ zgodne z SST.
2.1.2. Grunt

Grunt jest podstawowym materialem przy naprawie nawierzchni gruntowe.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Wykonawca jest zobowiazany do Uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wplywu na jakos$¢ wykonywanych robét. Sprzet Uzywany do robot powinien
byé zgodny z oferta Wykonawcy i powinien odpowiadaé pod wzgledem typoéw i ilosci
wskazaniom zawartym w SST.

Liczba i wydajnos¢ sprzetu powinny gwarantowaé przeprowadzenie robot, zgodnie z
zasadami okreslonymi w SST i wskazaniach przedstawiciela Zamawiajacego.



Sprzet bedacy wlasnoscia Wykonawcey lub wynajety do wykonania robét ma byé
utrzymywany w dobrym stanie i gotowosci do pracy. Powinien by¢ zgodny z normami
ochrony $rodowiska i przepisami dotyczacymi jego Uzytkowania.

3.2. Sprzgt stosowany do wykonania naprawy nawierzchni gruntowej

W zaleznosci od zakresu robot oraz sposobu ich wykonania, Wykonawca powinien wykazac¢
si¢ mozliwoscig korzystania z nastgpujacego sprzetu:

- robwniarki drogowe;j,

- przewoznych zbiornikéw na wode, wyposazonych w urzadzenia do rozpryskiwania wody,

- walca samojezdnego ogumionego z wibracjg min. 9 ton,

- walca samojezdnego guma — metal z wibracja min. 3.5 ton

- plytowe zageszczarki wibracyjne,

- rgczny sprzet do drobnych rob6t naprawezych, jak fopaty. oskardy. ubijarki rgczne itp.

4. TRANSPORT

4.1. Og6lne wymagania dotyczace transportu

Wykonawca jest zobowiazany do stosowania jedynie takich $rodkow transportu, ktére nie
wplyna niekorzystnie na jako$s¢ wykonywanych robot i wlasciwosci przewozonych
materialow.

Wykonawca bedzie usuwa¢ na biezaco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia,
uszkodzenia spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu
budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogoblne zasady wykonania robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z warunkami umowy oraz za
jako$¢ wykonywanych robot, za ich zgodno$¢ z wymaganiami SST, projektem organizacji
rob6t opracowanym przez Wykonawce oraz poleceniami przedstawiciela Zamawiajacego.
Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metody wykonywania robot.

Przy podejmowaniu decyzji przedstawiciel Zamawiajacego uwzgledni wyniki robot,
doswiadczenia z przesztosci i inne czynniki wplywajace na rozwazang kwestig.

Polecenia przedstawiciela Zamawiajacego powinny by¢ wykonywane przez Wykonawce w
czasie okreslonym przez przedstawiciela Zamawiajacego, pod grozba zatrzymania robot.
Skutki finansowe z tego tytulu poniesie Wykonawca.

5.2. Zasady wykonywania robot

Sposob wykonania robét przy naprawie nawierzchni powinien by¢ zgodny z SST. W
przypadku braku wystarczajacych danych mozna korzysta¢ z ustalen podanych w niniejszej
specyfikacji.

Podstawowe czynnosci przy wykonywaniu rob6t obejmuja:

1. roboty przygotowawcze,

2. naprawe nawierzchni,

3. roboty wykonczeniowe.

-Przy naprawie nawierzchni rozréznia si¢ nastgpujace sposoby wykonania robot:

- profilowanie drogi,

- rgczna naprawa drog gruntowych

Wyszczegoblnienie robot:

1. Wykonanie rowkéw odwadniajacych

2. Oczyszczenie miejsc uszkodzonych

3. Rgezne lub mechaniczne ubicie uszkodzonych miejsc

- uzupelnienie ubytkow.

5.3. Roboty przygotowawcze



Przed przystapieniem do roboét nalezy, na podstawie, SST lub wskazan przedstawiciela
Zamawiajacego ustali¢ lokalizacjg terenu robot.

5.4. Naprawa nawierzchni gruntowej profilowanej z gruntu naturalnego

5.4.1. Profilowanie drogi

Profilowanie drogi na dluzszym odcinku, na ktorym znajduje si¢ wigksza liczba wybojow,
kolein itp., ma za zadanie poprawienie poprzecznego przekroju drogi i wyréwnania jej
nierownosci w celu lepszego odwodnienia drogi.

Profilowanie drogi zaleca si¢ wykonywac rowniarkami, lecz dopuszcza si¢ tez Uzycie innego
sprzetu, np. spycharek.

Profilowanie najlepiej jest wykonywaé¢ po $rednim deszczu, gdy grunt jest nawilgocony, co
ulatwia zaroéwno S$cinanie gruntu na wygoérowaniach, jak i jego zageszczenie. Liczba
przejazdow rowniarek do uzyskania nalezytego profilu jest rézna i zalezna od stopnia
zniszczenia nawierzchni, rodzaju gruntu i sposobu profilowania.

W czasie profilowania réwniarka powinna:

- wyréwnywaé wyboje ziemia otrzymana przez Scigcie wygérowan, powstalych z materiatu
wyniesionego z wybojow przez kola pojazdow w czasie suchej pogody oraz z
nierownomiernego zageszczenia jezdni,

- odtworzy¢ profil pierwotny przez Scigcie poboczy i przesunigcie otrzymanej stad ziemi ku
$rodkowi drogi z jednoczesnym wyréwnaniem kolein.

Profilowana droge, w zaleznosci od decyzji przedstawiciela Zamawiajacego, mozna:

- nie walowaé, zwlaszcza jesli zaklada si¢ krotkotrwalos¢ zageszezenia,

- walowaé, np. walcem drogowym, zwlaszcza przy spulchnieniu i rozscieleniu gruntu na
drodze.

Profilowana droge zaleca si¢, ze wzgledow organizacyjnych, podzieli¢ na odcinki, ktore
rowniarka moze naprawi¢ w ciggu 1 dnia.

Na bardzo krotkich odcinkach drogi dopuszcza si¢ reczne wykonanie profilowania przy
uzyciu topat, oskardéw i ubijarek.

5.4.2. Naprawa kapitalna nawierzchni z gruntu naturalnego

- Naprawa kapitalna ma na celu podniesienie wartosci drogi przez:

- poprawienie odwodnienia,

- nadanie odpornosci nawierzchni na dziatanie ruchu.

Naprawa kapitalna obejmuje wykonanie profilowania z poprawieniem profilu podtuznego
i poprzecznego drogi oraz profilu rowéw. W stosunku do profilowania poprzecznego
przekroju drogi (wg pkt. 5.4.1), naprawa kapitalna powinna obejmowa¢ przesuw gruntu nie
tylko poprzeczny ale i podtuzny.

Sposéb profilowania drogi powinien odpowiada¢, w gloéwnych zarysach, zaleceniom
podanym w punkcie 5.4.1.

5.5. Roboty wykonczeniowe

Roboty wykonczeniowe powinny byé¢ zgodne z SST. Do robét wykonczeniowych naleza
prace zwigzane z dostosowaniem wykonanych robét do istniejacych warunkéw terenowych,
takie jak:

- niezbedne uzupelnienia zniszczonej w czasie robot roslinnosei, tj. zatrawienia, krzewow,
ew. drzew,

-ew. rowdw, poboczy itp.,

-roboty porzadkujace otoczenie terenu robot.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Celem kontroli robét bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby
osiagna¢ zalozong jakos¢ robot.



Wykonawca jest odpowiedzialny za pelng kontrolg robot.

Wykonawca bedzie przeprowadza¢ kontrole robét z czgstotliwoscia zapewniajacq
stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w SST.

6.2. Badania wykonanych robot

Po zakonczeniu robét nalezy sprawdzi¢ wizualnie:

- wyglad zewnetrzny wykonanej naprawy nawierzchni,

- poprawnos$¢ profilu podtuznego i poprzecznego, nawiazujacego do pozostatej powierzchni
jezdni i umozliwiajacego spltyw powierzchniowy wod.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogoblne zasady obmiaru robét

Obmiar rob6t bedzie okresla¢ faktyczny czas pracy sprzetu i ilos¢ wbudowanego materiatu
zgodnie ze zleconym zadaniem i SST.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowg jest:

- ilo$¢ 1 m? wyréwnanej nawierzchni , udokumentowany obmiarem robot

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robot

W zaleznosci od ustalen odpowiednich SST, roboty podlegaja nastgpujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi czgsciowemu,

b) odbiorowi ostatecznemu.

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z SST i wymaganiami przedstawiciela
Zamawiajacego, jesli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg punktu 6
daly wyniki pozytywne.

8.2. Odbiodr czgsciowy

Odbior czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czgsei robét. Odbioru
czgsciowego robot dokonuje si¢ wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robét. Odbioru robot
dokonuje przedstawiciel Zamawiajacego.

8.3. Odbior ostateczny robot

8.3.1. Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbiér ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania rob6t w odniesieniu do
ich ilosci, jakosci 1 wartosci.

Odbiér ostateczny robot nastapi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od dnia
potwierdzenia przez przedstawiciela Zamawiajacego zakonczenia robot i przyjecia
dokumentoéw, o ktérych mowa w punkcie 8.3.2.

Odbioru ostatecznego robot dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w obecnosci
przedstawiciela Zamawiajacego i Wykonawcy. Komisja odbierajaca roboty dokona ich oceny
jakosciowej na podstawie przedlozonych dokumentéw, pomiaréw, ocenie wizualnej oraz
zgodnos$ci wykonania robot z SST.

W toku odbioru ostatecznego robot komisja zapozna si¢ z realizacja ustalen przyjetych
w trakcie odbiorow robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie
wykonania robét uzupeltniajacych i robot poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robot poprawkowych lub robét uzupetniajacych
w warstwie Scieralnej lub robotach wykonczeniowych, komisja przerwie swoje czynnosci
1 ustali nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisjg, ze jakos¢ wykonywanych robét w poszcezegdlnych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej SST z uwzglednieniem tolerancji i nie ma
wigkszego wplywu na cechy eksploatacyjne obiektu i bezpieczenstwo ruchu, komisja dokona



potracen, oceniajac pomniejszong wartos¢ wykonywanych robot w stosunku do wymagan
przyjetych w dokumentach umowy.

8.3.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robét jest protoko6t odbioru
ostatecznego robot sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowac nastgpujace dokumenty:
1. szczegolowe specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentow umowy i ew.
uzupelniajace lub zamienne),

2. dokumenty pracy sprzgtu,

3. obmiar roboét.

Wszystkie zarzadzone przez komisj¢ roboty poprawkowe lub uzupelniajace beda zestawione
wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Termin wykonania robo6t poprawkowych i robot uzupetniajacych wyznaczy komisja.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Podstawa platnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawceg za jednostke
obmiarowa.

Cena jednostkowa bedzie uwzglednia¢ wszystkie czynnosci, wymagania i badania sktadajace
si¢ a jej wykonanie, okreslone dla tej roboty w SST.

Ceny jednostkowe robot beda obejmowac:

- robocizng bezposrednia wraz z towarzyszacymi kosztami,

- wartos¢ pracy sprzgtu wraz z towarzyszacymi kosztami,

- koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko.

- podatki obliczone zgodnie z obowigzujacymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena jednostki obmiarowej przy naprawie nawierzchni obejmuje:

- oznakowanie robdét,

- dostarczenie sprzetu,

- wykonanie naprawy nawierzchni wedtug ustalen specyfikacji techniczne;.

- odwiezienie sprzgtu.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-11112:1996

Kruszywa mineralne. Kruszywa tamane do nawierzchni drogowych.
10.2. Inne materiaty

1. Podreczniki i przepisy utrzymania drog



SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYKONANIA i ODBIORU ROBOT
Remont drog o nawierzchni z tlucznia

1. WSTEP

1.1. Przedmiot
Przedmiotem niniejszej SST sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru rob6t zwiazanych z
wykonaniem remontu drég o nawierzchni z tlucznia na terenie gminy Pszczotki.

1.2. Zakres robot
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwigzanych z
wykonaniem i odbiorem remontu nawierzchni drég o nawierzchni z thucznia,

1.3. Okreslenia podstawowe

- roboty drogowe — wszystkie prace budowlane zwiazane z wykonaniem nawierzchni drogowych
zgodnie z ustaleniami dokumentacji,

- wykonawca — osoba lub organizacja wykonujaca roboty budowlane,

- remont drogi tluczniowej - miejsca ubytkow, dziur, wyrw spowodowanych wodami opadowymi,
kolein nalezy wypelni¢ odpowiednig mieszanka kruszywa stopniowo je zaggszczajac,

1.4. Ogélne wymagania dotyczjce zakresu robot

W zakresie naprawy drog lesnych przewiduje si¢ nastgpujacg technologi¢ wykonania robot:

1. profilowanie z zaggszczeniem

2. nawiezienie thucznia kamiennego sortowanego i klinca kamiennego o uziarnieniu odpowiednio
0/31,5- 31.5-63,0mm,

3. rozplantowanie nawiezionego tlucznia kamiennego sortowanego i klinca kamiennego
rowniarka,

4. zageszczenie nawiezionego tlucznia kamiennego sortowanego i klinca kamiennego walcami,
zageszezenie nalezy uznaé za dostateczne, gdy wystepuja slady po przejezdzie sprzgtu
7ageszczajacego.

Powyzsza technologia dotyczy wszystkich ubytkéw, glebokich a takze na gruntach podmoktych.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace stosowanych materialéw do prac remontowych

Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien uzyskac atesty, aprobaty, certyfikaty na
kruszywa przeznaczone do wykonywania robot i przedstawi¢ je Zamawiajacemu w celu akceptacji.
1.5.1. Thuczen kamienny sortowany i kliniec kamienny.

Kliniec kamienny sortowany 0-63.0 powinien mie¢ optymalne uziarnienie. Kruszywo okresla
norma PN-EN 13043.2004

Gruz betonowy frakcji 0-60 mm

Zawarto$¢ gruzu betonowego w mieszance nie moze by¢ mniejsza niz 80 % w 1 tonie. Dopuszcza si¢ do-
mieszke o gruz ceglany w ilosci do 20%. Gruz ma by¢ wolny od odpadéw typu stal, azbest, szklo, drewno,
tworzywa sztuczne

1.5.2. Dolna warstwa podbudowy.

Kruszywo grube powinno by¢ roztozone w warstwie o jednakowej grubosci Grubos¢ rozlozonej
warstwy luznego kruszywa powinna by¢ taka , aby po jej zaggszczeniu i zaklinowaniu osiagneta
grubo$¢ projektowang



Kruszywo grube po rozlozeniu powinno by¢ zageszczone.
1.5.3. Gorna warstwa podbudowy.

Po przywalowaniu kruszywa grubego nalezy rozlozy¢ kliniec kamienny w réwnej warstwie w celu
zaklinowania kruszywa grubego. Do zaggszczenia nalezy uzy¢ plytowa zageszczarke wibracyjng o
nacisku jednostkowym co najmniej 16 Kn/m’ .Grubos¢ warstwy luznego kruszywa drobnego
powinna by¢ taka, aby wszystkie przestrzenie warstwy kruszywa grubego zostaty wypelnione
kruszywem drobnym. Jezeli to konieczne, operacje rozktadania i wibrowywanie kruszywa
drobnego nalezy powtarza¢ az do chwili gdy kruszywo drobne przestanie penetrowac warstwe
kruszywa grubego.

Po zageszczeniu caly nadmiar kruszywa drobnego nalezy usuna¢ z podbudowy

2. SPRZET I TRANSPORT

2.1. Sprzet stosowany do wykonania naprawy nawierzchni drég o nawierzchni z tlucznia.
Wykonawca przystepujacy do wykonania nawierzchni drogi powinien wykaza¢ si¢ mozliwoscig
korzystania z nastgpujacego sprzgtu:

- réwniarek, spycharek do rozkladania materialow, mieszania, spulchniania i profilowania,

- walcow statycznych, gladkich lub ogumionych, ewentualnie walcoéw wibracyjnych lub ptytowych
zageszczarek wibracyjnych,

- recznego sprzetu do drobnych robét naprawczych, jak topaty, oskardy, grabie, ubijarki rgczne itp.

2.2. Transport materialow

Kruszywa mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu w warunkach zabezpieczajacych je
przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innym materialem, nadmiernym wysuszeniem i
zawilgoceniem.

3. WYKONANIE ROBOT

3.1. Zasady wykonywania robot
Sposob wykonania robot przy remoncie nawierzchni powinien by¢ zgodny z ustaleniami i SST.

3.2. Roboty przygotowawcze

Przed przystapieniem do rob6t nalezy, na podstawie ogledzin, SST lub wskazan osoby wyznaczonej
przez Zamawiajacego:

- ustali¢ lokalizacje¢ terenu robdt na podstawie uzgodnien z Zamawiajacym

- oszacowac¢ zakres remontu i przyjeta w opisie przedmiotu zamoéwienia i SST technologie¢
wykonania

3.3. Nawiezienie i wypelnienie ubytkow
Nalezy zastosowaé¢ odpowiednia, wskazang przez Zamawiajacego w opisie przedmiotu zamowienia
technologi¢ tj.: wypelnienie tluczniem zgodnie z norma PN-EN 13043.2004 .

4. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

4.1. Badania wykonanych robét

Po zakonczeniu robot nalezy sprawdzi¢ wizualnie:

- wyglad zewnetrzny wykonanego remontu nawierzchni,

- stopien zageszczenia nalezy uzna¢ za prawidlowy, gdy nie wystepuja slady po przejezdzie sprzgtu
7ageszczajacego,



5. OBMIAR ROBOT
Jednostkga obmiarowa jest metr 2 nawierzchni drogowej.

6. ODBIOR ROBOT

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z ustalonym zakresem. opisem przedmiotu zamdéwienia,
technologia, SST i wymaganiami osoby wskazanej przez Zamawiajacego. Odbioru ilo$ciowego i
jakosciowego dokonuje Komisja powolana przez Zamawiajacego.

Uksztaltowanie osi nawierzchni drogi po dokonanym remoncie nawierzchni nie moze by¢
przesunigta w stosunku osi drogi przed remontem o wigcej niz SOcm.

7. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badanie probek gruntu

2. PN-EN 13043.2004  Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni
drogowych.

5. BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczanie wskaznika piaskowego

6. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réwnosci nawierzchni planografem i
latg

7. BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaznika zageszczenia gruntu

8. PN-S-06102 Drogi samochodowe. Podbudowy z kruszyw stabilizowanych
mechanicznie

9. PN-S-96023 Konstrukcje drogowe. Podbudowa i nawierzchnia z tucznia

kamiennego



SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

NAWIERZCHNIA Z PLYT BETONOWYCH i ZELBETOWYCH




1 Wstep

1.1  Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét zwiazanych z
wykonywaniem nawierzchni z plyt betonowych i zelbetowych na terenie gminy Pszczolki.

1.2 Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna ST jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji Robét
wymienionych w p. 1.1.

1.3 Zakres robot objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robét zwiazanych z wykonywanie
— nawierzchni z plyt betonowych wielootworowych

— nawierzchni z plyt zelbetowych petnych.

2 Materialy

2.1  Rodzaje materiatow

Materialami stosowanymi przy wykonywaniu tymczasowych nawierzchni z elementéw prefabrykowanych objetych niniejsza
ST, sa:

—  plyty drogowe zelbetonowe pelne — PDP gat. 1,
— piasek na podsypke i do zamulania spoin,

—  woda.

2.2 Plyty betonowe i zelbetowe

Phyty drogowe, stosowane do wykonania nawierzchni drogowych powinny odpowiadaé¢ wymaganiom BN-80/6775-03/01 [7] i
BN-80/6775-03/02 [8].

2.2.1  Ksztalt i wymiary plyt Zelbetowych
Najczesciej stosowane wymiary plyt zelbetowych:

— 3,00x1,25x0,12 m,
— 3,00x 1,00 x 0,12 m,
— 3,00x 1,00 x 0,18 m.

222 Skladowanie

Plyty betonowe i zelbetowe moga by¢ skladowane na otwartej przestrzeni, na podiozu wyréwnanym i odwodnionym, z
zastosowaniem podkladek i przekladek, utozonych w pionie jedna nad druga.

2.3 Cement

Cement stosowany do zaprawy cementowej dla wypekienia spoin miedzy plytami powinien by¢ cementem portlandzkim -
klasy 32,5 i odpowiada¢ wymaganiom podanym w PN-B-197-1 [2].

2.4  Piasek

Piasek do zaprawy cementowej powinien by¢ gatunku 1 wg PN-B-06712 [1], natomiast do wypelniania spoin przez zamulenie
- piasek gatunku 1, lecz o zawarto$ci pyléw mineralnych w granicach od 3 do 8%.




2.5 Woda
Woda do zageszczania powinna odpowiada¢ wymaganiom PN-EN 1008:2004 [3].

3 Sprzet
Og6lne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST-00 ,,Wymagania ogolne” pkt 3.

3.1  Sprzet do wykonania nawierzchni z plyt

Wykonawca przystepujacy do wykonania nawierzchni z elementow prefabrykowanych powinien wykaza¢ si¢ mozliwoscia
korzystania z nastgpujacego sprzetu:

—  zurawi samochodowych lub samojezdnych.
—  walcow ogumionych,

— rowniarek,

—  wibratoréw plytowych,

— ubijakow,

—  zbiornikéw na wode.

4  Transport

4.1  Transport plyt i skladowanie

Plyty betonowe moga by¢ przewozone dowolnymi érodkami transportowymi po osiagnigciu przez beton wytrzymatosci
minimum 0,5 R. W czasie transportu plyty betonowe powinny by¢ zabezpieczone przed przemieszczeniem si¢ i
uszkodzeniami, a gorna warstwa nie powinna wystawa¢ poza sciany srodka transportu wigcej niz 1/3 wysokosci tej warstwy.

Plyty betonowe moga by¢ skladowane na otwartej przestrzeni, na podiozu wyréwnanym i odwodnionym, z zastosowaniem
podkladek i przektadek ulozonych w pionie jedna nad druga. Plyty betonowe nalezy ukiada¢ na plask w stosach, po 10 warstw
w stosie.

5  Wykonanie rob6t

5.1  Podloze
Podloze moze stanowi¢ grunt rodzimy lub nasypowy, na ktérym bezposrednio ukladana jest nawierzchnia.

Grunt podloza powinien by¢ jednolity, przepuszczalny i zabezpieczony przed skutkami przemarzania. Wskaznik zageszczenia
gruntu oznaczony wg BN-77/8931-12 [11] powinien wynosi¢ I, @ 1,0.

5.2  Podbudowa

Podbudowe pod ulozenie nawierzchni z plyt betonowych moze stanowic:

- podloze z gruntu rodzimego, ulepszone piaskiem, zwirem, odpadami z kamienioloméw, wyprofilowane i zaggszczone do I
@ 1,0,

- istniejaca nawierzchnia zwirowa, tluczniowa lub brukowa z zastosowaniem warstwy wyréwnawczej z piasku od 3 do 5 cm
lub inny rodzaj podbudowy .

5.3  Podsypka
Na podsypke (warstwe wyrownawcza) nalezy stosowac piasek gruby wg PN-B-06712 [1].
Grubo$é podsypki powinna by¢ zgodna z SST. Jezeli dokumentacja projektowa lub ST nie stanowi inaczej, to grubos¢

podsypki nie powinna by¢ mniejsza niz 10 cm na podlozu z gruntéw watpliwych i nie mniejsza niz 20 cm na podiozu z
gruntéw wysadzinowych.

Piasek do wykonania podsypki powinien by¢ roziozony w warstwie o jednakowej grubosci przy uzyciu réwniarki, w sposéb
zapewniajacy uzyskanie wymaganych spadkow i rzednych wysokosciowych.




Zageszczenie podsypki nalezy przeprowadza¢ bezposrednio po roztozeniu. Zageszczenie nalezy wykonywaé przy zachowaniu
optymalnej wilgotnosci zageszczanego piasku, az do osiagnigcia wskaznika zageszczenia I @ 1,00.

5.4  Ukladanie plyt betonowych

5.4.1  Ukladanie plyt na odcinkach prostych

Plyty kwadratowe i prostokatne na odcinkach prostych powinny by¢ ulozone rzgdami prostopadtymi do osi drogi albo rz¢dami
nachylonymi do osi drogi pod katem 45° z infulami.

542  Wypelniania spoin

Przy wypehianiu spoin przez zamulanie - piasek powinien zawiera¢ od 3 do 8% frakcji mniejszej od 0,05 mm, a zamulenie
powinno by¢ wykonane na petna wysokos¢ plyt.

5.5  Wykonanie nawierzchni z plyt Zelbetowych

5.5.1 Ukladanie plyt
Nawierzchnia z plyt zelbetowych moze by¢ wykonana w ukladzie pasowym lub ptatowym.

Przykladowe sposoby ulozenia plyt w ukladzie pasowym i platowym dla drég o jednym i dwoch pasach ruchu podano na
schemacie ponizej.
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5.5.2  Wpykonanie nawierzchni
Uktladanie nawierzchni z plyt zelbetowych na uprzednio przygotowanym podiozu moze si¢ odbywa¢ bezposrednio ze Srodkow
transportowych lub z miejsca sktadowania, za pomoca zurawi samochodowych lub samojezdnych.

Plyty zelbetowe nalezy ukladaé tak, aby cala swoja powierzchnig przylegaty do podloza (podloza gruntowego lub podsypki).
Powierzchnie plyt nie powinny wystawaé lub by¢ zaglebione wzgledem siebie wigcej niz 8 mm.

5.5.3  Wypelnienie spoin
Szerokos¢ spoin migdzy plytami nie powinna by¢ wigksza niz 10 mm.

Piasek uzyty do wypelniania spoin przez zamulenie, powinien zawiera¢ od 3 do 8 % frakcji mniejszej od 0,05 mm, a
zamulenie powinno by¢ wykonane na pelna grubos¢ piyt.




6 Kontrola jakoSci robot
6.1  Badania w czasie robot

6.1.1  Badanie podloza

Nalezy sprawdzi¢, czy przygotowane podloze odpowiada wymaganiom wg pkt 5.2.

6.1.2  Sprawdzenie konstrukcji nawierzchni

Konstrukeje i grubo$¢ podbudowy wg pkt 5.3 nalezy sprawdza¢ w miejscach budzacych watpliwosci.

6.1.3  Sprawdzenie ulozenia plyt

Sprawdzenie prawidlowosci ulozenia plyt nalezy przeprowadza¢ przez dokonanie oceny wizualnej na calej dlugosci
budowanego odcinka, czy jest zgodne z warunkami podanymi w pkt 5.4 dla ptyt betonowych i 5.5 dla plyt zelbetowych.

6.1.4  Sprawdzenie spoin
Sprawdzenie wypelnienia spoin wykonuje si¢ co najmniej w trzech losowo wybranych miejscach na:

—  kazdym pelnym lub rozpoczetym kilometrze drogi

Sprawdzenie wypelnienia spoin wykonuje si¢ przez usunigcie materialu wypelniajacego na dlugosci okolo 10 ¢cm oraz
zbadaniu, czy wypelnienie spoin jest zgodne z wymaganiami podanymi w pkt 5.4.2 dla ptyt betonowych lub 5.5.3 dla piyt
zelbetowych.

6.1.5  Sprawdzenie szczelin dylatacyjnych

Rozmieszczenie szczelin dylatacyjnych nalezy sprawdzi¢ przez ogledziny na calej dtugosci budowanego odcinka lub calej
powierzchni placu.

6.2  Sprawdzenie cech geometrycznych nawierzchni

Jesli dokumentacja projektowa i ST nie okresla inaczej, to przeprowadzone pomiary nie powinny wykaza¢ wigkszych
odchylen w zakresie cech geometrycznych nawierzchni z elementéw prefabrykowanych niz te, ktére podano w tablicy 1.

Tablica 1. Dopuszczalne odchylenia dla nawierzchni z elementéw prefabrykowanych

Dopuszczalne odchylenia
Cechy nawierzchni Nawierzchnia z plyt Nawierzchnia z plyt
betonowych zelbetowych

Szerokos¢, cm ®5 +10i -5
Spadek poprzeczny, % %05 %05
Rzedne nawierzchni, cm +1i-2 = i)
:’)l:ﬁ?élz$e osi nawierzchni w %5 % 10
Grubos¢ podsypki, cm %15 %3

7/ Obmiar rob6t

7.1  Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa jest m* (metr kwadratowy) nawierzchni z plyt betonowych wielootworowych lub zelbetowych.Odbior
robot

7.2 Ogdlne zasady odbioru roboét
Zasady odbioru rob6t okresla zawarta umowa .




7.3 Odbior robot zanikajqcych i ulegajgcych zakryciu
Odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlegaja:

— przygotowanie podtoza lub podbudowy,
— wykonanie podsypki.

8  Podstawa platnoSci

8.1  Ogdlne ustalenia dotyczqce podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci okresla umowa

8.2  Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1 m? nawierzchni z ptyt betonowych wielootworowych lub zelbetowych obejmuje m.in.:

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

— oznakowanie robot,

— przygotowanie podtoza lub podbudowy,

— wykonanie warstwy odsaczajacej wg ST D-07.04.02.01 przed wykonaniem nawierzchni z ptyt betonowych,

—  wykonanie koryta wraz z profilowaniem i zaggszczeniem wg ST D-07.04.01.01 przed wykonaniem warstwy odsaczajacej,

—  wykorzystanie materialow z rozbiorki drogi,
— wykonanie podsypki,

— ulozenie plyt,

— wypelnienie spoin,

—  przeprowadzenie pomiaréw i badan wymaganych w specyfikacji techniczne;j.

9  Przepisy zwigzane

9.1  Normy

* PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu zwyktego

*  PN-B-197-1 Cement Czes¢ 1: Skiad, wymagania i kryteria zgodnosci dotyczace cementéw powszechnego
uzytku.

= PN-EN 1008:2004 Woda zarobowa do betonu. Specyfikacja pobierania prébek, badania i ocena przydatnosci
wody zarobowej do betonu, w tym wody odzyskanej z proceséw produkcji betonu

+ BN-69/6731-08 Cement. Transport i przechowywanie

*«  BN-74/6771-04 Drogi samochodowe. Masa zalewowa

*« BN-66/6775-01 Elementy kamienne. Krawezniki uliczne, mostowe i drogowe

« BN-80/6775-03/01 Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni drog, ulic, parkingéw i torowisk
tramwajowych. Wspoélne wymagania i badania

« BN-80/6775-03/02 Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni drég, ulic, parkingow i torowisk

tramwajowych. Plyty drogowe

« BN-80/6775-03/04 Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni drég, ulic, parkingow i torowisk

tramwajowych. Krawezniki i obrzeza
+ BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rownosci nawierzchni planografem i tatg

«  BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaznika zageszczenia gruntow.




