
SZCZEC0LOWA SPECYF萱KACJA TECHN量CZNA

WYKONAN量A量ODB量ORU ROBOT

R6wna皿ie i pro鮒owa血ie dr6g gru血towych

1.WST耳P

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczeg6事owej specyflkacji technicznej (SST) s年.vymagania dotyczape

wykonania i odbioru robot zwiazanych z wykonaniem konserwacJl naWlerZChni grmtowych.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczeg61owa specyflkacji techniczna (SST) stosowana jest jako dokunent przetargowy i

ko血traktowy przy zlecaniu i realizaqii robot na drogach gmi皿ych w gr紬icach Gmi血y

Pszczd書ki

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyflkacji dotycza zasad prowadzenia robot zwiazanych z

vykonaniem i odbiorem naprawy nawierzchni gruntowych naturalnych (profllowanych) i

ulepszonych, obejmuJapyCh naprawy z profllowaniem nawierzchni oraz odnowe nawierzchni･

1.4. OkreSle血a podstawowe

1.4.1. Nawierzchnia grmtowa - nawierzchnia z gruntu naturalnego albo ulepszonego

mechanicznie tub chemicznle, odpoma na dzia‡紬ie ⅢChu.

1.4-2. Nawierzchnia grmtowa naturalna (profllowana) - wydzielony pas terenu, przeznaczony

do ruchu lub postoJu POjazd6w oraz ruchu pieszych, w kt6rym wystepuJapy grmt POdloza Jest

wyrownany i odpowiednio uksztaltowany w profilu podiuznym I przekroju poprzecznym oraz

Zag∈SZCZOny･

1.4.3. Nawierzchnia grmtowa ulepszona - vydzielony pas terenu, przeznaczony do ruchu lub

postoJu POjazd6w oraz ruchu pieszych, w kt6rym wyst��Tｦ����w&ﾗB���薮ｦ��ｦW7B�VﾆW�7ｦ��

mechanicznie lub chemicznie, vryrounany i odpowiednio uksztaltowany w profllu podiuznym

1 przekroju poprzecznym oraz zageszczony.

1･4･4･ Miesza恵a optymalna gmntowa - mieszanka g皿tu rodzimego z i皿ym g皿tem

ulepszaJapym Sklad granulometryczny i wlaSciwoScl grmtu rodzimego.

1.4.5. Profllowanie drogi guntoweJ - meChaniczne poprawienie poprzecznego przekroju

drogi w celu wyrownania vyboj6w i kolein i zapeu正enia lepszego odwodnienia drogl.

1･4.6. Odnowa nawierzchni gmntoweJ.-　SPulchnienie, doziamienie, rOZScielenie,

wymieszanie, sprofilowanie i zageszczenle materialu istnieJapegO i odnawlaJapegO

nawierzchni��

1.5. Og6lne wymagania dotyczape robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakoS6 vykonanych robot, bezpieczehstwo wszelkich

czymoSci na terenie budovy, metody Uzyte przy budowie oraz za ich zgodnoS6 z SST i

poleceniaml przedstawiciela ZamawlaJapegO.

1.5. L P重zekazanie terenu budowy

ZamawlaJapy W teminie okreSIonym w dokumentach kontraktowych przekaze Wykonawcy

teren wskazujap lokalizacJe WraZ Z maP年eWidencyjn色drogl.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzia看noS6　za ochrone przekazanych mu punkt6w

pomiarowych do chwili odbioⅢ OStateCZnegO rObdt･ Us水odzone lub zniszczo皿e z血aki

geodezyine Wykonawca odtworzy 1 utrw祉na w書asny koszt･

1.5.2. ZgodnoS6 robot z SST

SST i wszystkie dodatkowe dokumenty przekaz紬e Wykonawcy przez przedstawicie看a



zamawlaJapegO StanOWl年CZeSC umOWy'a Wymagania okreSIone w cho6by jednym z nich s年

obowiazuJape dla Wykonawcy tak jakby zawarte byly w calej dokunentacJ I.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materialy b?da zgodne z SST.

w przypadku, gdy roboty nie bed年w pe書ni zgodne z SST i wp士ynle to na niezadowalajapa

jako誇elementu budowli, to takie place zosta唯poprawione na koszt Wykonawcy.

I.5.3. Zabezpieczenie terenu budowy

a) Roboty re平ontowe (,,POd ruchem'')

wykonawca Jest ZObowiazany do utrzymania ruchu publicznego oraz utrzymania istmeJapyCh

obiekt6w�WｦF譁Rﾂ�66妨ｦｶ��&�W&�Rﾂ�6兀ﾆv���妨7ｦRﾂ�ｦ��ｶ��G&��Rﾂ�&�&妨'���6�&�Rﾀ

urz祖zenia odwodnienia itp.) na terenie budovy, w okresie trwania realizacji kontraktu, aZ do

zak〇五czenia i odbiom ostatec狐ego robot.

w czasie wykonywania robot Wykonawca dostarczy'zainstaluJe i bedzie obs書uglWal

wszystkie tymczasowe urz粗zenia zabezpleczaJape takie jak: ZaPOry, Swiatla ostrzegawcze,

sygnaly, ltp., zapewnlaJap W ten SPOS6b bezpleczehstwo pojazd6w 1 PleSZyCh.

wykonawca zapewni stale warunki widocznoSci zapor i znak6w, dla kt6rych jest to

nieodzowne ze wzgled6w bezpieczehstwa.

Koszt zabezpleczenia terenu budowy nie podlega odrebnej zap書acie I przyJmuJe Sle, Ze Jest

w書apzony w Gene kontraktow雀･

1.5.4. Ochrona Srodowiska w czasie wykonywania robot

wykonawca ma obowi雀Zek zna6 i stosowa6 w czasie prowadzenia robot wszelkie przep重Sy

dotyczace ochrony Srodowiska naturalnego.

w okresie trwania budowy 1 vykaliczania robot Wykonawca bedzie:

a) utrzymywaC teren budowy i wykopy w stanie bez wody stojapej,

b) podejmowac wszelkie uzasadnione kroki majq§e na celu stosowanie sie do przepis6w i

mom dotyczapych ochrony srodowiska na terenie 1 wok61 terenu budowy oraz bedzie unika6

uszkodzeh lub ucl牢liwosci d喜a os6b lub d6br publicznych i imych, a wynikajapych z

nadmiem:g9 halasu, wibracji, zanieczyszczenia lub imych przyczyn powstalych w

nas鳴pstwle JegO SPOSObu dzialania.

StosuJap Sie do tych wymagah bedzie mial szczeg6lny wzglqd na:

1 ) lokalizacje baz, w.arsztat6w, magqzyn6w, sk重adowisk, ukop6w i dr6g dojazdowych,

2) Srodki ostroznoScl i zabezpieczenla przed:

a) zani.eczyszczen;em zbiomik6w i ciek6w wodnych pylami lub substancjami toksycznymi,

b) zanleczyszgzenlem p?wietrza py書ami i gazami,

c) moZliwoScl年powstanla po乞aru.

1.5.5. Ochrona przecIWPOZarowa

Wykonawca b軍dzie przestrzegac przepISy OChrony przecIWPO乞aroweJ.

wykonawca bedzie utrzymywac, wymagany na podstawie odpowiednich przep量S6w sprauny

sprz�B��'ｦV4埠���&�亭

Materialy latwopalne b�ID�6ｹ���F��覲�r�7��3f"�ｦv�迺�｢����坊F譁ﾖ���'ｦW��6�ﾖ�

i zabezpleczone przed dostepem os6b trzecich･

wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywolanym

jako rezultat realizacji robot albo przez personel Wykonawcy.
1.5.6. Ochrona wlasnoScI PubliczneJ I PryWatneJ

wykonawca odpowiada za ochron写instalacji na powierzchni ziemi i za urz社zenia

podziemne, takie jak ruroclngi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wladz bedapych

wlascicielami tych urzedze瓦　potwierdzenie infomacJi dostarczonych mu przez

ZamawlaJapegO W ramaCh planu ich lokalizacJl.

wykonawca zapewni wlasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych

instalacJl I urZedzeh w czasie trwania budowy.

O fckcie przypadkowego uszkodzenia instalacJ1 1 urZedzeh podziemnych Wykonawca



bezzwlocznie powiadoml przedstawiciela Zamawiajapego i zainteresowane wladze oraz

bedzie z nimi wsp61pracowal dostarczaJap WSZelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu

napraw. wykonawca bQdzie odpowiadac za wszelkie spowodowane przez JegO dzialania

uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi i urzqdzeh takich jak zawory, wpusty uliczne,

pokⅣWy W重az6w･

Jezeli teren budowy przylega do teren6w z zabudow年mieszkaniowa, Wykonawca bedzie

realizowa6 roboty w spos6b powodujapy minimalne niedogodnoSci dla mieszkalc6w.

wykonawca odpowiada za wszelkie uszkodzenia zabudowy mieszkanioweJ W SaSiedztwie

budovy, spowodowane JegO dzialalnoScia.

1 ･5･7･ Bezpiecze心stwo i higiena pracy

podczas realizacJl robot Wyhonawca b�Gｦ乏��'ｦW7G'ｦVv�B��'ｦW��3gr�F��7ｦ���6�

bezpleczehstwa i higieny pracy･

w szczeg61noSci Wykonawca ma obowiazek zadbat, aby personel nie wykonywal pracy

wwarunkach niebezplecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spelniaJapyCh

odpowiednich wymag紬s紬it劃ych･

wykonawca zapewni i bedzie utrzymywal wszelkie urzadzenia zabezpleczaJape, SOCjalne oraz

sprzet i odpowiedni年odzie乞dla ochrony zyc宣a i zdrowia os6b zatrudnionych na budowie oraz

dla zapewnienia bezplecze五stwa pub看iczneg〇 i

uznaje s宣e) ze wszelkie koszty zwlazane z wypehieniem vymagali okreSIonych powyzeJ nie

podlegaj色odr写bnej zap書acie i s年uwzglednione w cenie kontraktoweJ.

1.5.8. R6wnowaZnoS6 mom i zbior6w przepIS6w prawnych

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powo書ane sa臆konkretne nomy I PrZePISy, kt6re

spe書niac maJq SPrZet I I-e tOWary OraZ Wykonane i zbadane roboty, bed年obowiaya6

postanowienia naJnOWSZegO Wydania lub poprawionego wydania powolanych mom i

przepIS6w o ile w warunkach umowy nie postanowiono inaczej. W przypadku gay powolane
no-y I przepISy S色Pahstwowe lub odnosz包si�F��ｶ�ｷ&WF觀v��ｷ&�ｧR�ﾇV"�&Vvﾄ�Rﾂ�ﾔ���'鳳

r6unieZ stosowane ime odpowiednie homy zapeuⅢaJape r6uny lub wyzszy poziom

wykonania niz powolane nomy lub przepISy9 pod warunkiem ich sprawdzenia I PISemnegO

zatwierdzenia przez przedstawiciela ZanawlaJ apegO.

R6znice pomiedzy powo重anymi nomami a ich proponowanymi zamiemikami musz年by6

dok書adnie opISane PrZeZ Wykonawc�ﾂ��'ｦVH����R��'ｦVG7F�v�6坊ﾆ���ｦ���vﾆ��6Vt��F�

zatwierdzenia.

2. MATER量ALY

2.1. M加eria書y do wykon餌ia rob6t

2･1 ･1 I Zgo血o§e materia書6w z SST･

Materia書y do wykonaria napravy nawierzchni powimy bye zgodne z SST･

2.1.2. Gmnt

Grunt jest podstawovym materialem przy naprawie nawierzchni gmtoweJ.

3. SPRZ耳T

3. 1. Og61ne vymagania dotyczape sprzQtu

wykonawca Jest ZObowiazany do U乞ywanla jedynie takiego sprz�GRﾂ�ｷCg'��譁R�7���VｦP

niekorzystnego wplywu na jakos6 wykony翌nych rob6t･ Sprzet U乞ywany do robot pQwiniep

by6 zgodny z ofertq Wykonawcy I powlnlen odpowiada6 pod wzgledem typ6w I iloScI

wskaz紬iom zawa血ym w SST･

Liczba i wydajno露sprzetu powi-y gwarantowa6 przeprowadzenie robot, zgodnie z

zasadami okreslonymi w SST i wskazaniach przedstawiciela ZamawlaJapegO.



Sprzet bedapy wlasnoScia Wykonawcy tub wyn搬ty do wykonania robot ma by6

utrzymywany w dobrym stanie I gotowoSci do pracy. Powinien by6 zgodny z nomami

ochrony Srodowiska i przepisami dotyczapymi jego Uzytkowania.

3.2. Sprzet stosowany do vykonania naprawy nawierzchni gruntoweJ

W zaleznoSci od zakresu robot oraz sposobu ich wykonania, Wykonawca powillien vykazac

sle mo21iwoScia korzystania z nastepuJapegO SPrZQtu:

- r6uniarki drogoweJ ,

- przewoznych zbiomik6w na wode, wyposazonych w urz車zenia do rozpryskiwania wody,

- walca samojezdnego ogumionego z wibracj雀min. 9 tonう

- walca samojezdnego guma - metal z wibracj年min. 3,5 ton

- plytowe zageszczarki wibracyjne,

- reczny sprzQt do drobnych robot naprawczych jak lopaty'oskardy'ubijarki reczne itp.

4. TRANSPORT

4. 1. Og6lne vrymagania dotyczape transportu

Wykonawca Jest ZObowiapany do stosowania jedynie takich Srodk6w transportu, kt6re nie

wplyn年　niekorzystnie na jakoSC wykonywanych robot i wlaSciwoSci przewozonych

materia量るw.

Wykonawca bedzie usuwa6 na biezapo, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia,

uszkodzenia spowodowane JegO POjazdani na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu

budowy.

5, WKONAN萱E ROBOT

5.1. Og61ne zasady wykonania rob6t

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie rob6t zgodnie z wa-kami皿owy oraz za

jakoS6 vykonywanych robot, za ich zgodnoS6 z wymaganiami SST, projektem organizacJl

robot opracowanym przez Wykonawce oraz poleceniaml przedstawiciela ZamawlaJapegO.

Wykonawca Jest Odpowiedzi狐ny za stosow紬e melody wyko皿ywania robdt･

Przy podejmowaniu decyzJI PrZedstawiciel ZamawlaJapegO uWZgledni vyniki robot,

doSwiadczenia z przesz宣oSci i ime.czynniki叩lywajape na rozwaZanq kwestie･

Polecenia przedstawiciela ZamaⅥaJapegO POwi-y by6 wykonywane przez Wykonawc隼w

czasie okreSIonym przez przedstawiciela ZamawlaJapegO, pod groZb年zatrzymania robot.

Skutk誼n紬SOWe Z tegO t)直u血poniesie Wykonawca･

5.2. Zasady wykonywania重obdt

Spos6b wykonania robot przy naprawie nawierzchni powinien by6 zgodny z SST. W

przypadku braku wystarczaJapyCh danych mo血a korzysta6 z ustaleh podanych w ninleJ SZeJ

specyfikacj i.

Podstawowe czymoScI PrZy Wykonywaniu robot obejml埋:

1. roboty przygotowawcze,

2. napraw∈ naWierzchni,

3. roboty wyk〇五czeniowe.

-Przy naprawie nawierzchni rozr6Znia sle nastepuJape SPOSOby wykonania robot:

- pro刷ow紬ic drogi,

- reczna naprawa dr6g gruntowych

Wyszczeg61nienie robdt :

1. Wykonanie rowk6w odwadniajapych

2. Oczyszczenie mleJSC uSZkodzonych

3. R∈CZne lub mechaniczne ubicie uszkodzonych mieJSC

- uzupelnienie ubytk6w.

5.3. Roboty przygotowawcze



Przed przystapleniem do robot nalezy) na podstawie, SST lub wskazah przedstawiciela

ZamawlaJapegO uStali6 lokalizacje terenu robot.

5.4. Naprawa nawierzchni gruntoweJ PrOfllowaneJ Z grmtu naturalnego

3.4工Pro珊ow餌ie drogi

Profllowanie drogi na dluzszym odcinku, na ktorym znajduje si�v坊ｷ7ｦ��ﾆ�7ｦ&��w�&�grﾀ

kolein itp., ma za zadanie poprawienie poprzecznego przekroju drog1 1 WyrOWnania JeJ

nier6wnoSci w celu lepszego odwodnienia drogi.

Profllowanie drogi zaleca sic vykonywac r6wniarkami, lecz dopuszcza siそtez U乞ycie imego

sprzetu, np. spycharek.

Profllowanie najlepie=eSt vykonywa6 po Srednim deszczu, gdy grunt Jest naWilgocony> CO

ulatwia zar6wno Scinanie gruntu na wygorowaniach, jak i JegO ZageSZCZenie. Liczba

przejazd6w r6uniarek do uzyskania naledytego profllu jest r6zna i zalezna od stopnia

zniszczenia nawierzchni, rodzaju gruntu i sposobu profllowania.

W czasie pro角low紬ia r6wniarka powi肌a:

- vyrownywa6 vyboje ziemi年otrzyman雀przez Sclecle wygorowah, powstalych z materialu

wymesionego z vyboj6w przez kola pojazd6w w czasie suchej pogody oraz z

nier6wnomi emego zageszczenia j ezdni ,

- odtworzy6 profll pierwotny przez sclecle poboczy 1 przesunecie otrzymaneJ St社ziemi ku

5rodkowi drogi z jednoczesnym vyrownaniem kolein.

Profilowan色droge⊃ W ZaleznoSci od decyzJI PrZedstawiciela Zamawla昭pegO, mOZna:

- nie walowa6, zw書aszcza jeSli zak書ada sic krdtkotrwaloS6 zageszczema,

- walowa`, np. wa宣cem drogowym, zwlaszcza przy spulchnieniu i rozScieleniu gruntu na

drodze.

profllowan年droge zaleca sleゥZe WZgled6w organizacyJnyCh, POdzieli6 na odcinki, kt6re

r6uniarka moZe naprawi6 w cingu 1 dnia.

Na bardzo kr6tkich odcinkach drogi dopuszcza sle reczne vykonanie profllowania przy

uayclu lopat, oskard6w i ubijarek.

5 ･4･2･ Naprawa kapita宣na nawierzc血i z g皿tu nat皿a看nego

- Naprawa kapitalna ma na celu podniesienie wartoSci drogl przez:

- poprawienie odwodniema,

- nadanie odpomoSci nawierzchni na dzialanie ruchu.

Naprawa kapitalna obejmuJe Wykonanie profllowania z poprawieniem profllu podlu2nego

宣poprzec狐egO drogi oraz pro制u row6w･ W stosu血u do pro創ow紬ia poprzecznego

przekroju drogi (wg pkt. 5.4.1), naprawa kapitalna powima obejmowat przesuw gruntu nie

tylko poprzec狐y ale i pod士uzny･

spos6b profllowania drogl powinien odpowiadat, w gI6unych zarysach, zaleceniom

podanym w pu血cie 5･4･1 ･

5.5. Roboty wyk〇五czeniowe

Roboty wyko丘czeniowe powi-y bye zgodne z SST. Do robot vykohczenlowych nalez年

place zwiapane z dostosowaniem wykonanych robot do istniejapych waru血6w terenowych,

takiejak:

- niezbedne uzupe書nienia zniszczoneJ W CZaSie robot roSlimo§ci, tj. zatrawienia, krzew6w,

ew. drzew,

-ew. row6w, poboczy itp.,

-roboty porz年dkujape otoczenie terenu robot.

6. KONTROLA JAKOSC量ROROT

6工Og6lne zasady kontroli jakoSci robot

celem kontroli robot bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem I wykonaniem, aby

oslngn蜜zalo乞onajakoS6 robot.



Wykonawca Jest Odpowiedzialny za pe宣n雀臆kontrole robot.

Wykonawca bedzie przeprowadza6　kontrole robot z czestotliwoScl雀　zapew血la眼pa

stwierdzeme, ze roboty wykonano zgodnie z wymag紬iami zawa巾ymi w SST･

6.2. Bad紬ia wykonanych robot

Po zakoliczeniu robot nalezy sprawdzi6 wizualnie:

- wygl雀d zewnetrzny wykonaneJ naPraWy naWierzchni,

- popraunosc profllu podluznego I POPrZeCZnegO, naWlquJapegO do pozostalej powierzchni

jezdni i umozliwiajapego splyw powierzchniowy w6d.

7. OBM宣AR ROBOT

7.1. Og61ne zasady obmiam robdt

Obmiar robot bedzie okreSla6 fcktyczny czas pracy sprz∈tu i iloS6 wbudowanego materialu

zgodnie ze zleconym zadaniem i SST･

7.2. Jednostka obmia○○wa

Jedno stk色obmiarow色J eSt :

- iloS6 1 m2 vげrownaneJ naWierzchni , udokumentowany obmiarem robot

8. ODR量OR ROB()T

8.1. Ogd看ne zasady odbi○○u robot

W za獲eznoSci od ustaleh odpowiednich SST, roboty podlega眼naStePuJapym etaPOm Odbioru:

a) odbiorowi. czeSciowemu･

b) odbiorow宣ostatecznemu.

Roboty uznaJe Sl���ｦ��w霧��覲�ｦv�譁R�｢�55B���g蒙�v�譁�ﾖ���'ｦVG7F�v�6坊ﾆ�

ZanawlaJapegO, JeSli wszystkie pomlary i badania z zachowaniem tolerancJI Wg Punktu 6

daly vyniki pozytyune.

8.2. Odbi6r czescIOWy

Odbi6r czeScIOWy POlega na ocenie iloSci i jakoSci wykonanych cz肇ci robot. Odbioru

czesciowego robot dokonuJe Sle Wg ZaSad jak przy odbiorze ostatecznym robot. Odbioru robot

dokonuJe PrZedstawiciel ZamawlaJapegO.

8.3, Odbi6r ostateczny robdt

8.3.I. Zasady odbioⅢ OStateCZnegO rOb6t

Odbi6r ostateczny polega na fmalnej ocenie rzeczywIStegO Wykonania robot w odniesieniu do

ich iloSci, jakoSci i wartoSci.

Odbi6r ostateczny robot nastapi w teminie ustalonym w dokunentach unowy? liczap od dnia

potwierdzenia przez przedstawiciela ZamawlaJapegO Zakohczenia robot i przyJeCla

dokument6w, o ktdrych mowa w punkcie 8.3.2.

Odbioru ostatecznego robot dokona komisja wyznaczona przez ZamawlaJapegO W ObecnoSci

przedstawiciela ZamawlaJapegO i Wykonawcy. Komisja odbieraJapa rOboty dokona ich oceny

jakoScioweJ na POdstawie przed嘉ozonych dokunent6w, pomiar6w, ocenie wiz脚lneJ OraZ

zgodnoScI Wykonania robot z SST.

W toku odbioru ostatecznego robot komisja zapozna sic z realizacja ustaleh przyjetych

wtrakcie odbior6w robot zanikajapych i ulegajapych zakryciu, zwlaszcza w zakresie

vykonania robot uzupelniaJapyCh i robot poprawkovych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robot poprawkowych lub rob6t雌upelniaJapyCh

w warstwie Scieralnej lub robotach wykoliczenlowych, komisJa PrZerWie swoJe CZynnOSci

i usta宣i nowy te-in odbioⅢ OStateCZnegO.

W przypadku stwierdzenia przez komisJe, 2e jakoS6 wykonywanych robot w poszczeg61nych

asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej SST z uwzglednieniem tolerancJl i nie ma

wiekszego wplywu na cechy eksp看oatacyjne obiektu i bezpieczehstwo ruchu, komisja dokona


