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I. OPIS TECHNOLOGII

I. Rownanie drog gruntowych —wyszczegdlnionych w  zestawieniu polega na zerwaniu wierzchniej
warstwy, wyprofilowaniu i ponownym jej zageszczeniu.

W zakres prac wchodza:

a) roboty naprawcze wykonywane sprzgtem specjalistycznym w drodze o nawierzchni gruntowe;j ziemnej
lub gruntowej powierzchniowo utwardzonej (szlakg, gruzem, thuczniem), poprzez zerwanie na gt. 5- 10 cm,
a miejscowo na gt. do 20 cm (je$li wymaga tego stan nawierzchni);

b) mechaniczne profilowanie polegajacym na wyréwnaniu podluznym i poprzecznym drogi wraz
z nadaniem jezdni prawidfowych spadkéw podtuznych i poprzecznych;

c) mechaniczne zaggszczenie wyprofilowanej i zaggszczonej nawierzchni drogi specjalistycznym sprzetem
drogowym (walcem samobieznym).



II WYKAZ DROG GMINNYCH PRZEZNACZONYCH DO ROWNANIA

Migjscowosé Droga - Ulica Dlugos¢ Uwagi

Pszczotki 1. droga polna od ul. Gdanskiej do 1.730 mb
ul. Sportowe;j (dziatka nr 458) Razem 4.730 mb.
2. od Parku Lipowego do drogi 2.100 mb

Kolnik - Rebielcz + facznik ul.
Spacerowej (dziatki nr 492, 3, 5,
44)

3. przedtuzenie Sw. Ambrozego do | 900 mb
Lipowej (dziatki nr 501/3 i 502)

Ostrowite 4. droga za osiedlem prostopadta do | 350 mb Razem 350 mb.
Przyjaznej z tacznikiem do ul.
Przemystowej (dzialki nr 365, 424)

Skowarcz 5. droga polna Skowarcz - Ulkowy | 950 mb Razem 1.790 mb.
- przedhuzenie Topolowej (dziatka
nr 249)

6. Bursztynowa do nr 11 (dziatka nr | 300 mb
236/81223)
7. od ul. Ziolowe]j do Zutawskiej 540 mb
(dziatka nr 59/7, 335/36, 335/24,

28/3)
Ulkowy 8. droga polna w kierunku na 200 mb
Laguszewo (dziatka nr 38) Razem 3.950 mb.
9. ul. Malinowa (dziatka nr 121/2) 500 mb
10. ul. Owocowa (dzialka nr 37) 550 mb

11. przedtuzenie ul. Jabloniowej do | 1.000 mb
ul. Owocowej (dziatka nr 17)
12. droga polna od ul Bukowej do 1.700 mb
drogi polnej Ulkowy-Skowarcz
(dziatki nr 142, 80, 75)

Rézyny 13. droga polna przediuzenie ul. 1.000 mb Razem 1.250 mb.
Sadowej i boczna w kierunku ul.
Les$nej (dziatki nr 160, 144)

14. ul. Pogodna /ul. Stoneczna 250 mb
(dziatki nr 101/7, 101/32, 101/20,
; 101/12)

Rebielcz 15. droga polna w kierunku na 450 mb
»stary cmentarz” (dziatka nr 163) Razem 1.350 mb.
16. droga polna do lasku (dziatka nr | 700 mb
159)
17. droga polna za autostrada od 200 mb

zabudowan w kierunku na Malenin
(dziatka nr 153/9)

Kolnik 18. droga polna w kierunku 1.130 mb
Rebielcza od skrzyzowania z droga
na Malenina (dziatka nr 144) Razem 3.300 mb,
19. droga w kierunku na Malenin 300 mb

(dziatka nr 138)

20. droga polna - przediuzenie ul.
Cichej do ul. Leszczynowej 500 mb
(dziatkanr 61)
21. ul. Sosnowa (dziatka nr 145/5) 370 mb
22. droga polna od krajowej nr 91 w | 1000 mb
kierunku toréw (dziatka nr 247)

Kleszczewko 23. ul. Wierzbowa w kierunku ul. 1.165 mb Razem 2.065 mb.
Sadowej w Rézynach do
skrzyzowania z ul. Miynskg
(dziatka nr 192)

24, przedluzenie ul. Sosnowej w 900 mb




kierunku na Zukczyn wraz z droga
boczna do lasku (dzialki nr 22 i 5/3)

Zelistawki

25. droga polna za zabudowaniami
do lasu (dziatka nr 34/2)

26. droga polna za boiskiem do
drogi powiatowe]j Pszczotki-
Sobowidz (dziatka nr 39)

27. przy $ciezce rowerowej do
wiaduktu (dziatka nr 35/2)

540 mb

1.540 mb

370 mb

Razem 2.450 mb.

Skowarcz

28. droga polna od ul. Zulawskiej i
ul. Ziotowej (dziatka nr 27, 28/3)

850 mb

Razem 850 mb

Lacznie

22.085 mb
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYKONANIA I ODBIORU ROBOT

Rownanie i profilowanie drog gruntowych

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robdt zwiazanych z wykonaniem konserwacji nawierzchni gruntowych.
1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacji techniczna (SST) stosowana jest jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot na drogach gminnych w granicach Gminy
Pszczotki

1.3. Zakres robdt objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwiazanych z
wykonaniem 1 odbiorem naprawy nawierzchni gruntowych naturalnych (profilowanych) i
ulepszonych, obejmujacych naprawy z profilowaniem nawierzchni oraz odnowe¢ nawierzchni.
1.4. Okre$lenia podstawowe

1.4.1. Nawierzchnia gruntowa - nawierzchnia z gruntu naturalnego albo ulepszonego
mechanicznie lub chemicznie, odporna na dziatanie ruchu.

1.4.2. Nawierzchnia gruntowa naturalna (profilowana) - wydzielony pas terenu, przeznaczony
do ruchu lub postoju pojazdow oraz ruchu pieszych, w ktorym wystgpujacy grunt podtoza jest
wyrownany 1 odpowiednio uksztattowany w profilu podtuznym i przekroju poprzecznym oraz
Zageszczony.

1.4.3. Nawierzchnia gruntowa ulepszona - wydzielony pas terenu, przeznaczony do ruchu lub
postoju pojazddéw oraz ruchu pieszych, w ktorym wystepujacy grunt podioza jest ulepszony
mechanicznie lub chemicznie, wyrownany 1 odpowiednio uksztaltowany w profilu podtuznym
1 przekroju poprzecznym oraz zaggszczony.

1.4.4. Mieszanka optymalna gruntowa - mieszanka gruntu rodzimego z innym gruntem
ulepszajacym sktad granulometryczny i wlasciwos$ci gruntu rodzimego.

1.4.5. Profilowanie drogi gruntowej - mechaniczne poprawienie poprzecznego przekroju
drogi w celu wyréwnania wybojow i kolein i zapewnienia lepszego odwodnienia drogi.

1.4.6. Odnowa nawierzchni gruntowej - spulchnienie, doziarnienie, rozscielenie,
wymieszanie, sprofilowanie 1 zaggszczenie materialu istniejacego 1 odnawiajacego
nawierzchnie.

1.5. Ogo6lne wymagania dotyczace robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonanych robot, bezpieczenstwo wszelkich
czynnos$ci na terenie budowy, metody Uzyte przy budowie oraz za ich zgodnos$¢ z SST i
poleceniami przedstawiciela Zamawiajacego.

1.5.1. Przekazanie terenu budowy

Zamawiajacy w terminie okreslonym w dokumentach kontraktowych przekaze Wykonawcy
teren wskazujac lokalizacj¢ wraz z mapa ewidencyjna drogi.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialno$¢ za ochrong punktéw pomiarowych, urzadzen
infrastruktury wod-kan do chwili odbioru ostatecznego robot. Uszkodzone lub zniszczone
znaki geodezyjne i1 elementy infrastruktury Wykonawca odtworzy 1 utrwali na wlasny koszt.
1.5.2. Zgodno$¢ robot z SST

SST, 1 wszystkie dodatkowe dokumenty przekazane Wykonawcy przez przedstawiciela



Zamawiajacego stanowig czg$¢ umowy, a wymagania okreslone w choéby jednym z nich sa
obowiazujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byly w catej dokumentacji.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiaty b¢da zgodne z SST.

W przypadku, gdy roboty nie beda w peini zgodne z SST 1 wplynie to na niezadowalajaca
jako$¢ elementu budowli, to takie prace zostana poprawione na koszt Wykonawcy.

1.5.3. Zabezpieczenie terenu budowy

a) Roboty remontowe (,,pod ruchem”)

Wykonawca jest zobowiazany do utrzymania ruchu publicznego oraz utrzymania istniejacych
obiektow (jezdnie, $ciezki rowerowe, ciagi piesze, znaki drogowe, bariery ochronne,
urzadzenia odwodnienia itp.) na terenie budowy, w okresie trwania realizacji kontraktu, az do
zakonczenia 1 odbioru ostatecznego robot.

W czasie wykonywania robot Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie obslugiwatl
wszystkie tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace takie jak: zapory, §wiatta ostrzegawcze,
sygnaly, itp., zapewniajac w ten sposob bezpieczenstwo pojazdow i pieszych.

Wykonawca zapewni stale warunki widoczno$ci zapér i znakdéw, dla ktorych jest to
nieodzowne ze wzgledow bezpieczenstwa.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrgbnej zaptacie i przyjmuje sig, ze jest
wiaczony w ceng kontraktowa.

1.5.4. Ochrona $rodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowiazek zna¢ i stosowaé w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy
dotyczace ochrony srodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy 1 wykanczania robot Wykonawca begdzie:

a) utrzymywac teren budowy 1 wykopy w stanie bez wody stojacej,

b) podejmowa¢ wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie si¢ do przepisoéw i
norm dotyczacych ochrony srodowiska na terenie 1 wokot terenu budowy oraz bgdzie unikaé
uszkodzen lub uciazliwosci dla osob lub dobr publicznych i innych, a wynikajacych z
nadmiernego hatasu, wibracji, zanieczyszczenia lub innych przyczyn powstatych w
nastgpstwie jego sposobu dzialania.

Stosujac si¢ do tych wymagan bedzie miat szczegdlny wzglad na:

1) lokalizacje baz, warsztatow, magazynow, sktadowisk, ukopow i drég dojazdowych,

2) srodki ostroznosci 1 zabezpieczenia przed:

a) zanieczyszczeniem zbiornikoéw i cieckdw wodnych pytami lub substancjami toksycznymi,

b) zanieczyszczeniem powietrza pytami 1 gazami,

c¢) mozliwo$cia powstania pozaru.

1.5.5. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bgdzie przestrzegac przepisy ochrony przeciwpozarowe;.

Wykonawca bedzie utrzymywac, wymagany na podstawie odpowiednich przepisow sprawny
Sprzgt przeciwpozarowy.

Materialy latwopalne beda skladowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisami
1 zabezpieczone przed dostgpem osob trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywolanym
jako rezultat realizacji robot albo przez personel Wykonawcy.

1.5.6. Ochrona wiasnos$ci publicznej 1 prywatne;j

Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji na powierzchni ziemi 1 za urzadzenia
podziemne, takie jak rurociagi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wtadz bedacych
wiascicielami tych urzadzen potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez
Zamawiajacego w ramach planu ich lokalizacji.

Wykonawca zapewni wlasciwe oznaczenie 1 zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych
instalacji 1 urzadzen w czasie trwania budowy.

O fakcie przypadkowego uszkodzenia instalacji i urzadzen podziemnych Wykonawca



bezzwlocznie powiadomi przedstawiciela Zamawiajacego i zainteresowane wiladze oraz
bedzie z nimi wspotpracowat dostarczajac wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu
napraw. Wykonawca bedzie odpowiada¢ za wszelkie spowodowane przez jego dziatania
uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi i urzadzen takich jak zawory, wpusty uliczne,
pokrywy wlazow.

Jezeli teren budowy przylega do terenéw z zabudowa mieszkaniowa, Wykonawca bedzie
realizowaé roboty w sposoéb powodujacy minimalne niedogodnosci dla mieszkancow.
Wykonawca odpowiada za wszelkie uszkodzenia zabudowy mieszkaniowej w sasiedztwie
budowy, spowodowane jego dziatalno$cia.

1.5.7. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robot Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepisow dotyczacych
bezpieczenstwa i higieny pracy.

W szczegdlnosci Wykonawca ma obowiazek zadbac, aby personel nie wykonywat pracy
w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spehiajacych
odpowiednich wymagan sanitarnych.

Wykonawca zapewni 1 bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz
sprzet i odpowiednia odziez dla ochrony zycia i zdrowia os6b zatrudnionych na budowie oraz
dla zapewnienia bezpieczenstwa publicznego.

Uznaje sig, ze wszelkie koszty zwiazane z wypelieniem wymagan okreslonych powyzej nie
podlegaja odrgbnej zaptacie 1 sa uwzglednione w cenie kontraktowe;.

1.5.8. Rdbwnowazno$¢ norm i zbiorow przepiséw prawnych

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powotane sa konkretne normy 1 przepisy, ktore
spetnia¢ maja sprzet 1 inne towary oraz wykonane 1 zbadane roboty, beda obowiazywac
postanowienia najnowszego wydania lub poprawionego wydania powotanych norm i
przepisOw o ile w warunkach umowy nie postanowiono inaczej. W przypadku gdy powotane
normy 1 przepisy sa panstwowe lub odnosza si¢ do konkretnego kraju lub regionu, moga by¢
rowniez stosowane inne odpowiednie normy zapewniajace rowny lub wyzszy poziom
wykonania niz powolane normy lub przepisy, pod warunkiem ich sprawdzenia i pisemnego
zatwierdzenia przez przedstawiciela Zamawiajacego.

Roéznice pomigdzy powotanymi normami a ich proponowanymi zamiennikami musza by¢
doktadnie opisane przez Wykonawceg 1 przedtozone przedstawicielowi Zamawiajacego do
zatwierdzenia.

2. MATERIALY

2.1. Materiaty do wykonania robot

2.1.1. Zgodno$¢ materiatéw z SST.

Materialy do wykonania naprawy nawierzchni powinny by¢ zgodne z SST.
2.1.2. Grunt

Grunt jest podstawowym materialem przy naprawie nawierzchni gruntowe;.

3. SPRZET

3.1. Ogblne wymagania dotyczace sprzgtu

Wykonawca jest zobowiazany do Uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wplywu na jako$¢ wykonywanych robot. Sprzgt Uzywany do robdt powinien
by¢ zgodny z oferta Wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod wzgledem typdéw i ilosci
wskazaniom zawartym w SST.

Liczba i wydajno$¢ sprzetu powinny gwarantowaé przeprowadzenie robdt, zgodnie z
zasadami okreslonymi w SST i1 wskazaniach przedstawiciela Zamawiajacego.



Sprzet bedacy wlasnoscia Wykonawcy lub wynajety do wykonania robdt ma byé
utrzymywany w dobrym stanie i gotowosci do pracy. Powinien by¢ zgodny z normami
ochrony srodowiska i przepisami dotyczacymi jego Uzytkowania.

3.2. Sprzet stosowany do wykonania naprawy nawierzchni gruntowej

W zalezno$ci od zakresu robdt oraz sposobu ich wykonania, Wykonawca powinien wykazac
si¢ mozliwoscia korzystania z nastgpujacego sprzetu:

- rowniarki drogowe;j,

- przewoznych zbiornikow na wodg, wyposazonych w urzadzenia do rozpryskiwania wody,

- walca samojezdnego ogumionego z wibracja min. 9 ton,

- walca samojezdnego guma — metal z wibracja min. 3,5 ton

- ptytowe zageszczarki wibracyjne,

- reczny sprzet do drobnych robdt naprawczych, jak topaty, oskardy, ubijarki r¢czne itp.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Wykonawca jest zobowiazany do stosowania jedynie takich $rodkéw transportu, ktore nie
wplyna niekorzystnie na jakos¢ wykonywanych robot i1 wlasciwosci przewozonych
materialow.

Wykonawca bedzie usuwaé na biezaco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia,
uszkodzenia spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu
budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogoélne zasady wykonania robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie rob6t zgodnie z warunkami umowy oraz za
jako$¢ wykonywanych robdt, za ich zgodno$¢ z wymaganiami SST, projektem organizacji
robot opracowanym przez Wykonawcg oraz poleceniami przedstawiciela Zamawiajacego.
Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metody wykonywania robot.

Przy podejmowaniu decyzji przedstawiciel Zamawiajacego uwzgledni wyniki robot,
doswiadczenia z przesziosci i inne czynniki wplywajace na rozwazana kwestig.

Polecenia przedstawiciela Zamawiajacego powinny by¢ wykonywane przez Wykonawce w
czasie okreslonym przez przedstawiciela Zamawiajacego, pod grozba zatrzymania robot.
Skutki finansowe z tego tytutu poniesie Wykonawca.

5.2. Zasady wykonywania robot

Spos6éb wykonania robot przy naprawie nawierzchni powinien by¢ zgodny z SST. W
przypadku braku wystarczajacych danych mozna korzysta¢ z ustalen podanych w niniejszej
specyfikacji.

Podstawowe czynno$ci przy wykonywaniu robot obejmuja:

1. roboty przygotowawcze,

2. naprawe¢ nawierzchni,

3. roboty wykonczeniowe.

-Przy naprawie nawierzchni rozrdznia si¢ nastgpujace sposoby wykonania robot:

- profilowanie drogi,

- reczna naprawa drog gruntowych

Wyszczegdlnienie robot:

1. Wykonanie rowkoéw odwadniajacych

2. Oczyszczenie miejsc uszkodzonych

3. Rgcezne lub mechaniczne ubicie uszkodzonych miejsc

- uzupeltnienie ubytkow.

5.3. Roboty przygotowawcze



Przed przystapieniem do robot nalezy, na podstawie, SST lub wskazan przedstawiciela
Zamawiajacego ustali¢ lokalizacje terenu robot.

5.4. Naprawa nawierzchni gruntowej profilowanej z gruntu naturalnego

5.4.1. Profilowanie drogi

Profilowanie drogi na dtuzszym odcinku, na ktéorym znajduje si¢ wigksza liczba wybojow,
kolein itp., ma za zadanie poprawienie poprzecznego przekroju drogi i wyroOwnania jej
nierownos$ci w celu lepszego odwodnienia drogi.

Profilowanie drogi zaleca si¢ wykonywa¢ roéwniarkami, lecz dopuszcza si¢ tez Uzycie innego
sprzetu, np. spycharek.

Profilowanie najlepiej jest wykonywac po $rednim deszczu, gdy grunt jest nawilgocony, co
utatwia zaré6wno S$cinanie gruntu na wygorowaniach, jak i jego zaggszczenie. Liczba
przejazdow réwniarek do uzyskania nalezytego profilu jest rozna i zalezna od stopnia
zniszczenia nawierzchni, rodzaju gruntu i sposobu profilowania.

W czasie profilowania rowniarka powinna:

- wyrbwnywaé wyboje ziemia otrzymana przez $cigcie wygorowan, powstatych z materiatu
wyniesionego z wybojow przez kola pojazdow w czasie suchej pogody oraz z
nierOwnomiernego zaggszczenia jezdni,

- odtworzy¢ profil pierwotny przez Scigcie poboczy i przesunigcie otrzymanej stad ziemi ku
srodkowi drogi z jednoczesnym wyrownaniem kolein.

Profilowana drogg, w zaleznosci od decyzji przedstawiciela Zamawiajacego, mozna:

- nie watowac, zwlaszcza jesli zaktada sig¢ krotkotrwalos¢ zageszczenia,

- watowaé, np. walcem drogowym, zwlaszcza przy spulchnieniu i rozscieleniu gruntu na
drodze.

Profilowana drogg zaleca sig, ze wzgledow organizacyjnych, podzieli¢ na odcinki, ktore
réwniarka moze naprawi¢ w ciagu 1 dnia.

Na bardzo krotkich odcinkach drogi dopuszcza si¢ rgczne wykonanie profilowania przy
uzyciu topat, oskardow 1 ubijarek.

5.4.2. Naprawa kapitalna nawierzchni z gruntu naturalnego

- Naprawa kapitalna ma na celu podniesienie wartosci drogi przez:

- poprawienie odwodnienia,

- nadanie odpornosci nawierzchni na dziatanie ruchu.

Naprawa kapitalna obejmuje wykonanie profilowania z poprawieniem profilu podtuznego
1 poprzecznego drogi oraz profilu rowow. W stosunku do profilowania poprzecznego
przekroju drogi (wg pkt. 5.4.1), naprawa kapitalna powinna obejmowac przesuw gruntu nie
tylko poprzeczny ale 1 podtuzny.

Sposob profilowania drogi powinien odpowiadaé, w gléwnych zarysach, zaleceniom
podanym w punkcie 5.4.1.

5.5. Roboty wykonczeniowe

Roboty wykonczeniowe powinny by¢ zgodne z SST. Do robot wykonczeniowych naleza
prace zwiazane z dostosowaniem wykonanych robot do istniejacych warunkéw terenowych,
takie jak:

- niezbedne uzupelnienia zniszczonej w czasie robdt roslinnosci, tj. zatrawienia, krzewow,
ew. drzew,

-ew. rowow, poboczy itp.,

-roboty porzadkujace otoczenie terenu robot.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogoblne zasady kontroli jako$ci robot

Celem kontroli robot bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby
osiagnac¢ zalozona jakos$¢ robot.



Wykonawca jest odpowiedzialny za petna kontrolg robot.

Wykonawca bedzie przeprowadzaé kontrole robot z czestotliwoscia zapewniajaca
stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w SST.

6.2. Badania wykonanych robot

Po zakonczeniu rob6t nalezy sprawdzi¢ wizualnie:

- wyglad zewngtrzny wykonanej naprawy nawierzchni,

- poprawnos$¢ profilu podtuznego i poprzecznego, nawiazujacego do pozostatej powierzchni
jezdni 1 umozliwiajacego sptyw powierzchniowy wod.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogoblne zasady obmiaru robot

Obmiar robot bedzie okreslac faktyczny czas pracy sprzetu i ilos¢ wbudowanego materiatu
zgodnie ze zleconym zadaniem i SST.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest:

- illo$¢ 1 m? wyrdwnanej nawierzchni , udokumentowany obmiarem robot

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robot

W zaleznosci od ustalen odpowiednich SST, roboty podlegaja nastgpujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi cz¢$ciowemu,

b) odbiorowi ostatecznemu.

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z SST 1 wymaganiami przedstawiciela
Zamawiajacego, jesli wszystkie pomiary 1 badania z zachowaniem tolerancji wg punktu 6
daly wyniki pozytywne.

8.2. Odbidr czgsciowy

Odbidr czegsciowy polega na ocenie ilosci 1 jakosci wykonanych czg$ci robot. Odbioru
czg$ciowego robot dokonuje sig¢ wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robot. Odbioru robot
dokonuje przedstawiciel Zamawiajacego.

8.3. Odbior ostateczny robot

8.3.1. Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot w odniesieniu do
ich ilosci, jakosci 1 wartosci.

Odbidr ostateczny robdt nastapi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od dnia
potwierdzenia przez przedstawiciela Zamawiajacego zakonczenia robot 1 przyjecia
dokumentow, o ktérych mowa w punkcie 8.3.2.

Odbioru ostatecznego robot dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w obecnosci
przedstawiciela Zamawiajacego 1 Wykonawcy. Komisja odbierajaca roboty dokona ich oceny
jakosciowe] na podstawie przedtozonych dokumentow, pomiaréw, ocenie wizualnej oraz
zgodno$ci wykonania robo6t z SST.

W toku odbioru ostatecznego robdt komisja zapozna si¢ z realizacja ustalen przyjetych
w trakcie odbiorow robot zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie
wykonania robot uzupeltniajacych i rob6t poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robdt poprawkowych lub roboét uzupetniajacych
w warstwie Scieralnej lub robotach wykonczeniowych, komisja przerwie swoje czynno$ci
1 ustali nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisjg, ze jakos¢ wykonywanych robot w poszczegdlnych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej SST z uwzglednieniem tolerancji i nie ma
wigkszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu i bezpieczenstwo ruchu, komisja dokona



potracen, oceniajac pomniejszong warto§¢ wykonywanych robdt w stosunku do wymagan
przyjetych w dokumentach umowy.

8.3.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robot jest protokot odbioru
ostatecznego robot sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowiazany przygotowac nastepujace dokumenty:
1. szczegdtowe specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentdow umowy i ew.
uzupeltniajace lub zamienne),

2. dokumenty pracy sprzgtu,

3. obmiar robot.

Wszystkie zarzadzone przez komisj¢ roboty poprawkowe lub uzupetiajace beda zestawione
wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Termin wykonania robdt poprawkowych i robot uzupetniajacych wyznaczy komisja.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Podstawa ptatnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke
obmiarowa.

Cena jednostkowa bedzie uwzglednia¢ wszystkie czynno$ci, wymagania i badania sktadajace
si¢ a jej wykonanie, okreslone dla tej roboty w SST.

Ceny jednostkowe robdt beda obejmowac:

- robocizng bezposrednia wraz z towarzyszacymi kosztami,

- warto$¢ pracy sprzgtu wraz z towarzyszacymi kosztami,

- koszty posrednie, zysk kalkulacyjny 1 ryzyko,

- podatki obliczone zgodnie z obowiazujacymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.

9.2. Cena jednostki obmiarowe;j

Cena jednostki obmiarowej przy naprawie nawierzchni obejmuje:

- oznakowanie robot,

- dostarczenie sprzgtu,

- wykonanie naprawy nawierzchni wedlug ustalen specyfikacji technicznej,

- odwiezienie sprz¢tu.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-11112:1996

Kruszywa mineralne. Kruszywa tamane do nawierzchni drogowych.
10.2. Inne materiaty

1. Podreczniki 1 przepisy utrzymania drog



