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SPECYFIKACJA TECHNICZNA OGOLNA WYKONANIA I ODBIORU ROBOT
STO

OGOLNE WARUNKI WYKONANI, BEZPIECZENSTWA, OCHRONY, KONTROLI I ODBIORU




1. WSTEP
1.1 Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej ogolne (STO) sa wymagania ogélne dotyczace wykonania i odbioru robot
zwiazanych z utwardzaniem nawierzchni plytami drogowymi typu YOMB i MEBA

1.2 Zakres stosowania ST

Niniejsza specyfikacja techniczna (ST) stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu robot wymienionych w
pt.1.1.

1.3 Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmuja wymagania ogdlne, wspdlne dla robot objgtych szczegdtowymi
specyfikacjami technicznymi (SST)

1. 4 Okres$lenia podstawowe
Ilekro¢ w ST jest mowa o:

1.4.1. obiekcie budowlanym — nalezy przez to rozumie¢:

a) budowlg stanowiaca calos¢ techniczno-uzytkowa wraz z instalacjami i urzadzeniami,

1.4.2. budowli — nalezy przez to rozumie¢ kazdy obiekt budowlany nie bedacy budynkiem lub obicktem matej architektury, jak:
lotniska, drogi, linie kolejowe, mosty, estakady, tunele, sieci techniczne, wolno stojace maszty antenowe, wolno stojace trwale
zwiazane z gruntem urzadzenia reklamowe, budowle ziemne, obronne (fortyfikacje), ochronne, hydrotechniczne, zbiorniki,
wolno stojace instalacje przemystowe lub urzadzenia techniczne, oczyszczalnie $ciekoéw, sktadowiska odpadow, stacje
uzdatniania wody, konstrukcje oporowe, nadziemne i podziemne przejs$cia dla pieszych, sieci uzbrojenia terenu, budowle
sportowe, cmentarze, pomniki, a takze czgsci budowlane urzadzen technicznych (kotlow, piecow przemystowych i innych
urzadzen) oraz fundamenty pod maszyny i urzadzenia, jako odrgbne pod wzglgdem technicznym czgsci przedmiotow
sktadajacych si¢ na cato$¢ uzytkowa.

1.4.3. budowie — nalezy przez to rozumie¢ wykonanie obiektu budowlanego w okreslonym miejscu, a takze odbudowe,
rozbudowe, nadbudowg obiektu budowlanego.

1.4.4. robotach budowlanych — nalezy przez to rozumie¢ budowe, a takze prace polegajace na przebudowie, montazu, remoncie
lub rozbidree obiektu budowlanego.

1.4.5. _urzadzeniach budowlanych — nalezy przez to rozumie¢ urzadzenia techniczne zwiazane z obiektem budowlanym
zapewniajace mozliwo$¢ uzytkowania obiektu zgodnie z jego przeznaczeniem, jak przytacza i urzadzenia instalacyjne, w tym
shuzace oczyszczaniu lub gromadzeniu $ciekow, a takze przejazdy, ogrodzenia, place postojowe i place pod $mietniki.

1.4.6. _terenie budowy — nalezy przez to rozumieé przestrzen, w ktorej prowadzone sa roboty budowlane wraz z przestrzenia
zajmowang przez urzadzenia zaplecza budowy.

1.4.7. _dokumentacji budowy — nalezy przez to rozumie¢ pozwolenie na budowe wraz z zataczonym projektem budowlanym,
dziennik budowy, protokoty odbioréw czgsciowych i koncowych, w miarg potrzeby, rysunki i opisy stuzace realizacji obiektu,
operaty geodezyjne .

1.4.8. _dokumentacji powykonawczej — nalezy przez to rozumie¢ dokumentacj¢ budowy z naniesionymi zmianami
dokonanymi w toku wykonywania rob6t oraz geodezyjnymi pomiarami powykonawczymi.

1.49.  _aprobacie technicznej — nalezy przez to rozumie¢ pozytywna oceng techniczna wyrobu, stwierdzajaca jego przydatno$é
do stosowania w budownictwie.

1.4.11. _wyrobie budowlanym — nalezy przez to rozumie¢ wyréb w rozumieniu przepisdéw o ocenie zgodnosci, wytworzony w
celu wbudowania, wmontowania, zainstalowania lub zastosowania w sposob trwaty w obiekcie budowlanym, wprowadzany do
obrotu jako wyrdb pojedynczy lub jako zestaw wyborow do stosowania we wzajemnym potaczeniu stanowiacym integralna
calos¢ uzytkowa.

1.4.12. inspektorze nadzoru inwestorskiego/ inwestorze — osoba posiadajaca odpowiednie wyksztatcenie techniczne i praktyke
zawodowa oraz uprawnienia budowlane, wykonujaca samodzielne funkcje techniczne w budownictwie, ktdrej inwestor powierza
nadzor nad budowa obiektu budowlanego. Reprezentuje on interesy inwestora na budowie i wykonuje biezaca kontrolg jakosci i
ilosci wykonanych robot, bierze udziat w sprawdzianach i odbiorach rob6t zakrywanych i zanikajacych, badaniu i odbiorze
instalacji oraz urzadzen technicznych, jak réwniez przy odbiorze gotowego obiektu.

1.5 Ogoblne wymagania dotyczace robot

Wykonaweca roboét jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za ich zgodnos¢ z dokumentacja projektowa, SST i
poleceniami Inspektora nadzoru/Inwestora.

1.5.1 Przekazanie terenu budowy

Zamawiajacy, przekaze Wykonawcy teren budowy, oraz komplet SST wskaze miejsca poboru energii elektrycznej i wody
jesli takie beda niezbedne z punktu widzenia technologii wykonywania robot . Przekazanie zostanie potwierdzone protokotem
przekazania placu budowy

1.5.2 Zgodno$¢ robot z dokumentacja projektowa i SST

Wymagania wyszczegolnione w dokumentacji projektowej i SST sa obowiazujace dla Wykonawcy tak, jakby zawarte




byty w catej dokumentacji.

W przypadku stwierdzenia ewentualnych rozbieznosci podane na rysunku wielkosci liczbowe wymiaréw s wazniejsze od
odczytu ze skali rysunkow.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiaty maja by¢ zgodne z dokumentacja projektowa i SST.

Wielkosci okreslone w dokumentacji projektowej i w SST beda uwazane za wartosci docelowe, od ktorych dopuszczalne sa
odchylenia w ramach okreslonego przedziatu tolerancji. Cechy materiatéw i elementéw budowli musza by¢ jednorodne i
wykazywac¢ zgodno$¢ z okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie moga przekraczac¢ dopuszczalnego przedziatu
tolerancji.

W przypadku, gdy dostarczane materiaty lub wykonane roboty nie bgda zgodne z dokumentacja projektowa Iub SST i maja
wplyw na niezadowalajaca jakos¢ elementu budowli, to takie materialy zostana zastapione innymi, a elementy budowli
rozebrane i wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.

1.5.3 Zabezpieczenie terenu budowy

Wykonawca jest zobowiazany do zabezpieczenia terenu budowy w okresie trwania realizacji kontraktu az do zakonczenia i
odbioru ostatecznego robot.

Wykonaweca dostarczy, zainstaluje 1 b¢dzie utrzymywac¢ tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace, w tym: ogrodzenia, porgcze,
o$wietlenie, sygnaty i znaki ostrzegawcze, dozorcow, wszelkie inne srodki niezbgdne do ochrony robét, wygody spotecznosci i
innych.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrgbnej zaptacie i przyjmuje sig, ze jest wlaczony w ceng umowna.
1.5.4 Ochrona $rodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowiazek znac i stosowac¢ w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy dotyczace ochrony srodowiska
naturalnego.

W okresie trwania budowy 1 wykonywania robdt wykonczeniowych Wykonawca bedzie:
— utrzymywac teren budowy i wykopy w stanie bez wody stojacej,

— podejmowac wszelkie konieczne kroki majace na celu stosowanie sig¢ do przepisow i norm dotyczacych ochrony
srodowiska na terenie i wokot terenu budowy oraz bgdzie unika¢ uszkodzen lub uciazliwos$ci dla 0s6b lub whasnosci
spolecznej, a wynikajacych ze skazenia, hatasu lub innych przyczyn powstatych w nastgpstwie jego sposobu dziatania.

1.5.5 Ochrona przeciwpozarowa
Wykonawca bedzie przestrzegac przepisy ochrony przeciwpozarowe;.

Wykonawca bedzie utrzymywac sprawny sprzet przeciwpozarowy, wymagany odpowiednimi przepisami, Materiaty tatwopalne
beda sktadowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone przed dostgpem osob trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym jako rezultat realizacji robot albo
przez personel wykonawcy.

1.5.6 Ochrona wlasno$ci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji i urzadzen zlokalizowanych na powierzchni terenu i pod jego poziomem, takie jak
rurociagi, kable itp. Wykonawca zapewni wlasciwe 0znaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i urzadzen w
czasie trwania budowy.

O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bezzwlocznie powiadomi Inspektora nadzoru i
zainteresowanych uzytkownikow oraz bedzie z nimi wspotpracowal, dostarczajac wszelkiej pomocy potrzebnej przy
dokonywaniu napraw. Wykonawca bedzie odpowiadaé¢ za wszelkie spowodowane przez jego dziatania uszkodzenia instalacji na
powierzchni ziemi i urzadzen podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonych mu przez Zamawiajacego.

1.5.7 Ograniczenie obcigzen osi pojazdow

Wykonawca stosowac sig bedzie do ustawowych ograniczen obciazenia na o$ przy transporcie gruntu, materialow i
wyposazenia na i z terenu rob6t. Uzyska on wszelkie niezbgdne zezwolenia od wtadz co do przewozu nietypowy ch
wagowo tadunkéw i w sposob ciagly bedzie o kazdym takim przewozie powiadamial Inspektora nadzoru. Pojazdy i
tadunki powodujace nadmierne obciazenie osiowe nie beda dopuszczone na swiezo ukonczony fragment budowy w
obrgbie terenu budowy i wykonawca bgdzie odpowiadal za naprawe wszelkich robot w ten sposéb uszkodzonych,
zgodnie z poleceniami Inspektora nadzoru.

1.5.8 Bezpieczenstwo i higiena pracy
Podczas realizacji robot wykonawca bedzie przestrzega¢ przepisow dotyczacych bezpieczenstwa i higieny pracy.

W szczegdlnosci wykonawca ma obowiazek zadbaé, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach niebezpiecznych,
szkodliwych dla zdrowia oraz nie spehiajacych odpowiednich wymagan sanitarnych.

Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz sprz¢t i odpowiednia odziez
dla ochrony zycia i zdrowia 0s6b zatrudnionych na budowie. Uznaje sig, ze wszelkie koszty zwiazane z wypetieniem
wymagan okreslonych powyzej nie podlegaja odrgbnej zaptacie i sa uwzglgdnione w cenie umownej.

1.5.9 Ochrona i utrzymanie robot




Wykonawca begdzie odpowiedzialny za ochrong robot i za wszelkie materiaty i urzadzenia uzywane do robot od daty
rozpoczgeia do daty odbioru ostatecznego.

1.5.10 Stosowanie si¢ do prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowiazany jest zna¢ wszelkie przepisy wydane przez organy administracji panstwowej i samorzadowej,
ktore sa w jakikolwiek sposob zwiazane z robotami i bedzie w pelni odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw,
przepiséw i wytycznych podczas prowadzenia robot. Np. rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego
2003r. w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy podczas wykonywania robdt budowlanych (Dz. U. z dn.
19.03.2003 r. Nr 47, p6z. 401).

Wykonawca bedzie przestrzegac¢ praw patentowych i bedzie w pelni odpowiedzialny za wypehienie wszelkich wymagan
prawnych odnos$nie wykorzystania opatentowanych urzadzen lub metod i w sposob ciagly begdzie informowac
Inspektora nadzoru o swoich dziataniach, przedstawiajac kopie zezwolen i inne odnosne dokumenty.

2. MATERIALY
2.1 Zrédta uzyskania materiatéw do elementéw konstrukcyjnych

Wykonawca zobowiazany jest do prowadzenia badan okreslonych w SST w celu udokumentowania, ze materialy uzyskane
z dopuszczalnego zrodta spetniaja wymagania SST.

Pozostate materialy budowlane powinny spelnia¢ wymagania jako$ciowe okreslone Polskimi Normami, aprobatami
technicznymi, o ktérych mowa w Szczegotowych Specyfikacjach Technicznych (SST).

2.2 Pozyskiwanie masowych materiatow pochodzenia miejscowego

Humus i nadktad czasowo zdj¢te z terenu wykopow, ukopow beda formowane w hatdy i wykorzystywane przy zasypce i
rekultywacji terenu po ukonczeniu robot.

Wszystkie odpowiednie materiaty pozyskane, z wykopow na terenie budowy bgda wykorzystane do rob6t lub
odwiezione na odktad odpowiednio do wymagan umowy lub wskazan Inspektora nadzoru.

2.3 Materiaty nie odpowiadajace wymaganiom jako$ciowym

Materialy nie odpowiadajace wymaganiom jako$ciowym zostana przez Wykonawcg wywiezione z terenu budowy, badz
ztozone w miejscu wskazanym przez Inspektora nadzoru.

Kazdy rodzaj robdt, w ktorym znajduja si¢ nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykonawca wykonuje na wiasne ryzyko,
liczac sig z jego nieprzyjeciem i niezaptaceniem.

2.4 Przechowywanie i sktadowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasu, gdy beda one potrzebne do robot, byty zabezpieczone
przed zanieczyszczeniem, zachowaly swoja jakos¢ i wlasciwo$¢ do robodt 1 byty dostgpne do kontroli przez Inspektora nadzoru.

Miejsca czasowego sktadowania materiatdéw beda zlokalizowane w obrebie terenu budowy w miejscach uzgodnionych z
Inspektorem nadzoru.

2.5 Wariantowe stosowanie materiatow

Jesli dokumentacja projektowa lub SST przewiduja mozliwo$¢ zastosowania roznych rodzajéw materialow do wykonywania
poszczegbdlnych elementdéw robdét Wykonawca powiadomi Inspektora nadzoru o zamiarze zastosowania konkretnego rodzaju
materialu. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materialu nie moze by¢ p6zniej zamieniany bez zgody Inspektora nadzoru.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje niekorzystnego wptywu na jakos¢
wykonywanych robdt. Sprzgt uzywany do robot powinien odpowiada¢ pod wzgledem typow i ilosci wskazaniom zawartym w
SST.

Liczba i wydajnos$¢ sprzgtu bedzie gwarantowaé przeprowadzenie robot, zgodnie z zasadami okre§lonymi w
dokumentacji projektowej, SST i wskazaniach Inspektora nadzoru w terminie przewidzianym umowa.

Sprzet bedacy wiasnoscia Wykonawcy lub wynajety do wykonania robdt ma by¢ utrzymywany w dobrym stanie i gotowosci do
pracy. Bedzie spetnial normy ochrony srodowiska i przepisy dotyczace jego uzytkowania.

Wykonawca dostarczy Inspektorowi nadzoru kopie dokumentdéw potwierdzajacych dopuszczenie sprzgtu do uzytkowania, tam
gdzie jest to wymagane przepisami.

Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewiduja mozliwo$¢ wariantowego uzycia sprzgtu przy wykonywanych robotach,
wykonawca powiadomi Inspektora nadzoru o swoim zamiarze wyboru i uzyska jego akceptacj¢ przed uzyciem sprzgtu.
Wybrany sprzgt, po akceptacji Inspektora nadzoru, nie moze by¢ pdézniej zmieniany bez jego zgody.

4. TRANSPORT
4.1 Ogodlne wymagania dotyczace transportu

Wykonawca jest zobowiazany do stosowania jedynie takich srodkdéw transportu, ktore nie wptyna niekorzystnie na jakosé
wykonywanych robot i wlasciwosci przewozonych materiatow.

Liczba $rodkéw transportu begdzie zapewnia¢ prowadzenie robot zgodnie z zasadami okre§lonymi w dokumentacji projektowej,
SST i wskazaniach Inspektora nadzoru w terminie przewidzianym w umowie.




4.2 Wymagania dotyczace przewozu po drogach publicznych

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spetnia¢ wymagania dotyczace przepisow ruchu drogowego w odniesieniu do
dopuszczalnych obciazen na osie i innych parametréw technicznych. Srodki transportu nie odpowiadajace warunkom
dopuszczalnych obciazen na osie moga by¢ dopuszczone przez wlasciwy zarzad drogi pod warunkiem przywrocenia stanu
pierwotnego uzytkowanych odcinkow drég na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bedzie usuwaé na biezaco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego pojazdami na
drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1 Wymagania og6lne dotyczace wykonania robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z umowa oraz za jako$¢ zastosowanych materiatow i
wykonywanych robot, za ich zgodno$¢ z dokumentacja projektowa, wymaganiami SST oraz poleceniami Inspektora nadzoru.

Wykonawca ponosi odpowiedzialnos$¢ za petna obstuge geodezyjna robot okreslonych w dokumentacji projektowej lub
przekazanych na pi$mie przez Inspektora nadzoru.

Nastgpstwa jakiegokolwiek btedu spowodowanego przez Wykonawcg w wytyczeniu i wykonywaniu robot zostana, jesli
wymagacé tego bedzie Inspektor nadzoru, poprawione przez Wykonawcg na wlasny koszt.

Decyzje Inspektora nadzoru dotyczace akceptacji lub odrzucenia materialow i elementow robot beda oparte na wymaganiach
sformutowanych w dokumentacji projektowej i w SST, a takze w normach i wytycznych.

Polecenia Inspektora nadzoru dotyczace realizacji robot beda wykonywane przez Wykonawce nie pozniej niz w czasie przez
niego wyznaczonym, pod grozba wstrzymania robot. Skutki finansowe z tytulu wstrzymania robdt w takiej sytuacji ponosi
Wykonawca.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1 Zasady kontroli jakosci robot

Wykonaweca jest odpowiedzialny za pelna kontrolg jako$ci robot i stosowanych materiatdw. Wykonawca zapewni
odpowiedni system kontroli, wlaczajac w to personel, laboratorium, sprzgt, zaopatrzenie i wszystkie urzadzenia niezbg¢dne do
pobierania probek i badan materiatow oraz robot. Wykonawca bedzie przeprowadzaé pomiary i badania materiatdw oraz robot
z czestotliwoscia zapewniajaca stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w dokumentacji
projektowej i SST. Minimalne wymagania, co do zakresu badan i ich czestotliwo$ci sg okre$lone w SST. W przypadku, gdy
nie zostaly one tam okreslone, Inspektor nadzoru ustali, jaki zakres kontroli jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie robot
zgodnie z umowa.

Wszystkie koszty zwiazane z organizowaniem i prowadzeniem badan materiatow i robot ponosi Wykonawca.
6.2 Pobieranie probek

W przypadku zaistnienia konieczno$ci poboru probek zostana one pobrane losowo. Zaleca sig stosowanie statystycznych metod
pobierania probek, opartych na zasadzie, ze wszystkie jednostkowe elementy do pobrania moga by¢ z jednakowym
prawdopodobienstwem wytypowane do badan. Inspektor nadzoru bgdzie mie¢ zapewniong mozliwo$¢ udzialu w pobieraniu
probek. Na zlecenie Inspektora nadzoru Wykonawca bedzie przeprowadzaé¢ dodatkowe badania tych materiatlow, ktore
budza watpliwosci, co do jakosci, o ile kwestionowane materialy nie zostana przez Wykonawce usunigte lub ulepszone z
wiasnej woli. Koszty tych dodatkowych badan pokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenia usterek; w przeciwnym
przypadku koszty te pokrywa Zamawiajacy. Pojemniki do pobierania probek beda dostarczone przez Wykonawcg. Probki
dostarczone przez Wykonawce do badan beda odpowiednio opisane i oznakowane, w sposob zaakceptowany przez Inspektora
nadzoru.

6.3 Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku, gdy normy nie
obejmuja jakiegokolwiek badania wymaganego w SST, stosowa¢ mozna wytyczne krajowe, albo inne procedury,
zaakceptowane przez Inspektora nadzoru.

Przed przystapieniem do pomiaréw lub badan, Wykonawca powiadomi Inspektora nadzoru o rodzaju, miejscu i terminie
pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi na pi$mie ich wyniki do akceptacji
Inspektora nadzoru. Wykonawca bedzie przekazywac Inspektorowi nadzoru kopie raportéw z wynikami badan.

6.4 Certyfikaty i deklaracje
Inspektor nadzoru moze dopusci¢ do uzycia tylko te wyroby i materiaty, ktore:

— posiadaja certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodno$¢ z kryteriami technicznymi
okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz wtasciwych przepiséw i informacji o ich istnieniu
zgodnie z rozporzadzeniem

— posiadaja deklaracjg zgodnoSci lub certyfikat zgodnoS$ci z: Polska Norma lub aprobata techniczna, w przypadku wyrobow,
dla ktorych nie ustanowiono Polskiej Normy, jezeli nie sa objgte certyfikacja okreslona w pkt. 1 i ktore spelniaja wymogi
SST.

—  znajduja si¢ w wykazie wyrobow, o ktorym mowa w rozporzadzeniu MSWiA z 1998 r. (Dz. U. 98/99).

W przypadku materiatéw, dla ktorych ww. dokumenty sa wymagane przez SST, kazda ich partia dostarczona do robot bedzie




posiada¢ dokumenty okreslajace w sposob jednoznaczny jej cechy. Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spetniajg tych wymagan
beda odrzucone.

6.5 Dokumenty budowy
[1] Dziennik budowy - jezeli jest wymagany

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem urzgdowym obowiazujacym Zamawiajacego i Wykonawce w okresie od
przekazania wykonawcy terenu budowy do konca okresu gwarancyjnego. Prowadzenie dziennika budowy zgodnie z § 45
ustawy Prawo budowlane spoczywa na kierowniku budowy.

Zapisy w dzienniku budowy beda dokonywane na biezaco i beda dotyczy¢ przebiegu roboét, stanu bezpieczenstwa ludzi i mienia
oraz technicznej strony budowy.

[2] Pozostate dokumenty budowy - jezeli sa wymagane
Do dokumentéw budowy zalicza sig, oprocz wymienionych w punktach [1]-[2], nastgpujace dokumenty:
—  pozwolenie na budowg,
—  protokoty przekazania terenu budowy,
—  protokoty odbioru robot,
—  protokotly z narad i ustalen,
—  operaty geodezyjne,
—  plan bezpieczenstwa i ochrony zdrowia.

7. OBMIAR ROBOT

7.1 Ogodlne zasady obmiaru robot

Przy wynagrodzeniu umownym - ryczattowym nie bedzie dokonywany obmiar robot.
8. ODBIOR ROBOT
W zaleznosci od ustalen odpowiednich SST, roboty podlegaja nast¢pujacym odbiorom:
— odbiorowi robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu,
—  odbiorowi czesciowemu,
— odbiorowi ostatecznemu (koncowemu),
— odbiorowi pogwarancyjnemu.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Zgodnie z warunkami zawartymi w umowie pomi¢dzy Wykonawca a Zamawiajacym
10. PRZEPISY ZWIAZANE
Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane Dz. U. z 2016 r. poz. 290, 961, 1165, 1250.

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26.06.2002 r. w sprawie dziennika budowy, montazu i rozbiorki tablicy
informacyjnej oraz ogloszenia zawierajacego dane dotyczace bezpieczenstwa pracy i ochrony zdrowia (Dz. U. z 2002 r. Nr
108 pdz. 953).

Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publicznych (Dz. U. z 2000 r. Nr 71 p6z. 838 z p6Zzniejszymi zmianami).

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy podczas wykonywania
rob6t budowlanych (Dz. U. z 2003 r. Nr 48 poz. 401).




SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

KORYTA WRAZ Z PROFILOWANIEM
I ZAGESZCZANIEM PODLOZA GRUNTOWEGO




1 WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robdt zwigzanych z
wykonywaniem koryta wraz z profilowaniem i zaggszczaniem podtoza gruntowego.

1.2. Zakres stosowania ST

Niniejsza specyfikacja techniczna powinna by¢ stosowana jako dokument przetargowy przy realizacji robot
zwiazanych z remontami drég gminnych na terenie gminy Pszczotki .

13 Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwiazanych z wykonaniem
koryta wraz z profilowaniem i zaggszczeniem podloza przeznaczonego do utozenia konstrukcji nawierzchni.

14. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjami
podanymi w ST 00.00. ,,Wymagania ogolne" pkt 1.4.

15. Ogolne wymagania dotyczace robot
Ogolne wymagania dotyczace robot podano w ST .00.00 ,,Wymagania ogdlne" pkt 1.5.

2. MATERIALY
Nie wystepuja.
3. SPRZET

Wykonawca przystgpujacy do wykonania koryta i profilowania podloza powinien wykaza¢ si¢ mozliwoscia
korzystania z nastepujacego sprzetu, rowniarek lub spycharek uniwersalnych z ukos$nie ustawianym lemieszem;
spycharki z lemieszem ustawionym prostopadle do kierunku pracy maszyny, fadowarek uniwersalnych, walcow
statycznych, wibracyjnych lub ptyt wibracyjnych.

Stosowany sprz¢t nie moze spowodowac niekorzystnego wplywu na wlasciwosci gruntu podtoza. W zwiazku z tym
dopuszcza si¢ r¢czne wykonanie profilowania podtoza.

4, TRANSPORT
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ST .00.00 ,,Wymagania ogdlne" pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania rob6t podano w ST 00.00 ,,Wymagania ogo6lne" pkt 5.

5.2. Warunki przystapienia do robot

Wykonawca powinien przystapi¢ do wykonania koryta oraz profilowania i zageszczenia podtoza bezposrednio
przed rozpoczgciem robot zwiazanych z wykonaniem warstw nawierzchni.
W wykonanym korycie oraz po wyprofilowanym i zaggszczonym podtozu nie moze odbywac sig ruch budowlany,
niezwiazany bezposrednio z wykonaniem pierwszej warstwy nawierzchni.

5.3. Wykonanie koryta

Paliki lub szpilki do prawidlowego uksztattowania koryta w planie i profilu powinny by¢ wczeséniej przygotowane.
Paliki lub szpilki nalezy ustawia¢ w osi drogi i w rzedach rownolegtych do osi drogi lub w inny sposob.
Rozmieszczenie palikow lub szpilek powinno umozliwia¢ naciagnigcie sznurkéw lub linek do wytyczenia robot w
odstgpach nie wigkszych niz co 10 metrow.

Rodzaj sprzgtu, a w szczegolnosei jego moc nalezy dostosowac do rodzaju gruntu, w ktorym prowadzone sa roboty
i do trudnosci jego odspojenia.

Koryto mozna wykonywa¢ rgeznie, gdy jego szeroko$¢ nie pozwala na zastosowanie maszyn, na przyktad na
poszerzeniach lub w przypadku robdt o matym zakresie.
Grunt odspojony w czasie wykonywania koryta powinien by¢ wykorzystany zgodnie z ustaleniami ST, tj.
wbudowany w nasyp lub odwieziony na odktad w miejsce wskazane przez Zamawiajacego.

Profilowanie i zaggszczenie podtoza nalezy wykona¢ zgodnie z zasadami okreslonymi w pkt 5.4.




5.4. Profilowanie i zageszczanie podloza

Przed przystapieniem do profilowania podtoze powinno by¢ oczyszczone ze wszelkich zanieczyszczen.

Jezeli wystgpuja zanizenia poziomu w podtozu przewidzianym do profilowania, Wykonawca powinien spulchnic¢
podioze na odpowiednia glgbokos¢, dowiezé dodatkowy grunt spetniajacy wymagania obowiazujace dla gornej
strefy korpusu, w ilosci koniecznej do uzyskania wymaganych rzgdnych wysokoSciowych i zaggs$ci¢ warstwe do
uzyskania wartosci wskaznika zaggszczenia Do profilowania podloza nalezy stosowa¢ réwniarki. Scigty grunt
powinien by¢ wykorzystany w robotach ziemnych lub w inny sposob .

Bezposrednio po profilowaniu podloza nalezy przystapi¢ do jego zaggszczania. Zaggszczanie podioza nalezy
kontynuowa¢ do osiagnigcia wskaznika zaggszczenia . Wskaznik zaggszczenia nalezy okre§la¢ zgodnie z BN-
77/8931-12.

5.5. Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i zageszczonego podloza

Podloze (koryto) po wyprofilowaniu i zaggszczeniu powinno by¢ utrzymywane w dobrym stanie.

Jezeli po wykonaniu robot zwiazanych z profilowaniem i zaggszczeniem podtoza nastapi przerwa w robotach i
Wykonawca nie przystapi natychmiast do uktadania warstw nawierzchni, to powinien on zabezpieczy¢ podioze
przed nadmiernym zawilgoceniem, na przyktad przez roztozenie folii lub w inny sposoéb . Jezeli wyprofilowane i
zageszczone podioze ulegto nadmiernemu zawilgoceniu, to do ukladania kolejnej warstwy mozna przystapié
dopiero po jego naturalnym osuszeniu.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robét
Ogolne zasady kontroli jakosci rob6t podano w ST 00.00 ,,Wymagania ogdlne" pkt 6.

6.2. Badania w czasie robot

6.2.1. Rownosc koryta (profilowanego podtoza)
Nieréwnosci podiuzne koryta i profilowanego podioza nalezy mierzy¢ 4-metrowa lata zgodnie z norma BN-
68/8931-04. Nierownosci poprzeczne nalezy mierzy¢ 4-metrowa tata. Nierownosci nie moga przekracza¢ 20mm.

6.2.2. Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne koryta i profilowanego podtoza powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa z tolerancja +
0,5%.

6.3.  Zasady postgpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami koryta (profilowanego podloza)

Wszystkie powierzchnie, ktore wykazuja wigksze odchylenia cech geometrycznych od okreslonych w punkcie 6.2
powinny by¢ naprawione przez spulchnienie do glgbokosci co najmniej 10 cm, wyrdéwnanie i powtdrne
zageszezenie. Dodanie nowego materialu bez spulchnienia wykonanej warstwy jest niedopuszczalne.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST 00.00 ,,Wymagania ogdlne" pkt 7.

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robdt podano w ST 00.00 ,,Wymagania og6lne" pkt 8.
9. PODSTAWA PEATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST 00.00 ,,Wymagania ogélne" pkt 9.
10. PRZEPISY ZWIAZANE

1.PN-88/B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntu

2.PN-/B-06714-17  Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgotno$ci

3. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie modutu odksztatcenia nawierzchni podatnych i podtoza
przez obciazenie ptyta

- BN-68/8931-04  Drogi samochodowe. Pomiar rowno$ci nawierzchni planografem i tata

- BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaznika zaggszczenia gruntu




SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

NAPRAWA NAWIERZCHNI
Z PREFABRYKOWANYCH ZELBETOWYCH PLYT WIELOOTWOROWYCH
(TYPU IOMB)




1 WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
zwiazanych z naprawa nawierzchni z prefabrykowanych zelbetowych ptyt wielootworowych .

1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacja techniczna (SST) jest stosowana jako dokument przetargowy przy realizacji robot na terenie gminy
Pszczotki.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia rob6t zwiazanych z
naprawa nawierzchni z prefabrykowanych zelbetowych ptyt wielootworowych

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Prefabrykowana zelbetowa ptyta wielootworowa — drogowy element zelbetowy, w postaci prostokatnej ptyty
z otworami, stuzacy do budowy nawierzchni (dawniej element taki nazywano ptyta IOMB).

1.4.2. Nawierzchnia z prefabrykowanych zelbetowych ptyt wielootworowych — nawierzchnia z ptyt drogowych
zelbetowych wielootworowych, przeznaczona do ruchu lub postoju pojazdow.

1.4.3. Szczelina w nawierzchni — szczelina pomigdzy zelbetowymi ptytami nawierzchniowymi, zwykle wypetniona
piaskiem.

1.4.4. Naprawa — remont pojedynczych uszkodzen nawierzchni o powierzchni okoto 5 m? lub elementow liniowych
o dtugosci okoto 10 m.

2. MATERIALY
2.1. Materiaty uzywane do naprawy

Do naprawy nawierzchni z ptyt nalezy uzy¢:

— uzyskane z rozbiorki, nadajace si¢ do ponownego wbudowania, istniejace elementy nawierzchni, zwlaszcza cale
plyty, ew. krawegzniki i materiat podbudowy,

- nowe elementy nawierzchni i obramowania, zast¢pujace istniejace elementy uszkodzone, o podobnych
wymiarach, wygladzie i ksztalcie,

- nowy materiat do podsypki i szczelin,

- nowy materiat do napraw powierzchniowych ptyt i ich fragmentow,

— ew. inne materiaty,

— ew. grunt uzupehiajacy podtoze pod nawierzchnia i korpus drogi.

2.2. Zelbetowe ptyty wielootworowe

Prefabrykowane Zelbetowe ptyty wielootworowe powinny mie¢ wymiary np. 100x75x12,5 cm,

Powierzchnia ptyt powinna by¢ réwna bez rakow, pgknigc, rys i wylupan. Dopuszczalne sg drobne wglebienia i
wypuktosci o gigbokosci lub wysokosci do 5 mm.

Krawedzie plyt powinny by¢ proste i wzajemnie rownolegte. Dopuszczalne sa drobne odpryski i wyszczerbienia
krawedzi o gigbokosci i szerokosci do 5 mm oraz dlugosci do 20 mm w liczbie 2 szt. na 1 m ptyty, przy czym na
jednej krawedzi powierzchni gornej nie moze by¢ wigcej niz 3 wyszczerbienia, a na powierzchni dolnej nie wigcej
niz 4 wyszczerbienia. Zwichrowanie krawgdzi powierzchni gérnej i dolnej nie powinno przekracza¢ 3 mmna 1 m
dtugosci ptyty.

Powierzchnie boczne ptyty powinny by¢ wolne od peknig¢, rys, wglebien i wypuklosci.

Odchyltka od wymiaréw nominalnych powinna wynosi¢: dlugosci = 3 mm, szerokosci £ 3 mm, grubosci £ 3 mm.
Nasigkliwo$¢ powinna wynosi¢ < 6%, a stopien mrozoodpornosci > F 150.

Plyty moga by¢ przechowywane na wolnym powietrzu. Mozna je uktada¢ w stosach, powierzchnia jezdna zwrocona
do gory, w siedmiu warstwach na paletach, do wysokosci trzech palet.

2.3. Materiat na podsypkg i do wypehienia szczelin

Jesli dokumentacja projektowa lub ST nie ustala inaczej, to na podsypkg i do wypetiania szczelin mozna stosowac
piasek odpowiadajacy wymaganiom PN-EN 13242:2004 [11].

Inne materiaty, np. zuzel, pospéike, mozna stosowaé pod warunkiem akceptacji inwestora.

Sktadowanie materiatu powinno si¢ odbywaé na podtozu réwnym, utwardzonym i odwodnionym, przy
zabezpieczeniu materiatu przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi materiatami.




2.4. Woda

Nalezy stosowac, przy zageszczaniu podsypki, kazda czysta wodg z rzek, jezior, stawow i innych zbiornikoéw
otwartych oraz wodg studzienna i wodociagowa.

Nie nalezy stosowa¢ wody z widocznymi zanieczyszczeniami, np. $mieciami, ro§linno$cia wodna, odpadami
przemystowymi, kanalizacyjnymi itp.

2.5. Ewentualne krawezniki

W przypadku wystepowania kraweznikoéw, powinny one odpowiada¢ wymaganiom SST D-08.01.01b [8] lub D-
08.01.02a [9]

2.6. Beton cementowy

Do naprawy glebokich uszkodzen nawierzchniowych ptyt betonowych, ktére zagrazaja bezpieczenstwu ruchu na
drodze, mozna uzy¢ betonu z dodatkami sprawdzonych preparatéw uplastyczniajacych i przyspieszajacych wigzanie
cementu oraz poprawiajacych wiasnos$ci fizykomechaniczne stwardnialego betonu.

Sktad mieszanki betonowej powinien by¢ w miar¢ mozliwo$ci zblizony do sktadu betonu w istniejacych ptytach.
Klasa wytrzymatos$ci na $ciskanie powinna by¢ co najmniej C 30/37 wg PN-EN 206-1 [10].

3.SPRZET

3.1. Sprzet stosowany do wykonania robét

Przy wykonywaniu robot Wykonawca w zalezno$ci od potrzeb, powinien wykazac si¢ mozliwoscia
korzystania ze sprz¢tu dostosowanego do przyjetej metody robot,

— wibratory plytowe,
- ubijaki,

—  zbiorniki na wodg,
—  sprzet transportowy,

4. TRANSPORT

Materiaty sypkie (piasek) mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu, w warunkach
zabezpieczajacych je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiatami i nadmiernym zawilgoceniem.

Ptyty nawierzchniowe mozna przewozi¢ pojazdami otwartymi. Ptyty mozna uktada¢ na drewnianych
paletach w liczbie siedmiu sztuk spigtych tasma polipropylenowa zbrojona dodatkowo w miegjscu styku taSmy z
ptyta podktadkami z tworzywa sztucznego, aby zapobiec ewentualnemu przetarciu. Zatadunku ptyt na samochod
dokonuje si¢ przy pomocy lekkich zurawi lub wozkéw widtowych. W szczegolnych przypadkach ptyty mozna
tadowacd recznie przy zastosowaniu pochylni.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Zasady wykonywania robot

Podstawowe czynno$ci przy wykonywaniu robot obejmuja:
—  roboty przygotowawcze,

— ew. roboty rozbiorkowe,

— naprawa elementéw nawierzchni z piyt,

— roboty wykonczeniowe.

5.2. Roboty przygotowawcze

— zgromadzi¢ wszystkie materiaty potrzebne do robot.

5.3. Uszkodzenia nawierzchni z ptyt, podlegajace naprawie

Naprawie nawierzchni z ptyt podlegaja uszkodzenia obejmujace przede wszystkim:
1. wypehienie szczelin,

2. uszczelnienie spgkan,

3. naprawe obtamanych krawedzi plyt,

4. uszkodzenia powierzchniowe plyt,

5. wymiana catych ptyt.

5.4. Wypekienie szczelin

W przypadku czgsciowego lub catkowitego braku wypelnienia szczelin, materiat w szczelinach nalezy uzupetnié
przez zamulenie ich piaskiem. Zaleca sig, aby piasek uzyty do wypelnienia szczelin zawieral od 3% do 8% frakcji
mniejszej od 0,05 mm. Dopuszcza sig zastosowanie innego materiatu do wypeknienia szczelin, np. drobnego zwiru,
piasku kwarcowego itp.




5.5. Wymiana calych plyt

Przed usunigciem uszkodzonych plyt nalezy sprawdzi¢, czy sasiednie plyty sa dobrze ustabilizowane i czy ich

powierzchnie moga by¢ plaszczyznami odniesienia przy montowaniu nowych plyt. Jezeli zostanie stwierdzone, ze

sasiednie ptyty klawiszuja lub ulegly przemieszczeniom, przed wymiana uszkodzonych ptyt nalezy podnies$¢ ptyty

do wlasciwego potozenia i ustabilizowac je metoda iniekcji szybkowiazaca zaprawa cementowo-piaskowa.

Przy wymianie plyt nalezy tak je usuwac, by nie bylo mozliwe uszkodzenie sasiednich ptyt oraz uszkodzenie

podioza (podbudowy).

Zalecana metoda wyjmowania ptyt jest usuwanie ich za pomoca urzadzen podnoszacych (zurawi), gdyz redukuja do

minimum uszkodzenia podtoza (podbudowy) i sasiadujacych ptyt.

Jezeli po rozebraniu uszkodzonych ptyt zostanie stwierdzone uszkodzenie podbudowy, to nalezy ja odbudowaé w

ten sposob, by zostata zachowana grubos$¢ warstw i rodzaj materiatéw taki sam jak w podbudowie sasiednich ptyt

betonowych.

Wymienione plyty powinny by¢ takiej samej grubosci jak ptyty sasiednie.

Uktadanie nawierzchni z ptyt Zelbetowych, na uprzednio przygotowanej podsypce piaskowej lub warstwie

odsaczajacej, moze odbywac si¢ bezposrednio ze srodkow transportowych lub z miejsca sktadowania, zwykle z

pomoca zurawia. Do opuszczenia plyty zurawiem moga stuzy¢ zawiesia czterohakowe na plycie.

Mozna stosowac tez r¢czne uktadanie ptyt o mniejszych wymiarach, przy pomocy pochylni ze srodka

transportowego, po ktorej ptyty zsuwane sa bezposrednio na miejsce utozenia nawierzchni. Ten typ montazu

wymaga zaostrzonych wymogow bezpieczenstwa pracy.

Plyty zelbetowe nalezy uktadac tak, aby cala swoja powierzchnig przylegaty do podtoza (podsypki, warstwy

odsaczajacej). Powierzchnie plyt nie powinny wystawac lub by¢ zaglebione wzgledem siebie wigcej niz 8 mm.
Szeroko$¢ szczelin migedzy ptytami nie powinna by¢ wigksza od 10 mm. W celu zachowania rownej

szerokosci szczelin, mozna stosowaé migdzydystansowe wktadki migdzyplytowe.

5.6. Roboty wykonczeniowe

Do robdt wykonczeniowych naleza prace zwigzane z dostosowaniem wykonanych robét do istniejacych warunkow
terenowych, takie jak:

— odtworzenie przeszkod czasowo usunigtych,

— oczyszczenie terenu robot z odpadow i usuniecie ich poza plac budowy,

— niezbedne uzupehienia zniszczonej w czasie robot roslinnosci, tj. zatrawienia, krzewow, ew. drzew,

— roboty porzadkujace otoczenie terenu robot.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Sprawdzenie wygladu zewngtrznego nalezy przeprowadzié na podstawie ogledzin elementu przez pomiar i policzenie uszkodzen
wystepujacych na powierzchniach i krawedziach elementu. Sprawdzenie katow prostych w narozach elementéw wykonuje sig
przez przylozenie katownika do badanego naroza i zmierzenia odchylek z doktadnoscia do 1 mm. Pozostate badania ptyt nalezy
wykona¢ zgodnie z wymaganiami podanymi w BN-80/6775-03/01 i BN-80/6775-03/03

6.1. Badania pozostalych materiatow

Badania pozostatych materiatéw stosowanych do wykonania nawierzchni z ptyt azurowych powinny obejmowaé wszystkie
wlasciwosci, okreslone w normach podanych dla odpowiednich materiatow.

6.1.1. Sprawdzenie podloza

Dopuszczalne tolerancje wynosza dla: -gtebokosci

koryta: -o szerokosci do 3 m: £1 c¢m, -0 szeroko$ci

powyzej 3 m: £2 cm, -szerokosci koryta: £5 cm.

6.1.2. Sprawdzenie podsypki

Sprawdzenie podsypki w zakresie grubosci i wymaganych spadkow poprzecznych i podtuznych . Dopuszczalne odchylenia w
grubosci podsypki nie moga przekracza¢ +1 cm.

6.1.3. Sprawdzenie wykonania nawierzchni.

Sprawdzenie konstrukcji nawierzchni przeprowadzaé nalezy w nastgpujacy sposob:

na kazde 200 m2 nawierzchni z ptyt azurowych nalezy zdja¢ 2 ptyty w dowolnym miejscu i zmierzy¢ grubos$¢ podsypki oraz
sprawdzi¢ uktad plyt nawierzchni.

6.1.4. Sprawdzenie réwnosci nawierzchni

Sprawdzenie rownosci przeprowadzaé nalezy tata co najmniej raz na kazde 150 do 300 m2 utozonej nawierzchni i w miejscach
watpliwych, jednak nie rzadziej niz co 50 m nawierzchni. Dopuszczalny przeswit pod tata nie powinien przekracza¢ 1,0 cm.

6.1.5. Sprawdzenie profilu podluznego



Sprawdzenie profilu podluznego przeprowadza¢ nalezy za pomoca niwelacji, biorac pod uwagg punkty charakterystyczne, jednak
nie rzadziej niz co 100 m. Odchylenia od projektowanej niwelety nawierzchni w punktach zalamania niwelety nie moga
przekracza¢ +3 cm.

6.1.6. Sprawdzenie profilu poprzecznego

Sprawdzenia profilu poprzecznego dokonywac nalezy szablonem z poziomica, co najmniej raz na kazde 150 do 300 m2
nawierzchni i w miejscach watpliwych, jednak nie rzadziej niz co 50 m. Dopuszczalne odchylenia od projektowanego profilu
wynosza +0,3%.

6.1.7. Sprawdzenie réwnoleglosci spoinl

Sprawdzenie rownolegtosci spoin nalezy przeprowadza¢ za pomoca dwodch sznurdow napigtych wzdluz spoin i przymiaru z
podziatka milimetrowa. Dopuszczalne odchylenie wynosi +1 cm.

6.1.8. Sprawdzenie szerokosci i wypelnienia spoin

Sprawdzenie szeroko$ci spoin nalezy przeprowadza¢ przez usunigcie spoin na dlugosci okoto 10 cm w trzech dowolnych

miejscach na kazde 200 m2 nawierzchni i zmierzenie ich szerokosci oraz wypetnienia.

7. OBMIAR ROBOT
Jednostka obmiarowa robot jest 1 m2
8. ODBIOR ROBOT

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z ST 1 umowa , jezeli wszystkie pomiary i badania daty
wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Zasady ptatnosci okresla umowa pomigdzy Inwestorem a Wykonawca

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1 PN-EN 206-1 Beton - Cze$¢ 1: Wymagania, wlasciwosci, produkcja i zgodno$¢
(W okresie przejsciowym mozna stosowa¢ PN-B-06250:1998 Beton
zwykty)

2 PN-EN 13242 Kruszywa do niezwigzanych i zwigzanych hydraulicznie materialow
stosowanych w obiektach budowlanych i budownictwie drogowym
(W okresie przejsciowym mozna stosowa¢ PN-B-11111:1996
Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni
drogowych. Zwir i mieszanka, PN-B-11112:1996 Kruszywa
mineralne. Kruszywa tamane do nawierzchni drogowych,
PN-B-11113:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do
nawierzchni drogowych. Piasek)




