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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA -

LWYMAGANIA OGOLNE

1. Okreslenie przedmiotu zamowienia.

1.1. Rodzaj, nazwa i lokalizacja ogdlna przedsigwziecia.
Droga rowerowa w miejscowosci Zelistawki

1.2. Uczestnicy procesu inwestycyjnego.

1) Zamawigjgcy — Gmina Pszczotki

3) Organ nadzoru budowlanego - Powiatowy Inspektor Nadzoru Budowlanego w Pruszczu
Gdanskim

4) Wykonawca - oferent wyloniony w postepowaniu o zamowienie publiczne
1.3 Charakterystyka przedsigwziecia
1.3.1. Ogélny zakres robot

Zakres robot przewiduje

- Roboty pomiarowe

- Wyrownanie i zageszczenie nasypu

- Wykonanie warstwy odsqczajqgcej z piasku

- Wykonanie podbudowy z kruszywa tamanego
- Wykonanie nawierzchni z betonu asfaltowego
- Plantowanie i obsianie trawg korony drogi

1.3.2. Zgodnos¢ robot 7 dokumentacjq techniczng.
Wykonawca jest odpowiedzialny za jakosc prac i ich zgodnosé z dokumentacjq projektowg,

specyfikacjami technicznymi i instrukcjami Inspektora Nadzoru Inwestorskiego. Wykonawca jest
zobowigzany wykonywac wszystkie roboty scisle wedtug otrzymanej dokumentacji projektowe;j.
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1.3.3. Definicje i skroty

Inwestor, Zamawiajgcy — GMINA PSZCZOLKI

Wykonawca — oferent, ktory wygrat postepowanie przetargowe na przedmiotowe zadanie.
Zadanie — droga rowerowa w miejscowosci Zelistawki

Kontrakt — umowa o wykonanie robot budowlanych na zadaniu pomiedzy Inwestorem a
Wykonawcaq.

Projekt budowlany — dokumentacja budowy — zalgcznik do zgloszenia robot budowlanych nie
wymagajgcych pozwolenia na budowe.

Dokumenty odniesienia — dokumenty bedqce podstawg wykonania robot budowlanych, w tym
wszystkie elementy dokumentacji projektowej, normy, aprobaty techniczne oraz inne dokumenty i
ustalenia techniczne.

Roboty budowlane, Roboty — nalezy przez to rozumie¢ budowe chodnika z oswietleniem i
odwodnieniem

Prace towarzyszqce — prace niezbedne do wykonania robot podstawowych niezaliczane do robot
tymczasowych, w tym geodezyjne wytyczanie i inwentaryzacja powykonawcza.

Teren budowy — przestrzen, w ktorej prowadzone sq roboty budowlane wraz z przestrzenig
zajmowang przez urzgdzenia zaplecza budowy.

Aprobata techniczna — pozytywna ocena techniczna wyrobu, stwierdzajgca jego przydatnos¢ do
stosowania w budownictwie.

Wyrob budowlany — wyrob w rozumieniu przepisow o ocenie zgodnosci, wytworzony w celu
wbudowania, wmontowania, zainstalowania lub zastosowania w sposob trwaly w obiekcie
budowlanym, wprowadzany do obrotu jako wyrob pojedynczy lub jako zestaw wyrobow do
stosowania we wzajemnym potqczeniu stanowigcym integralng catos¢ uzytkowq.

Certyfikat — oznaczenie wyrobu budowlanego na znak bezpieczenstwa, wykazujgce, ze zapewniono
zgodnos¢ z kryteriami technicznymi okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat
technicznych oraz witasciwych przepisow i dokumentow technicznych - w odniesieniu do wyrobow
podlegajqcych tej certyfikacyi.

Deklaracja — deklaracja zgodnosci z Polskq Normg lub z aprobatq techniczng - w odniesieniu do
wyrobow nie objetych certyfikacjqg.

Droga tymczasowa (montazowa) — droga specjalnie przygotowana, przeznaczona do ruchu
pojazdow obstugujgcych roboty budowlane na czas ich wykonywania, przewidziana do usunigcia
po ich zakonczeniu.

Dziennik budowy — dziennik wydany przez wlasciwy organ zgodnie z obowigzujqcymi przepisami,
stanowigcy urzedowy dokument przebiegu robot budowlanych oraz zdarzen i okolicznosci
zachodzgcych w czasie wykonywania robot.

Kierownik Budowy — osoba wyznaczona przez Wykonawce robot, upowazniona do kierowania
robotami i wystgpowania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu, ponoszqca ustawowq
odpowiedzialnosc¢ za prowadzong budowe.

Rejestr obmiarow (ksigika obmiarow) — akceptowana przez Inspektora Nadzoru Inwestorskiego
ksigzka z ponumerowanymi stronami, stuzqca do wpisywania przez Wykonawce obmiaru
dokonanych robot w formie wyliczen, szkicow i ewentualnie dodatkowych zatgcznikow. Wpisy w
rejestrze obmiarow podlegajg potwierdzenie przez Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.
Materialy — wszelkie materialy naturalne i wytwarzane, jak rowniez rozne tworzywa i wyroby
niezbedne do wykonania robot, zgodnie z dokumentacjg projektowq i szczegotowq specyfikacjq
techniczng zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.

Odpowiednia zgodnosé¢ — zgodnos¢ wykonywanych robot z dopuszczalnymi tolerancjami,
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tolerancjami jesli granice tolerancji nie zostaly okreslone — z przecietnymi tolerancjami
przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju robot budowlanych.

Polecenie Inspektora Nadzoru Inwestorskiego — wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez
Inspektora Nadzoru Inwestorskiego w formie pisemnej lub ustnej dotyczqgcej sposobu realizacji
robot lub innych spraw zwigzanych z prowadzeniem budowy.

Autor Projektu, Projektant — osoba bedgca autorem dokumentacji projektowej, sprawujgca
nadzor autorski.

Czes¢ obiektu (etap wykonania) — czes¢ obiektu budowlanego zdolna do spetniania
przewidywanych funkcji techniczno-uzytkowych i mozliwg do odebrania i przekazania do
eksploatacyi.

Ustalenia techniczne — ustalenia podane w normach, aprobatach technicznych i szczegotowych
specyfikacjach technicznych.

Grupa, klasa, kategoria — grupy, klasy, kategorie okreslone w rozporzqdzeniu nr 2195/2002 z
5.11.2002 r. w sprawie Wspolnego Stownika Zamowien (Dz. U. 340z 16.12.2002 r. z pozn. zm.).
Inspektor Nadzoru Inwestorskiego — osoba posiadajgca odpowiednie wyksztatcenie techniczne i
praktyke zawodowq oraz uprawnienia budowlane, wykonujqca samodzielne funkcje techniczne w
budownictwie, ktorej inwestor powierza nadzor nad budowq zadania. Reprezentuje on interesy
inwestora na budowie i wykonuje biezqcq kontrole jakosci i ilosci wykonanych robot, bierze udziat
w sprawdzianach i odbiorach robot zakrywanych i zanikajgcych, badaniu i odbiorze instalacji oraz
urzqdzen technicznych, jak rowniez przy odbiorze gotowego obiektu.

Instrukcja techniczna obstugi (eksploatacji) — opracowana przez projektanta lub dostawce
urzqdzen technicznych i maszyn, okreslajqca rodzaje i kolejnos¢ lub wspotzaleznos¢ czynnosci
obstugi, przeglgdow i zabiegow konserwacyjnych, warunkujgcych ich efektywne i bezpieczne
uzytkowanie. Instrukcja techniczna obstugi (eksploatacji) jest rowniez sktadnikiem dokumentacji
powykonawczej obiektu budowlanego.

Istotne wymagania — wymagania dotyczqgce bezpieczenstwa, zdrowia i pewnych innych aspektow
interesu wspolnego, jakie majq spetniac roboty budowlane.

Laboratorium — laboratorium badawcze, zaakceptowane przez Zamawiajgcego, niezbedne do
przeprowadzenia wszelkich badan i prob zwigzanych z oceng jakosci materiatow oraz Robot.
Normy (normy europejskie) — oznaczajq normy przyjete przez Europejski Komitet Standaryzacji
(CEN) oraz Europejski Komitet Standaryzacji Elektrotechnicznej (CENE-LEC) jako ,,standardy
europejskie (EN)” lub ,,dokumenty harmonizacyjne (HD)”, zgodnie z ogolnymi zasadami dziatania
tych organizacji.

Przedmiar robot — zestawienie przewidzianych do wykonania robot podstawowych w kolejnosci
technologicznej ich wykonania, ze szczegotowym opisem lub wskazaniem podstaw ustalajgcych
szczegolowych opis oraz wskazanie szczegotowych specyfikacji technicznych wykonania i odbioru
robot budowlanych z wyliczeniem i zestawieniem iloSci jednostek przedmiarowych robot
podstawowych.

Slepy kosztorys — wykaz Robét z podaniem ich ilosci (przedmiar robot) w kolejnosci
technologicznej ich wykonania

Robota podstawowa — minimalny zakres prac, ktore po wykonaniu sq mozliwe do odebrania pod
wzgledem ilosci i wwmogow jakoSciowych oraz uwzgledniajq przyjety stopien scalenia robot.
Wspolny Stownik Zamowien (CPV) — jest to system klasyfikacji produktow, ustug i robot
budowlanych, stworzonych na potrzeby zamowien publicznych. Sktada sie ze stownika gtownego i
stownika uzupetniajgcego. Obowigzuje we wszystkich krajach Unii Europejskiej.

2. Prowadzenie robot
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2.1. Ogolne zasady wykonania robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z umowq i Sciste przestrzeganie
harmonogramu robot oraz za jakoS¢ zastosowanych materiatow i wykonywanych robot, za ich
zgodnos¢ z dokumentacjg projektowq, wymaganiami specyfikacji technicznych i programu
zapewnienia jakosci, projektu organizacji robot oraz poleceniami Inspektora Nadzoru
Inwestorskiego.

Wykonawca ponosi odpowiedzialnos¢ za doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysokosci
wszystkich elementow robot zgodnie z wymiarami i rzednymi okreslonymi w dokumentacji
projektowej lub przekazanymi na pismie przez Inspektora Nadzoru Inwestorskiego. Nastepstwa
Jjakiegokolwiek bledu spowodowanego przez Wykonawce w wytyczeniu i wyznaczeniu robot, jesli
wymagac tego bedzie Inspektor Nadzoru Inwestorskiego, zostang poprawione przez Wykonawce na
wlasny koszt. Sprawdzenie wytyczenia robot lub wyznaczenia wysokosci przez Inspektora Nadzoru
Inwestorskiego nie zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialnosci za ich doktadnosc¢. Wykonawca
zatrudni uprawnionego geodete w odpowiednim wymiarze godzin pracy, ktory, w razie potrzeby
bedzie stuzyl pomocq Inspektorowi Nadzoru Inwestorskiego przy sprawdzaniu lokalizacji i
rzednych wyznaczonych przez Wykonawce. Stabilizacja sieci punktow odwzorowania zatozonej
przez geodete bedzie zabezpieczona przez Wykonawce, zas w przypadku uszkodzenia lub usunigcia
punktow przez personel Wykonawcy, zostang one zatoZone ponownie na jego koszt, rowniez w
przypadkach, gdy roboty budowlane wymagajq ich usuniecia. Wykonawca w odpowiednim czasie
powiadomi o potrzebie ich usunigcia i bedzie zobowigzany do przeniesienia tych punktow.
Odprowadzenie wody z terenu budowy i odwodnienie wykopow nalezy do obowigzkow Wykonawcy i
uwaza sie, ze ich koszty zostaty uwzglednione w kosztach jednostkowych pozostatych robot.
Decyzje Inspektora Nadzoru Inwestorskiego dotyczqce akceptacji lub odrzucenia materiatow i
elementow robot bedg oparte na wymaganiach sformutowanych w umowie, projekcie wykonawczym
i szczegotowych specyfikacjach technicznych, a takze w normach i warunkach wykonania i odbioru
robot. Przy podejmowaniu decyzji Inspektor Nadzoru Inwestorskiego uwzglednia wyniki badan
materiatow i jakosci robot, dopuszczalne niedoktadnosci normalnie wystepujgce przy produkcji i
przy badaniach materiatow, doswiadczenia z przesztosci, wyniki badan naukowych oraz inne
czynniki wptywajqce na rozwazang kwestie.

Polecenia Inspektora Nadzoru Inwestorskiego bedg wykonywane przez Wykonawce nie pozniej niz
w czasie przez niego wyznaczonym, pod grozbg wstrzymania robot. Skutki finansowe z tego tytutu
poniesie Wykonawca.

2.2. Teren budowy.

2.2.1. Charakterystyka terenu budowy.

Teren budowy znajduje si¢ w gminie Pszczotki . Jest to teren dawnego nasypu kolejowego
nawierzchni tluczniowej i czesciowo gruntowej.
2.2.2.Przekazanie terenu budowy

Zamawiajgcy protokolarnie przekazuje Wykonawcy teren budowy w czasie i na warunkach
okreslonych w ogolnych warunkach kontraktu.

W czasie przekazania terenu Zamawiajqcy przekazuje Wykonawcy:

1) dokumentacje techniczng

2) kopig zgtoszenia budowy

3) kopie uzgodnien i zezwolen uzyskanych w czasie przygotowywania robot do realizacji przez

PROJEKTOWANIE I OBSLUGA INWESTYCJI PIOTR WOJCZAL GDANSK UL.TRAWKI 17/1



SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE WYKONANIA I ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

DROGA ROWEROWA W MIEJSCOWOSCI ZELISEAWKI
Zamawiajgcego dla umozliwienia prowadzenia robot

2.2.3.0chrona i utrzymanie terenu budowy.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrone placu budowy oraz wszystkich materiatow i
elementow wyposazenia uzytych do realizacji robot od chwili rozpoczecia do ostatecznego odbioru
robot. Przez caly ten okres urzqdzenia lub ich elementy bedg utrzymane w sposob satysfakcjonujgcy
Inspektora Nadzoru Inwestorskiego. Inspektor Nadzoru Inwestorskiego moze wstrzymac realizacje
robot, jesli w jakimkolwiek czasie Wykonawca zaniedbuje swoje obowigzki konserwacyjne.

W trakcie realizacji robot Wykonawca dostarczy, zainstaluje i utrzyma wszystkie niezbedne,
tymczasowe zabezpieczenia ruchu i urzgdzenia takie jak: bariery, sygnalizacje ruchu, znaki
drogowe itp. w celu zapewnienia bezpieczenstwa catego ruchu kotowego i pieszego. Wszystkie znaki
drogowe, bariery i inne urzqdzenia zabezpieczajgce muszq by¢ zaakceptowane przez Inspektora
Nadzoru Inwestorskiego.

Wykonawca bedzie takze odpowiedzialny do czasu zakonczenie robot za utrzymanie wszystkich
reperow i innych znakow geodezyjnych istniejgcych na terenie budowy i w razie ich uszkodzenia lub
zniszczenia do odbudowy na witasny koszt.

Przed rozpoczeciem robot Wykonawca poda ten fakt do wiadomosci zainteresowanych
uzytkownikow terenu w sposob ustalony z Inspektorem Nadzoru Inwestorskiego. Wykonawca
umiesci, w miejscach i ilosciach okreslonych przez Inspektora Nadzoru Inwestorskiego, tablice
podajgce informacje o zawartym Kontrakcie zgodnie z rozporzqdzeniem z dnia 15 grudnia 1995
wydanym przez Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budownictwa.

2.2. 4.0chrona wlasnosci prywatnej, publicznej oraz urzqgdzen.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrong istniejgcych instalacji naziemnych i podziemnych oraz
urzgdzen znajdujgcych sie w obrebie placu budowy, takich jak rurociggi, kable itp. Przed
rozpoczeciem robot Wykonawca potwierdzi u odpowiednich wiadz, ktore sq witascicielami instalacji
i urzqdzen, informacje podane na planie zagospodarowania terenu dostarczonym przez
Zamawiajgcego. Wykonawca spowoduje zeby te instalacje i urzqdzenia zostaly wtasciwie
oznaczone i zabezpieczone przed uszkodzeniem w trakcie realizacji robot. Wykonawca jest
zobowigzany umiesci¢ w swoim harmonogramie rezerwg czasowq dla wszelkiego rodzaju robot,
ktore majg by¢ wykonane w zakresie przelozenia instalacji i urzqdzen podziemnych na terenie
budowy. W przypadku, gdy wystgpi koniecznos¢ przeniesienia instalacji i urzqdzen podziemnych w
granicach placu budowy, Wykonawca ma obowigzek poinformowac Inspektora Nadzoru
Inwestorskiego o zamiarze rozpoczecia takiej pracy. Wykonawca natychmiast poinformuje
Inspektora Nadzoru Inwestorskiego o kazdym przypadkowym uszkodzeniu tych urzqdzen lub
instalacji i bedzie wspolpracowat przy naprawie udzielajqc wszelkiej mozliwej pomocy, ktora moze
by¢ potrzebna dla jej przeprowadzenia. Wykonawca bedzie odpowiedzialny za jakiejkolwiek szkody,
spowodowane przez jego dziatania, w instalacjach naziemnych i podziemnych pokazanych na
planie zagospodarowania terenu dostarczonym przez Zamawiajgcego.

2.2.5. Ochrona srodowiska w trakcie realizacji robot.

W trakcie realizacji robot Wykonawca jest zobowigzany znac i stosowac si¢ do przepisow
zawartych we wszystkich regulacjach prawnych w zakresie ochrony srodowiska. W okresie
realizacji, do czasu zakonczenia robot, Wykonawca bedzie podejmowat wszystkie sensowne kroki
zeby stosowac sie do wszystkich przepisow i normatywow w zakresie ochrony srodowiska na placu
budowy i poza jego terenem, unika¢ dziatan szkodliwych dla innych jednostek wystepujgcych na
tym terenie w zakresie zanieczyszczen, hatasu lub innych czynnikow spowodowanych jego
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dziatalnosciq.

2.2.6. Zapewnienie bezpieczenstwa i ochrony zdrowia.

Wykonawca dostarczy na budowe i bedzie utrzymywat wyposazenie konieczne dla zapewnienia
bezpieczenstwa. Zapewni wyposazenia w urzqdzenia socjalne, oraz odpowiednie wyposazenie i
odziez wymagang dla ochrony Zycia i zdrowia personelu zatrudnionego na placu budowy. Uwaza
sig, ze koszty zachowania zgodnosci z wspomnianymi powyzej przepisami bezpieczenstwa i ochrony
zdrowia sq wliczone w ceng umowng.

Wykonawca bedzie stosowat sie do wszystkich przepisow prawnych obowigzujgcych w zakresie
bezpieczenstwa przeciwpozarowego. Bedzie stale utrzymywal wyposazenie przeciwpozarowe w
stanie gotowosci, zgodnie z zaleceniami przepisow bezpieczenstwa przeciwpozarowego, na placu
budowy, we wszystkich urzqdzeniach, maszynach i pojazdach oraz pomieszczeniach
magazynowych. Materialy tatwopalne bedg przechowywane zgodnie z przepisami
przeciwpozarowymi, w bezpiecznej odleglosci od budynkow i sktadowisk, w miejscach
niedostepnych dla osob trzecich. Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty powstate w
wyniku pozaru, ktory mogtby powsta¢ w okresie realizacji robot lub zostat spowodowany przez
ktoregokolwiek z jego pracownikow. UZycie materiatow, ktore wptywajq na trwate zmiany
Srodowiska oraz materiatow emitujqcych promieniowanie w ilosciach wyzszych niz zalecane w
projekcie nie bedzie akceptowane. Jakiekolwiek materiaty z odzysku lub pochodzgce z recyklingu i
majgce byc¢ uzyte do robot muszq by¢ poswiadczone przez odpowiednie urzedy i wltadze jako
bezpieczne dla srodowiska. Materiatly, ktore sq niebezpieczne tylko w czasie budowy (a po
zakonczeniu budowy ich charakter niebezpieczny zanika, np. materiaty pylgce) mogq byé
dozwolone, pod warunkiem, ze bedg spetnione wymagania techniczne dotyczgce ich wbudowania.
Przed uzyciem takich materiatow Zamawiajqcy musi uzyskac aprobate od odpowiednich wtadz
administracji panstwowej, jesli wymagajq tego odpowiednie przepisy.

2.2.7. Zgodnos¢ Robot 7 Projektem Budowlanym i Szczegolowymi Specyfikacjami Technicznymi
(SST).

Projekt budowlany, Szczegotowe Specyfikacje Techniczne oraz dodatkowe dokumenty przekazane
przez Inwestora Wykonawcy stanowiq czes¢ kontraktu, a wymagania wyszczegolnione cho¢by w
jednym z nich sq obowiqzujgce dla Wykonawcy, tak jakby zawarte byly w catej dokumentacji.
Wykonawca nie moze wykorzystywaé btedow lub opuszczen w Projekcie budowlanym, a o ich
wykryciu powinien natychmiast powiadomic¢ Inspektora Nadzoru Inwestorskiego i Autora Projektu,
ktorzy po konsultacji dokonajq odpowiednich zmian lub poprawek. W przypadku rozbieznosci opis
wymiarow wazniejszy jest od odczytow ze skali rysunkow. Wszystkie wykonane Roboty i
dostarczone materialy bedq zgodne z Projektem Budowlanym i Specyfikacjami Technicznymi.
Dane okreslone w Projekcie Budowlanym i Specyfikacjach Technicznych bedq uwazane za
wartosci docelowe, od ktorych dopuszczalne sq odchylenia w ramach okreslonego przedziatu
tolerancji. Cechy materiatow i elementow budowli muszq by¢ jednorodne i wykazywac bliskq
zgodnosc¢ z okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie mogq przekraczac dopuszczalnego
przedziatu tolerancji. W przypadku, gdy materiaty lub roboty nie bedg w petni zgodne z Projektem
Budowlanym lub SST i wplynie to na niezadowalajgcq jakos¢ elementu budowli, to takie materiaty
bedqg niezwlocznie zastgpione innymi, a roboty rozebrane na koszt Wykonawcy.

2.2.8. Ochrona przeciwpoZarowa.

Wykonawca bedzie przestrzegac przepisow ochrony przeciwpozarowej. Wykonawca bedzie
utrzymywac sprawny sprzet przeciwpozarowy wymagany przez odpowiednie przepisy na terenie baz
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produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych, mieszkalnych i magazynach oraz w maszynach i
pojazdach.

Materialy tatwopalne bedg sktadowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisami i
zabezpieczone przed dostgpem 0sob trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym jako
rezultat realizacji robot albo przez personel Wykonawcy.

2.2.9. Materialy szkodliwe dla otoczenia.

Materiaty, ktore w sposob trwaly sq szkodliwe dla otoczenia, nie bedg dopuszczone do uzycia. Nie
dopuszcza sig uzycia materiatow wywotujqcych szkodliwe promieniowanie o stezeniu wigkszym od
dopuszczalnego, okreslonego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materialy odpadowe uzyte do robot bedgq mialy swiadectwa dopuszczenia, wydane przez
uprawniong jednostke, jednoznacznie okreslajgce brak szkodliwego oddziatywania tych materiatow
na Srodowisko.

Materiatly, ktore sq szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robot, a po zakonczeniu robot ich
szkodliwos¢ zanika (np. materialy pylaste), mogq byc¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania
wymagan technologicznych wbudowania. Jezeli wymagajq tego odpowiednie przepisy,
Zamawiajgcy powinien otrzymac zgode na uzycie tych materiatow od wtasciwych organow
administracji panstwowej. Jezeli Wykonawca uzyl materiatow szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze
Specyfikacjami, a ich uzycie spowodowato jakiekolwiek zagrozenie srodowiska, to konsekwencje
tego poniesie Zamawiajgcy.

2.3.3. Sktadowanie materiatow i wyrobow budowlanych na terenie budowy.

Miejsce do sktadowania materiatow i wyrobow terenie budowy nalezy utwardzic i odwodnic.

Odpady nalezy usuwacé w sposob ograniczajgcy ich rozrzut i pylenie, a strefy gromadzenia i

usuwania odpadow nalezy wygrodzic¢ i oznakowac.
W przypadku przechowywania w magazynach substancji i preparatow niebezpiecznych, nalezy
zamieScic¢ o tym informacje na tablicach ostrzegawczych, umieszczonych w widocznych miejscach.
Substancje i preparaty niebezpieczne nalezy przechowywac i przemieszczac na terenie budowy w
opakowaniach producenta.
Sktadowiska materiatow, wyrobow i urzqdzen technicznych muszq zostac¢ wykonane w sposob
wykluczajgcy mozliwos¢ wywrocenia, zsunigcia, rozsuniecia sie lub spadniecia sktadowanych
wyrobow i urzqdzen. Materialy skladuje si¢ w miejscu wyrownanym do poziomu.
Zabronione jest opieranie sktadowanych materiatow lub wyrobow o ptoty, stupy napowietrznych
linii elektroenergetycznych, konstrukcje wsporcze sieci trakcyjnej lub sciany obiektu budowlanego,
a wchodzenie i schodzenie ze stosu utworzonego ze sktadowanych materiatow lub wyrobow jest
dopuszczalne wylqcznie przy uzyciu drabiny lub schodni. Podczas zatadunku lub roztadunku
materiatow lub wyrobow, przemieszczanie ich nad ludzmi lub kabing, w ktorej znajduje sie
kierowca (kabina samochodowa) jest zabronione. Na czas wykonywania tych czynnosci kierowca
jest zobowigzany opuscic kabine.

2.4. Projekt organizacji robot wraz 3 towarzyszgcymi dokumentami
2.4.1. Przygotowanie dokumentow wchodzqgcych w sklad projektu organizacji robot.
Zgodnie z umowq, w ramach prac przygotowawczych, przed przystgpieniem do wykonania

zasadniczych robot, Wykonawca jest zobowigzany do opracowania i przekazania Inspektorowi
Nadzoru Inwestorskiego do akceptacji nastepujgcych dokumentow:
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1) projektu organizacji robot,

2) szczegotowego harmonogramu robot i ich finansowania,
3) planu bezpieczenstwa i ochrony zdrowia,

4) programu zapewnienia jakosci.

2.4.2. Projekt organizacji robot.

Opracowany przez Wykonawce projekt organizacji robot musi by¢ dostosowany do charakteru i

zakresu przewidywanych do wykonania robot. Ma on zapewnic zaplanowany sposob realizacji

robot, w oparciu o zasoby techniczne, ludzkie i organizacyjne, ktore zapewniq realizacje robot

zgodnie z dokumentacjqg projektowa, specyfikacjami technicznymi i instrukcjami Inspektora

Nadzoru Inwestorskiego oraz harmonogramem robot. Projekt organizacji robot powinien zawierac:

1) organizacje wykonania robot, w tym terminy i sposob prowadzenia robot,

2) projekt zagospodarowania zaplecza Wykonawcy,

3) organizacje ruchu na budowie wraz z oznakowaniem drog,

4) wykaz zespotow roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne,

5) wykaz osob odpowiedzialnych za jakosc i terminowos¢ wykonania poszczegolnych elementow
robot

2.4.4. Program zapewnienia bezpieczenstwa i ochrony zdrowia.

W trakcie realizacji robot Wykonawca bedzie stosowat si¢ do wszystkich obowiqzujgcych przepisow
i wymagan w zakresie bezpieczenstwa i ochrony zdrowia. W tym celu, w ramach prac
przygotowawczych do realizacji robot, zgodnie z wymogami ustawy - Prawo budowlane jest
zobowigzany opracowac i przedstawic¢ do akceptacji Inspektorowi Nadzoru Inwestorskiego,
program zapewnienia bezpieczenstwa i ochrony zdrowia. Na jego podstawie musi zapewnic, zeby
personel nie pracowat w warunkach, ktore sq niebezpieczne, szkodliwe dla zdrowia i nie spetniajq
odpowiednich wymagan sanitarnych.

2.5.3. Przechowywanie dokumentow budowy.

Wszystkie dokumenty budowy bedqg przechowywane na placu budowy we wtasciwie zabezpieczonym
miejscu. Wszystkie dokumenty zagubione bedg natychmiast odtworzone zgodnie ze stosownymi
wymaganiami prawa. Wszystkie dokumenty budowy bedq stale dostepne do wglgdu Inspektora
Nadzoru Inwestorskiego oraz upowaznionych przedstawicieli pozostatych uczestnikow procesu
inwestycyjnego w dowolnym czasie i na kazde zgdanie.

2.6. Dokumenty przygotowywane przez Wykonawce w trakcie trwania budowy.

2.6.1. Informacje ogdlne.

W trakcie trwania budowy i przed zakonczeniem robot Wykonawca jest zobowigzany do
dostarczania na polecenie Inspektora Nadzoru Inwestorskiego nastepujgcych dokumentow:
a) rysunki robocze,

b) aktualizacje harmonogramu robét i finansowania,

¢ dokumentacje powykonawczg,

Przedktadane dane winny by¢ na tyle szczegotowe, aby mozna byto ustali¢ ich zgodnosé z
dokumentami wchodzgcymi w sklad umowy. Sprawdzenie, przyjecie i zatwierdzenie
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harmonogramow, rysunkow roboczych, wykazow materiatow oraz procedur ztozonych lub
wnioskowanych przez Wykonawce nie bedg miaty wptywu na kwote kontraktu i wszelkie wynikajgce
stqd koszty ponoszone bedg wytgcznie przez Wykonawce.

2.6.2. Aktualizacja harmonogramu robét i finansowania.

Mozliwosci przerobowe Wykonawcy w dziedzinie robot budowlanych i montazowych, kolejnos¢
robot oraz sposoby realizacji winny zapewnic¢ wykonanie robot w terminie okreslonym w kontrakcie
i zgodnie z wymaganiami zawartymi w p. 2.3.3. Wykonawca we wstepnej fazie robot przestawia do
zatwierdzenia szczegotowy harmonogram robot i finansowania, zgodnie z wymaganiami kontraktu.
Harmonogram ten w miare postepu robot moze byc¢ aktualizowany przez Wykonawce i zaczyna
obowigzywac po zatwierdzeniu przez Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.

2.6.3. Dokumentacja powykonawcza.

Wykonawca odpowiedzialny bedzie za prowadzenie na biezgco ewidencji wszelkich zmian w
rodzaju materiatow, urzqdzen, lokalizacji i wielkosci robot. Zmiany te nalezy rejestrowac na
komplecie rysunkow, wytgcznie na to przeznaczonych.

Wykonawca winien przekazac Inwestorowi po zakonczeniu robot kompletng dokumentacje
powykonawczg.

Dokumentacja odbiorowa wykonana bedzie w 3 egzemplarzach w wersji papierowej i 1 egz. wersji
elektronicznej i przekazana Zamawiajgcemu przed zgloszeniem zakonczenia robot

Dokumentacja powykonawcza powinna by¢ oprawiona w sposob trwaty i posiadac ponumerowane
wszystkie strony.

W sktad dokumentacji powykonawczej wchodzi:

1/spis tresci

2/oswiadczenie kierownika budowy

3/protokot przekazania placu budowy

4/dziennik budowy

S/oswiadczenie o utylizacji gruzu na licencjonowanym wysypisku

6/protokoty odbiorow robot ulegajgcych zakryciu

7/deklaracje witasciwosci uzytkowych i atesty wbudowanych materiatow

8/protokoty z badania zageszczenia podtoza ,poszczegolnych warstw podbudowy i nawierzchni

bitumicznej

9/krzywe przesiewu piasku z warstwy odsgczajgcej

10/powykonawcza dokumentacja geodezyjna / dopuszcza sie dostarczenie na dzien odbioru
zgloszenia pomiaru powykonawczego w Osrodku Geodezyjnym z jednoczesnym oswiadczeniem
geodety uprawnionego dokonujgcego pomiaru o zgodnosci wykonanych robot z projektem
wykonawczym/.

11/rysunki powykonawcze z ewentualnym zaznaczeniem zmian w stosunku do projektu

wykonawczego

Wszystkie strony dokumentacji powykonawczej powinny by¢ ponumerowane i podpisane przez

Kierownika Budowy, na wszystkich atestach i deklaracjach zgodnosci dotyczqcych materiatow

budowlanych powinien znalez¢ sie zapis ,,wbudowano na zadaniu ,,Droga rowerowa w

Zelistawkach”

Atesty i deklaracje wlasciwosci uzytkowych powinny by¢ wazne na dzien wbudowania materiatu.

Wyniki badan zageszczenia podtoza i warstw podbudowy powinny by¢ przedstawione w jednostkach

przywotanych w poszczegolnych SST.
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3. Inspektor Nadzoru Inwestorskiego.

Inspektor Nadzoru Inwestorskiego w ramach posiadanego umocowania od Zamawiajgcego
reprezentuje interesy Zamawiajgcego na budowie przez sprawowanie kontroli zgodnosci realizacji
robot budowlanych z dokumentacjq projektowq, specyfikacjami technicznymi, przepisami, zasadami
wiedzy technicznej oraz postanowieniami warunkow umowy.

Zgodnie z umowq, Wykonawca jest zobowigzany w ramach kwoty ryczattowej, przewidzianej w
cenie ofertowej na zaplecze budowy, zorganizowac¢ Zamawiajgcemu na placu budowy i utrzymywac
do konca robot biuro Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.

4. Materialy i urzqdzenia.

4.1. Zrédla uzyskiwania materiatow i urzgdzen.

Wszystkie wbudowywane materialy i urzqdzenia instalowane w trakcie wykonywania robot muszq
by¢ zgodne z wymaganiami okreslonymi w poszczegolnych szczegotowych specyfikacjach
technicznych. Przynajmniej na 5 dni przed uzyciem kazdego materiatu przewidywanego do
wykonania robot statych Wykonawca przedtozy szczegotowq informacje o zrodle produkcji, zakupu
lub pozyskania takich materiatow, atestach, wynikach odpowiednich badan laboratoryjnych i
probek do akceptacji Inspektora Nadzoru Inwestorskiego. To samo dotyczy instalowanych
urzqgdzen.

Akceptacja Inspektora Nadzoru Inwestorskiego udzielona jakiejs partii materiatow z danego zrodta
nie bedzie znaczy¢, Ze wszystkie materialy pochodzgce z tego zZrodta sq akceptowane automatycznie.
Wykonawca jest zobowigzany do dostarczania atestow i/lub wykonywania prob materiatow
otrzymanych z zatwierdzonego zrodta dla kazdej dostawy, Zeby udowodnié, ze nadal spetniajq one
wymagania odpowiedniej szczegotowej specyfikacji technicznej.

W przypadku stosowania materiatow lokalnych, pochodzgcych z jakiegokolwiek miejscowego
zrodta, wiqczajgc te, ktore zostaly wskazane przez Zamawiajgcego, przed rozpoczeciem
wykorzystywania tego zrodta Wykonawca ma obowiqzek dostarczenia Inspektorowi Nadzoru
Inwestorskiego wszystkich wymaganych dokumentow pozwalajgcych na jego prawidtowq
eksploatacje. Wykonawca bedzie ponosit wszystkie koszty pozyskania i dostarczenia na plac budowy
materiatow lokalnych. Za ich ilos¢ i jakos¢ odpowiada Wykonawca. Stosowanie materiatow
pochodzqgcych z lokalnych zZrodet wymaga akceptacji Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.

W przypadku realizacji robot z funduszow Unii Europejskiej wymagane jest swiadectwo, Ze uzyte
materialy i urzqdzenia pochodzq z krajow nalezqcych do Unii Europejskiej.

4.2. Kontrola materiatow i urzgdzen.

Inspektor Nadzoru Inwestorskiego moze okresowo kontrolowac dostarczane na budowe materiaty i

urzgdzenia, Zeby sprawdzi¢ czy sq one zgodne z wymaganiami szczegotowych specyfikacji

technicznych. Inspektor Nadzoru Inwestorskiego jest upowazniony do pobierania i badania probek

materiatu, zeby sprawdzic jego wltasnosci. Wyniki tych prob stanowi¢ mogg podstawe do aprobaty

Jjakosci danej partii materiatow. Inspektor Nadzoru Inwestorskiego jest rowniez upowazniony do

przeprowadzania inspekcji w wytworniach materiatow i urzqdzen.

W czasie przeprowadzania badania materiatow i urzqdzen przez Inspektora Nadzoru

Inwestorskiego, Wykonawca ma obowigzek spetniac nastepujgce warunki:

a) w trakcie badania, Inspektorowi Nadzoru Inwestorskiego bedzie zapewnione niezbedne
wsparcie i pomoc przez Wykonawce i producenta materiatow lub urzqdzen,
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b) Inspektor Nadzoru Inwestorskiego bedzie miat zapewniony w dowolnym czasie dostep do tych
miejsc, gdzie sq wytwarzane materialy i urzqdzenia przeznaczone dla realizacji robot.

4.3. Atesty materiatow i urzqdzen.

W przypadku materiatow, dla ktorych w szczegotowych specyfikacjach technicznych wymagane sq
atesty, kazda partia dostarczona na budowe musi posiadac atest okreslajgcy w sposob jednoznaczny
jej cechy. Przed wykonaniem przez Wykonawce badan jakosci materiatow, Inspektor Nadzoru
Inwestorskiego moze dopusci¢ do uzycia materialy posiadajqce atest producenta stwierdzajgcy
petng zgodnosé tych materiatow z warunkami podanymi w szczegotowych specyfikacjach
technicznych.

Produkty przemystowe muszq posiadac atesty wydane przez producenta, poparte w razie potrzeby
wynikami wykonanych przez niego badan. Kopie wynikow tych badan muszq by¢ dostarczone przez
Wykonawce Inspektorowi Nadzoru Inwestorskiego.

Materialy posiadajqce atesty, a urzqdzenia - wazng legalizacje, mogq by¢ badane przez Inspektora
Nadzoru Inwestorskiego w dowolnym czasie. W przypadku gdy zostanie stwierdzona niezgodnos¢
wlasciwosci przewidzianych do uzycia materiatow i urzqgdzen z wymaganiami zawartymi w
szczegotowych specyfikacjach technicznych nie zostang one przyjete do wbudowania.

4.4 Materialy nie odpowiadajgce wymaganiom umowy.

Materialy uznane przez Inspektora Nadzoru Inwestorskiego za niezgodne ze szczegotowymi
specyfikacjami technicznymi muszq byc¢ niezwlocznie usuniete przez Wykonawce z placu budowy.
Jesli Inspektor Nadzoru Inwestorskiego pozwoli Wykonawcy wykorzystac te materialy do innych
robot niz te, dla ktorych zostaly one pierwotnie nabyte, wartos¢ tych materiatow moze byé
odpowiednio skorygowana przez Inspektora Nadzoru Inwestorskiego. Kazdy rodzaj robot
wykonywanych z uzyciem materiatow, ktore nie zostaly sprawdzone lub zaakceptowane przez
Inspektora Nadzoru Inwestorskiego, bedzie wykonywany na wtasne ryzyko Wykonawcy. Musi on
zdawac sobie sprawe, ze te roboty mogq by¢ odrzucone tj. zakwalifikowane jako wadliwe i
niezaptacone.

4.5. Przechowywanie i sktadowanie materialow i urzqgdzen.

Wykonawca jest zobowigzany zapewnic zeby materialy i urzqgdzenia tymczasowo sktadowane na
budowie, byly zabezpieczone przed uszkodzeniem. Musi utrzymywac ich jakos¢ i wlasnosci w takim
stanie jaki jest wwmagany w chwili wbudowania lub montazu. Muszg one w kazdej chwili by¢
dostepne dla przeprowadzenia inspekcji przez Inspektora Nadzoru Inwestorskiego, az do chwili
kiedy zostang uzyte.

Tymczasowe tereny przeznaczone do sktadowania materiatow i urzgdzen bedq zlokalizowane w
obrebie placu budowy w miejscach uzgodnionych z Inspektorem Nadzoru Inwestorskiego lub poza
placem budowy, w miejscach zapewnionych przez Wykonawce. Zapewni on, Ze tymczasowo
sktadowane na budowie materialy i urzqdzenia bedq zabezpieczone przed uszkodzeniem.

4.6. Stosowanie materialow zamiennych.

Jesli Wykonawca zamierza uzy¢ w jakims szczegolnym przypadku materialy lub urzqdzenia
zamienne, inne niz przewidziane w dokumentacji budowlanej lub szczegotowych specyfikacjach
technicznych, poinformuje o takim zamiarze przynajmniej Inspektora Nadzoru Inwestorskiego na 3
tygodnie przed ich uzyciem lub wczesniej, jesli wymagane jest badanie materiatu lub urzqdzenia
przez Inspektora Nadzoru Inwestorskiego. Wybrany i zatwierdzony zamienny typ materiatu lub
urzgdzenia nie moze by¢ zmieniany w terminie pozniejszym bez akceptacji Inspektora Nadzoru
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Inwestorskiego.
5. Sprzet.

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wplhywu na jakos¢ wykonywanych robot i srodowisko. Sprzet uzywany do robot
powinien by¢ zgodny z ofertg Wykonawcy oraz powinien odpowiadac pod wzgledem typow i ilosci
wskazaniom zawartym w szczegotowych specyfikacjach technicznych, programie zapewnienia
Jjakosci i projekcie organizacji robot, zaakceptowanym przez Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.
Liczba i wydajnos¢ sprzetu powinna gwarantowac prowadzenie robot zgodnie z terminami
przewidzianymi w harmonogramie robot.

Sprzet bedgcy wlasnoscig Wykonawcy lub wynajety do wykonania robot musi byc¢ utrzymywany w
dobrym stanie i gotowosci do pracy oraz byc¢ zgodny z wymaganiami ochrony srodowiska i
przepisami dotyczgcymi jego uzytkowania. Tam gdzie jest to wymagane przepisami, Wykonawca
dostarczy Inspektorowi Nadzoru Inwestorskiego kopie dokumentow potwierdzajgcych dopuszczenie
sprzetu do uzytkowania.

Jezeli projekt wykonawczy lub szczegotowe specyfikacje techniczne przewidujg mozliwos¢
wariantowego uzycia sprzetu przy wykonywanych robotach, Wykonawca przedstawi wybrany sprzet
do akceptacji przez Inspektora Nadzoru Inwestorskiego. Nie moze by¢ pozniej zmieniany bez jego
zgody.

Sprzet, maszyny, urzqdzenia i narzedzia nie gwarantujgce zachowania warunkow umowy zostang
przez Inspektora Nadzoru Inwestorskiego zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robot.

6. Transport.

Liczba i rodzaje srodkow transportu bedq okreslone w projekcie organizacji robot. Muszg one
zapewniac¢ prowadzenie robot zgodnie z zasadami okreslonymi w projekcie wykonawczym i
szczegolowych specyfikacjach technicznych oraz wskazaniami Inspektora Nadzoru Inwestorskiego,
w terminach wynikajqcych z harmonogramu robot.

Przy ruchu po drogach publicznych pojazdy muszq spetnia¢ wymagania dotyczqce przepisow ruchu
drogowego, szczegolnie w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie i innych parametrow
technicznych. Srodki transportu nie odpowiadajgce warunkom umowy bedq usuniete z terenu
budowy na polecenie Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.

Wykonawca jest zobowigzany usuwac na biezgco, na wlasny koszt, wszelkie uszkodzenia i
zanieczyszczenia spowodowane przez jego pojazdy na drogach publicznych oraz dojazdach do
terenu budowy.

7. Kontrola jakosci robot.

7.1. Zasady kontroli jakosci robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole robot i jakosci materiatow prowadzong zgodnie z
programem zapewnienia jakosci. Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli, wlgczajgc
personel, laboratorium, sprzet, zaopatrzenie i wszelkie urzqdzenia niezbedne do pobierania probek
i badania materialow oraz jakosci wykonania robot.

Przed zatwierdzeniem programu zapewnienia jakosci Inspektor Nadzoru Inwestorskiego moze
zazgdac od Wykonawcy przeprowadzenia badan w celu zademonstrowania, ze poziom ich
wykonania jest zadowalajgcy. Wykonawca jest zobowigzany prowadzi¢ pomiary i badania
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materiatow oraz robot z czestotliwosciq zapewniajgcq stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z
wymaganiami zawartymi w projekcie wykonawczym i szczegotowych specyfikacjach technicznych.
Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czestotliwosci sq okreslone w szczegotowych
specyfikacjach technicznych, normach i wytycznych. W przypadku gdy brak jest wyraznych
przepisow Inspektor Nadzoru Inwestorskiego ustali jaki zakres kontroli jest konieczny, aby
zapewnic¢ wykonanie robot zgodnie z umowg.

Wykonawca dostarczy Inspektorowi Nadzoru Inwestorskiego umowy i Swiadectwa stwierdzajgce, ze
wszystkie stosowane urzqdzenia i sprzet badawczy posiadajg wazng legalizacje, zostaly prawidtowo
wykalibrowane i odpowiadajq wymaganiom norm okreslajgcych procedury badan.

7.2 Pobieranie probek.

Probki do badan bedq z zasady pobierane losowo. Zaleca sie stosowanie statystycznych metod
pobierania probek, opartych na zasadzie, Ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji mogq by¢ z
Jjednakowym prawdopodobienstwem wytypowane do badan.

Inspektor Nadzoru Inwestorskiego musi mie¢ zapewniong mozliwos¢ udziatu w pobieraniu probek.
Na jego zlecenie Wykonawca ma obowigzek przeprowadza¢ dodatkowe badania tych materiatow,
ktore budzq watpliwosci co do jakosci, o ile kwestionowane materialy nie zostang przez Wykonawce
usunigte lub ulepszone z jego wiasnej woli. Probki dostarczone przez Wykonawce do badan
wykonywanych przez Inspektora Nadzoru Inwestorskiego bedg odpowiednio opisane i oznakowane,
w sposob zaakceptowany przez niego. Koszty tych dodatkowych badan pokrywa Wykonawca tylko w
przypadku stwierdzenia usterek. W przeciwnym przypadku koszty te pokrywa Zamawiajgcy.

7.3 Badania i pomiary.

Wszystkie badania i pomiary bedg przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku,
gdy normy nie obejmujq jakiegokolwiek badania wymaganego w szczegolowych specyfikacjach
technicznych, stosowac mozna wytyczne krajowe albo inne procedury, zaakceptowane przez
Inspektora Nadzoru Inwestorskiego. Przed przystgpieniem do pomiarow lub badan, Wykonawca
powiadomi Inspektora Nadzoru Inwestorskiego o rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub badania.
Po wykonaniu pomiaru lub badania Wykonawca przedstawi na pismie ich wyniki, do akceptacji
Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.

Inspektor Nadzoru Inwestorskiego bedzie miat nieograniczony dostep do pomieszczen
laboratoryjnych w celu ich inspekcji. Bedzie on przekazywat Wykonawcy pisemne informacje o
Jakichkolwiek niedociggnieciach dotyczqcych urzgdzen laboratoryjnych, sprzetu, zaopatrzenia
laboratorium, pracy personelu lub metod badawczych. Jezeli niedociggniecia te bedg na tyle
powazne, ze mogq wplyngé ujemnie na wyniki badan, Inspektor Nadzoru Inwestorskiego
natychmiast wstrzyma uzycie do robot badanych materiatow i dopusci je dopiero wtedy, gdy
niedociggniecia w pracy laboratorium Wykonawcy zostang usuniete i stwierdzona zostanie
odpowiednia jakos¢ tych materiatow.

Wykonawca bedzie przekazywaé Inspektorowi Nadzoru Inwestorskiego kopie raportow z wynikami
badan jak najszybciej, nie pozniej jednak niz w terminie okreslonym w programie zapewnienia
Jjakosci. Kopie wynikow badan bedg mu przekazywane na formularzach wedtug dostarczonego
przez niego wzoru lub innych, rowniez przez niego zaaprobowanych. Wszystkie koszty zwigzane z
organizowaniem i prowadzeniem badan materiatow ponosi Wykonawca. Dla celow kontroli jakosci
i zatwierdzenia, Inspektor Nadzoru Inwestorskiego jest uprawniony do dokonywania kontroli,
pobierania probek i badania materiatow u zrodet ich wytwarzania, a ze strony Wykonawcy i
producenta materiatow zapewniona mu bedzie wszelka potrzebna do tego pomoc.

Inspektor Nadzoru Inwestorskiego, po uprzedniej weryfikacji systemu kontroli robot prowadzonego
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przez Wykonawce, bedzie oceniac zgodnosc¢ wykonanych robot i uzytych materiatow z
wymaganiami szczegotowych specyfikacji technicznych, na podstawie dostarczonych przez
Wykonawce wynikow badan.

Inspektor Nadzoru Inwestorskiego moze pobierac probki i prowadzi¢ badania niezaleznie od
Wykonawcy, na swoj koszt. Jezeli wyniki tych badan wykazq, ze raporty Wykonawcy sq
niewiarygodne, to poleci on Wykonawcy lub zleci niezaleznemu laboratorium, przeprowadzenie
powtornych lub dodatkowych badan, albo oprze si¢ wylgcznie na wtasnych badaniach przy ocenie
zgodnosci materialow i robot z projektem wykonawczym i szczegotowymi specyfikacjami
technicznymi. W takim przypadku catkowite koszty powtornych lub dodatkowych badan i
pobierania probek zostang poniesione przez Wykonawce.

8. Odbiory robot i podstawy platnosci.

Zasady odbiorow robot i platnosci za ich wykonanie okresla kontrakt. Wyptata ptatnosci nastepuje,
w terminie okreslonym w kontrakcie, po przedtozeniu Zamawiajgcemu faktury wraz z protokotem
odbioru zafakturowanych robot, potwierdzonych przez Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.

9. Przepisy zwiqzane.

9.1. Normy i normatywy.

Wszystkie roboty nalezy wykonywac zgodnie z obowigzujgcymi w Polsce normami i normatywami.
W przypadku braku uregulowan normowych i normatywnych w Ogolnej Specyfikacji Technicznej
oraz Szczegotowych Specyfikacjach Technicznych zastosowanie majq Warunki techniczne
wykonania i odbioru robot budowlano-montazowych (WTWO).

9.2. Przepisy prawne.

Wykonawca jest zobowigzany znac¢ wszystkie przepisy prawne wydawane zarowno przez wladze
panstwowe jak i lokalne oraz inne regulacje prawne i wytyczne, ktore sq w jakiejkolwiek sposob
zwigzane z prowadzonymi robotami i bedzie w petni odpowiedzialny za przestrzeganie tych regut i
wytycznych w trakcie realizacji robot.
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA -

IIL. KORYTO WRAZ Z PROFILOWANIEM I ZAGESZCZANIEM PODLOZA

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (SST) sq wymagania dotyczqce wykonania i
odbioru robot zwigzanych z wykonywaniem koryta wraz z profilowaniem i zageszczaniem podtoza
gruntowego przy budowie DROGA ROWEROWA W MIEJSCOWOSCI ZELSEAWKI

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) stanowi obowigzujqcy dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot zwigzanych z p. 1.1

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczq zasad prowadzenia robot zwigzanych z
wykonaniem koryta drogi rowerowej .

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe sq zgodne z obowiqzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami i
definicjami podanymi w SST ,, Wymagania ogolne”

1.5. Ogolne wymagania dotyczgce robot
Ogolne wymagania dotyczgce robot podanow SST ,, Wymagania ogolne”

2. MATERIALY
Nie wystepujq.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczgce sprzetu
Ogolne wymagania dotyczgce sprzetu podano w SST ,, Wymagania ogolne”

3.2. Sprzet do wykonania robot
Wykonawca przystepujgcy do wykonania koryta i profilowania podtoza powinien wykazaé
sie mozliwosciq korzystania z nastepujgcego sprzetu.
spycharek , ew. rowniarki
walcow statycznych, wibracyjnych lub ptyt wibracyjnych.
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Stosowany sprzet nie moze spowodowac niekorzystnego wphywu na wtasciwosci gruntu podtoza.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczgce transportu
Ogolne wymagania dotyczgce transportu podano w SST ,, Wymagania ogolne”.

4.2. Transport materiatow
Wymagania dotyczqce transportu materiatow podano w SST ,, Wymagania ogolne”

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robot podano w SST ,, Wymagania ogolne”

5.2. Warunki przystgpienia do robot

Wykonawca powinien przystgpi¢ do wykonania koryta oraz profilowania i zageszczenia
podtoza bezposrednio przed rozpoczeciem robot zwigzanych z wykonaniem warstw podbudowy.
Weczesniejsze przystgpienie do wykonania koryta oraz profilowania i zageszczania podtoza jest
mozliwe wylgcznie za zgodq Inspektor Nadzoru, w korzystnych warunkach atmosferycznych.

W wykonanym korycie oraz po wyprofilowanym i zageszczonym podtozu nie moze odbywac
sig ruch budowlany, niezwigzany bezposrednio z wykonaniem pierwszej warstwy nawierzchni.

5.3. Wykonanie koryta

Paliki lub szpilki do prawidtowego uksztattowania koryta w planie i profilu powinny by¢
wczesniej przygotowane.

Paliki lub szpilki nalezy ustawia¢ w rzedach rownolegtych do osi boisk lub w inny sposob
zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru. Rozmieszczenie palikow lub szpilek powinno umozliwia¢
naciggniecie sznurkow lub linek do wytyczenia robot w odstepach nie wigkszych niz 10 metrow.

Rodzaj sprzetu, a w szczegolnosci jego moc nalezy dostosowac do rodzaju gruntu, w ktorym
prowadzone sq roboty i do trudnosci jego odspojenia.

Koryto mozna wykonywac recznie, gdy jego szerokos¢ nie pozwala na zastosowanie maszyn,
na przyktad na poszerzeniach lub w przypadku robot o matym zakresie. Sposob wykonania musi by¢
zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.

Grunt odspojony w czasie wykonywania koryta powinien by¢ wykorzystany zgodnie z
ustaleniami dokumentacji projektowej, tj. wbudowany w nasyp lub odwieziony na odktad w miejsce
wskazane przez Inspektora Nadzoru.

Profilowanie i zageszczenie podtoza nalezy wykonac zgodnie z zasadami okreslonymi w pkt 5.4.

5.4. Profilowanie i zageszczanie podloza

Przed przystgpieniem do profilowania podtoze powinno by¢ oczyszczone ze wszelkich
zanieczyszczen. Po oczyszczeniu powierzchni podtoza nalezy sprawdzic, czy istniejgce rzedne
terenu umozliwiajg uzyskanie po profilowaniu zaprojektowanych rzednych podtoza. Zaleca sie, aby
rzedne terenu przed profilowaniem byly o co najmniej 5 cm wyzsze niz projektowane rzedne
podloza. Jezeli powyzszy warunek nie jest spetniony i wystepujq zanizenia poziomu w podtozu
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przewidzianym do profilowania, Wykonawca powinien spulchnic¢ podtoze na gltebokosc
zaakceptowang przez Inspektora Nadzoru, dowiez¢ dodatkowy grunt spetniajgcy wymagania
obowigzujgce dla gornej strefy korpusu, w ilosci koniecznej do uzyskania wymaganych rzednych
wysokosciowych i zagesci¢ warstwe do uzyskania wartosci wskaznika zageszczenia, okreslonych w
tablicy 1.

Do profilowania podioza nalezy stosowaé spycharki, ew. réwniarki. Sciety grunt powinien
by¢ wykorzystany w robotach ziemnych na chodniku lub w inny sposob zaakceptowany przez
Inspektora Nadzoru.

Bezposrednio po profilowaniu podtoza nalezy przystgpic do jego zageszczania.
Zageszczanie podtoza nalezy kontynuowa¢ do osiggniecia wskaznika zageszczenia nie mniejszego
od podanego w tablicy 1. Badanie zageszczenia podtoza wykonywac plytg dynamiczng.

Tablica 1. Minimalne wartosci wskaznika zageszczenia podtoza (1)

Minimalna wartosc I
Strefa
korpusu
Gorna warstwa o grubosci 1,00
20 cm
Na glebokosci od 20 do 50
cm od powierzchni podloza 0,97

Wilgotnos¢ gruntu podloza podczas zageszczania powinna by¢é rowna wilgotnosci
optymalnej z tolerancjq od -20% do +10%.

5.5. Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i zageszczonego podtoia

Podltoze (koryto) po wyprofilowaniu i zageszczeniu powinno by¢ utrzymywane w dobrym
stanie.

Jezeli po wykonaniu robot zwigzanych z profilowaniem i zageszczeniem podtoza nastqpi
przerwa w robotach i Wykonawca nie przystgpi natychmiast do uktadania warstw konstrukcyjnych,
to powinien on zabezpieczy¢ podloze przed nadmiernym zawilgoceniem, na przyktad przez
roztozenie folii lub w inny sposob zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.

Jezeli wyprofilowane i zageszczone podtoze uleglo nadmiernemu zawilgoceniu, to do
uktadania kolejnej warstwy mozna przystgpic¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu.

Po osuszeniu podtoza Inspektor Nadzoru oceni jego stan i ewentualnie zaleci wykonanie
niezbednych napraw. Jezeli zawilgocenie nastgpito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to naprawe
wykona on na witasny koszt.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot
Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w SST ,, Wwmagania ogolne”

6.2. Badania w czasie robot
6.2.1. Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiarow
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Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiarow dotyczgcych cech geometrycznych i
zageszczenia koryta i wyprofilowanego podtoza podaje tablica 2.

Tablica 2. Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiarow wykonanego koryta i wyprofilowanego

podtoza
Lp. Wyszczegolnienie Minimalna czestotliwosé
badan badan i pomiarow
i pomiarow
1 | Szerokos¢ koryta co 20 m, oraz w miejscach charakterystycznych
2 | Rownos¢ podtuzna co 20 m na kazdym pasie ruchu
3 | Rownos¢ poprzeczna | co 50 m oraz jak w pkt. 1
4 | Spadki poprzeczne ¥ | Co 20 m
5 | Rzedne co 20 m w krawedziach jezdni i chodnikow oraz
wysokosciowe w punktach charakterystycznych
6 Uksztaltowanie co 20 m jak w pkt. 5
krawedzi w planie *)
7 | Zageszczenie, w 2 punktach na dziennej dziatce roboczej, lecz
wilgotnos¢ gruntu nie rzadziej niz raz na 600 m’
podtoza
*) Dodatkowe pomiary spadkow poprzecznych i uksztattowania osi w planie
nalezy wykonac¢ w punktach gtownych tukow poziomych

6.2.2. Szerokos¢ koryta (profilowanego podtoza)

Szerokos¢ koryta i profilowanego podtoza nie moze roznié sig od szerokosci projektowanej o
wiecej niz +10 cm i -5 cm.

6.2.3. Rownosc¢ koryta (profilowanego podtoza)

Nierownosci podtuzne koryta i profilowanego podtoza nalezy mierzy¢ 4-metrowq latq
zgodnie z normg BN-68/8931-04 [4].

Nierownosci poprzeczne nalezy mierzy¢ 4-metrowq tatq.

Nierownosci nie mogg przekraczac 20 mm.

6.2.4. Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne koryta i profilowanego podtoza powinny byc¢ zgodne z dokumentacjg
projektowq z tolerancjq 0,5%.

6.2.5. Rzedne wysokosciowe

Roznice pomiedzy rzednymi wysokosciowymi koryta lub wyprofilowanego podtoza i
rzednymi projektowanymi nie powinny przekracza¢ +1 cm, -2 cm.

6.2.6. Uksztaltowanie krawedzi zewnetrznej jezdni, zatok i chodnikow w planie

Krawedz w planie nie moze by¢ przesunieta w stosunku do krawedzi projektowanej o wigcej
niz+35cm.
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6.2.7. Zageszczenie koryta (profilowanego podtoza)

Wskaznik zageszczenia koryta i wyprofilowanego podtoza okreslony wg BN-77/8931-12 [5]
nie powinien by¢ mniejszy od podanego w tablicy 1.

6.3. Zasady postepowania 7 wadliwie wykonanymi odcinkami koryta (profilowanego podtoza)

Wszystkie powierzchnie, ktore wykazujg wigksze odchylenia cech geometrycznych od
okreslonych w punkcie 6.2 powinny by¢ naprawione przez spulchnienie do glebokosci co najmniej
10 cm, wyrownanie i powtorne zageszczenie. Dodanie nowego materiatu bez spulchnienia
wykonanej warstwy jest niedopuszczalne.

7. OBMIARY, ODBIORY ROBOT I PODSTAWA PEATNOSCI

Zasady obmiarow, odbiorow robot i ptatnosci za ich wykonanie okresla kontrakt.
Wyptata ptatnosci nastepuje, w terminie okreslonym w kontrakcie, po przedtoZeniu
Zamawiajgcemu faktury wraz z protokotem odbioru zafakturowanych robot, potwierdzonych przez
Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA -

111. PODBUDOWA Z KRUSZYWA t AMANEGO
STABILIZOWANEGO MECHANICZNIE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej SST sq wymagania dotyczqgce
wykonania i odbioru robot zwigzanych z wykonywaniem podbudowy i poboczy ulicy z kruszywa
tamanego 0/31,5mm stabilizowanego mechanicznie gr. 10 cm dla zadania. DROGA ROWEROWA
W MIEJSCOWOSCI ZELSEAWKI
1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna SST jest stosowana jako dokument przetargowy
i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wym. w pkt.1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczq zasad prowadzenia robot zwigzanych z
wykonywaniem podbudowy z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie.
Przewiduje sie¢ uktadanie 1 warstwy podbudowy z kruszywa tamanego 0/31,5 mm gr 10 cm

1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1. Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie - warstwa zageszczonej
mieszanki, ktora stanowi warstwe nosng nawierzchni drogowej.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotyczgce materiatow

Ogolne wymagania dotyczgce materiatow, ich pozyskiwania i skladowania, podano w SST
., Wwymagania ogolne”

2.2. Rodzaje materiatow

Materialem do wykonania podbudowy 7 kruszyw tamanych stabilizowanych mechanicznie
powinno byé kruszywo lamane, uzyskane wylacznie w wyniku przekruszenia surowca skalnego.

Kruszywo powinno by¢ jednorodne bez zanieczyszczen obcych i bez domieszek gliny.
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2.3.1. Uziarnienie kruszywa

Krzywa uziarnienia kruszywa, okreslona wedtug PN-B-06714-15 [3] powinna leze¢ miedzy
krzywymi granicznymi 1 i 2 pol dobrego uziarnienia podanymi na rysunku 1.

Rysunek 1. Pole dobrego uziarnienia kruszyw przeznaczonych na podbudowy
wykonywane metodg stabilizacji mechanicznej
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1-2 kruszywo na podbudowe zasadniczq - jednowarstwowag.

Krzywa uziarnienia kruszywa powinna by¢ ciggta i nie moze przebiegac od dolnej krzywej
granicznej uziarnienia do gornej krzywej granicznej uziarnienia na sqsiednich sitach. Wymiar
najwiekszego ziarna kruszywa nie moze przekraczac¢ 2/3 grubosci warstwy uktadanej jednorazowo.

2.3.2. Wiasciwosci kruszywa

Kruszywa powinny spetnia¢ wymagania okreslone w tablicy 1.

Tablica 1.
Wymagania Kruszywa Badani
Lp Wyszczegolnienie tamane a afzinza
wlasciwosci Podbudowa zasadnicza wediig
ZawartoS¢ ziarn

1 | mniejszych niz 0,075 od2do 10 P]\{—ﬁ—?g;M
mm, % (m/m)

5 ZawartoS¢ nadziarna, PN-B-06714
% (m/m), nie wiecej niz ) -15 /3]
quartosc ziarn PN-B-06714

3 | nieforemnych 35 16 [4]
%(m/m), nie wiecej niz

4 |Zawartosc PN-B-06714-26 [1]
zanieczyszczen wzorcowa
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organicznych, barwa
cieczy nad kruszywem
nie ciemniejsza niz

Wskaznik piaskowy po
piecio-krotnym
zageszczeniu metodq 1
lub I wg PN-B-04481, g
0 0 od 30 do 70 B]Yo?ﬁgf !

Scieralnosé w bebnie
Los Angeles

a) scieralnos¢ catkowita
po petnej liczbie
obrotow, nie wiecej niz 35
6 |b) scieralnosc
czesciowa po 1/5 petnej

liczby obrotu bebna w P]Y;{l;—[O](SO;M
stosunku do 30
Scieralnosci catkowitej,
%, nie wiecej niz
7 Nasigkliwos¢, Yo(m/m), PN-B-06714
nie wiecej niz 3 -18 [6]
Mrozoodpornosé,
ubytek masy po 25
8 | cyklach zamraza- 5 P]\{_fg_?gjm
nia, %(m/m), nie wiecej
niz
ZawartoS¢ zwigzkow
9 siarki w przeliczeniu na PN-B-06714
SO;, %(m/m), nie wiecej 1 28 [9]
niz
2.3.3. Woda
Nalezy stosowac wode wg PN-B-32250 [14].
3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczgce sprzetu
Ogolne wymagania dotyczqce sprzetu podano w SST ,, Wymagania ogdlne”
3.2. Sprzet do wykonania robot

Wykonawca przystepujgcy do wykonania podbudowy z kruszyw stabilizowanych
mechanicznie powinien wykazac sie mozliwoscig korzystania z nastgpujgcego sprzetu:
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zageszczarki ptytowe, ubijaki mechaniczne lub mate walce wibracyjne,rowniarke
samojezdng.

4. TRANSPORT
Wymagania dotyczgce transportu podano w SST ,, Wymagania ogolne”
4.2. Transport materiatow

Kruszywa mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu w warunkach
zabezpieczajgcych je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiatami, nadmiernym
wysuszeniem i zawilgoceniem.

Transport pozostatych materiatow powinien odbywac si¢ zgodnie z wymaganiami norm
przedmiotowych.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robot podano w SST ,, Wymagania ogolne” pkt 5.

5.2. Przygotowanie podloia

Podtozem pod podbudowe jest profilowane koryto.
Uksztattowanie podbudowy nalezy wyznaczy¢ przy uzyciu palikow lub szpilek.

5.3. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Uktada¢ nalezy gotowg mieszanke dostarczang przez atestowanych wytworcow,

stosowac wylgcznie kruszywo tamane, uzyskane w wyniku przekruszenia surowca skalnego.
Nie dopuszcza sie mieszania sktadnikéw na placu budowy.
Nie dopuszcza sie kruszywa 7 domieszkq piasku i Zwiru.

5.4. Wbudowywanie i zageszczanie mieszanki

Mieszanka kruszywa powinna by¢ rozktadana w warstwie o jednakowej grubosci, takiej, aby
jej ostateczna grubos¢ po zageszczeniu byla rowna grubosci projektowanej tj 20 cm. Warstwa
podbudowy powinna by¢ roztozona w sposob zapewniajgcy osiggnigcie wymaganych spadkow i
rzednych wysokosciowych. Wilgotnos¢ mieszanki kruszywa podczas zageszczania powinna
odpowiadac wilgotnosci optymalnej. Material nadmiernie nawilgocony, powinien zostac¢ osuszony
przez mieszanie i napowietrzanie. Jezeli wilgotnos¢ mieszanki kruszywa jest nizsza od optymalnej o
20% jej wartosci, mieszanka powinna by¢ zwilzona okreslong iloscig wody i rownomiernie
wymieszana. W przypadku, gdy wilgotnos¢ mieszanki kruszywa jest wyzsza od optymalnej o 10% jej
wartosci, mieszanke nalezy osuszyc.

Zageszczenie podbudowy powinno odpowiada¢ przyjetemu poziomowi wg tablicy 2.

5.5. Utrzymanie podbudowy

Podbudowa po wykonaniu, a przed utozeniem nastgpnej warstwy, powinna by¢
utrzymywana w dobrym stanie. Jezeli Wykonawca bedzie wykorzystywal, za zgodg InZyniera,
gotowg podbudowe do ruchu budowlanego, to jest obowigzany naprawic¢ wszelkie uszkodzenia
podbudowy, spowodowane przez ten ruch. Koszt napraw wyniktych z niewlasciwego utrzymania
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podbudowy obcigza Wykonawce robot.
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Badania przed przystgpieniem do robot

Przed przystgpieniem do robot Wykonawca powinien wykona¢ badania kruszyw
przeznaczonych do wykonania robot i przedstawi¢ wyniki tych badan InZynierowi w celu akceptacji

materiatow. Badania te powinny obejmowac wszystkie wtasciwosci okreslone w pkt 2.3 niniejszej
SST.

6.2. Badania w czasie robot

6.2.2 Zageszczenie podbudowy

Zageszczenie warstwy powinno odbywac sig az do osiggnigcia wymaganego wskaznika
zageszczenia.
Zageszczenie podbudowy nalezy sprawdzac metodq obcigzen plytowych, ptytq VSS.

Tablica 2. Cechy podbudowy

Wymagane zageszczenie podbudowy

Minimalny modut odksztatcenia
mierzony plytq o srednicy 30 cm,

MPa
od pierwszego od drugiego
obcigzenia E, obcigzenia E,
80 140

6.4. Wymagania dotyczqce cech geometrycznych podbudowy

6.4.1. Czestotliwos¢ oraz zakres pomiarow

Cechy geometryczne podbudowy, zapewniajqgce uzyskanie witasciwej nawierzchni na poszerzeniu
nalezy sprawdzi¢ po jej wykonaniu.

6.4.2. Rownos¢ podbudowy

Nierownosci podtuzne podbudowy nalezy mierzy¢ 4-metrowq latq.

Nierownosci podbudowy nie mogq przekraczac:
- 10 mm dla podbudowy zasadniczej,

6.4.3. Nosnos¢ podbudowy
Zageszczenie podbudowy stabilizowanej mechanicznie nalezy uznac za prawidtowe, gdy wartosci

modutow El i E2 sq powyzej podanvch w tablicy nr 2 a stosunek wtornego modutu E, do
pierwotnego modutu odksztalcenia E, jest nie wiekszy od 2,2
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E,

2,2
E;

6.4.4. Spadki poprzeczne podbudowy

Spadki poprzeczne i podtuzne podbudowy powinny byc¢ dostosowane do sytuacji
wysokosciowej poszerzenia.

6.4.7. Grubos¢ podbudowy

Grubos¢ podbudowy nie moze sie roznic¢ od grubosci projektowanej o wiecej niz:
- dla podbudowy zasadniczej 10%,

6.5. Zasady postepowania 7 wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy
6.5.1. Niewtasciwe cechy geometryczne podbudowy

Wszystkie powierzchnie podbudowy, ktore wykazujq wieksze odchylenia od okreslonych w
punkcie 6.4 powinny by¢ naprawione przez spulchnienie lub zerwanie do glebokosci co najmniej 10
cm, wyrownane i powtornie zageszczone. Dodanie nowego materiatu bez spulchnienia wykonanej
warstwy jest niedopuszczalne.

7. OBMIARY, ODBIORY ROBOT I PODSTAWA PEATNOSCI

Zasady obmiarow, odbiorow robot i ptatnosci za ich wykonanie okresla kontrakt.
Wypltata ptatnosci nastepuje, w terminie okreslonym w kontrakcie, po przedtozeniu
Zamawiajgcemu faktury wraz z protokotem odbioru zafakturowanych robot, potwierdzonych przez
Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA -

IV. NAWIERZCHNIE Z BETONU ASFALTOWEGO

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej ogolnej specyfikacji technicznej (OST) sq wymagania dotyczgce wykonania
i odbioru robot zwigzanych z wykonywaniem warstw wigzqcej i Scieralnej z betonu asfaltowego dla
zadania DROGA ROWEROWA W MIEJSCOWOSCI ZELSEAWKI

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegolowa specyfikacja techniczna SST jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji robot wym. w pkt.1.1.

1.3. Zakres robot objetych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczq zasad prowadzenia robot zwigzanych z
wykonywaniem warstwy Scieralnej i wigzgcej z betonu asfaltowego wg PN-S-96025:2000

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Mieszanka mineralna (MM) — mieszanka kruszywa i wypetniacza mineralnego o okreslonym
sktadzie i uziarnieniu.

1.4.2. Mieszanka mineralno-asfaltowa (MMA) — mieszanka mineralna z odpowiedniq ilosciq asfaltu
lub polimeroasfaltu, wytworzona na gorqco, w okreslony sposob, spetniajgca okreslone
wymagania.

1.4.3. Beton asfaltowy (BA) — mieszanka mineralno-asfaltowa utozona i zageszczona.

1.4.4. Srodek adhezyjny — substancja powierzchniowo czynna, ktéra poprawia adhezje asfaltu do
materiatow mineralnych oraz zwigksza odpornosé blonki asfaltu na powierzchni kruszywa na

odmywanie wodg, moze by¢ dodawany do asfaltu lub do kruszywa.

1.4.5. Podfoze pod warstwe asfaltowg — powierzchnia przygotowana do utozenia warstwy z
mieszanki mineralno-asfaltowej.

1.4.6. Asfalt uptynniony — asfalt drogowy uptynniony lotnymi rozpuszczalnikami.

1.4.7. Emulsja asfaltowa kationowa — asfalt drogowy w postaci zawiesiny rozproszonego asfaltu w
wodzie.

1.4.8. Proba technologiczna — wytwarzanie mieszanki mineralno-asfaltowej w celu sprawdzenia,
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czy jej wlasciwosci sq zgodne z receptq laboratoryjng.

1.4.9. Odcinek probny — odcinek warstwy nawierzchni (o diugosci, co najmniej 50 m) wykonany w
warunkach zblizonych do warunkow budowy, w celu sprawdzenia pracy sprzetu i uzyskiwanych

parametrow technicznych robot.

1.4.10. Kategoria ruchu (KR) — obcigzenie drogi ruchem samochodowym, wyrazone w osiach
obliczeniowych (100 kN) na obliczeniowy pas ruchu na dobe.

1.4.11. Pozostate okreslenia podstawowe sq zgodne z odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w SST,, Wymagania ogolne”

1.5. Ogolne wymagania dotyczgce robot

Ogolne wymagania dotyczgce robot podano w SST ,, Wymagania ogolne”
2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotyczgce materiatow

Ogolne wymagania dotyczgce materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w SST
., Wwymagania ogolne”

2.2. Asfalt

Nalezy stosowac asfalt drogowy spetniajqcy wymagania okreslone w PN-C-96170:1965 [6].

W zaleznosci od rodzaju warstwy i kategorii ruchu nalezy stosowac asfalty drogowe podane w
tablicy 11 2.

2.3. Wypetniacz

Nalezy stosowac wypetniacz, spetniajgcy wymagania okreslone w PN-S-96504:1961 [9] dla
wypelniacza podstawowego i zastgpczego.

Przechowywanie wypetniacza powinno byc¢ zgodne z PN-5-96504:1961 [9].

Tablica 1. Wymagania wobec materiatow do warstwy Scieralnej z betonu asfaltowego

Wymagania wobec materiatow w
zaleznosci od kategorii ruchu
KR 11lubKR2

Rodzaj materiatu

Lp- nr normy

1. Kruszywo tamane granulowane wg PN-B-
11112:1996 [2], PN-B-11115:1998 [4]

6) ze skal magmowych i przeobrazonych | kl. I, II; gat. 1, 2
7) ze skal osadowych Jw.

8) z surowca sztucznego (Zuzle Jw.
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pomiedziowe i stalownicze)

2. Kruszywo tamane zwykie )
wg PN-B-11112:1996 2] k.1 gat. 1, 2

3. Zwir i mieszanka
wg PN-B-11111:1996 [1] M1 1T

4. Grys i Zwir kruszony z naturalnie
rozdrobnionego surowca skalnego wg kl. I II; gat. 1, 2
WT/MK-CZDP 84 [15]

3. Piasek wg PN-B-11113:1996 [3] gat. 1,2

6. Wypetniacz mineralny:
wg PN-5-96504:1961 [9] podstawowy,

zastepczy

innego pochodzenia wg orzeczenia pyly z odpylania,
laboratoryjnego popioty lotne

7. Asfalt drogowy D 50, D 70,
wg PN-c-96170:1965 [6] D 100

1) tylko pod wzgledem Scieralnosci w bebnie kulowym, pozostate cechy jak dla kl. I; gat. 1
2) tvlko dolomity kl. I, gat. I w ilosci < 50% m/m we frakcji grysowej w mieszance z innymi
kruszywami, w ilosci < 100% m/m we frakcji piaskowej oraz kwarcyty i piaskowce bez
ograniczenia ilosciowego
3) preferowany rodzaj asfaltu

Tablica 2 Wymagania wobec materiatow do warstwy wigzgcej z betonu asfaltowego

Lp. | Rodzaj materiatu Wymagania wobec materiatow w
nr normy zaleznosci od kategorii ruchu
KR I lub KR 2
1. Kruszywo tamane granulowane wg PN-B-
11112:1996 [2], PN-B-11115:1998 [4]
a) z surowca skalnego kl. L II; gat. 1, 2
b) z surowca sztucznego (Zuzle Jw.
pomiedziowe i stalownicze
2. Kruszywo tamane zwykte
wg PN.BI1112-1996. /2] K. 11T gat. 1, 2
3. Zwir i mieszanka
wg PN-B-11111:1996 [1] M. 1T
4. Grys i Zwir kruszony z naturalnie
rozdrobnionego surowca skalnego wg kl. 1 1I; gat. 1, 2
WT/MK-CZDP 84 [15]
3. Piasek wg PN-B-11113:1996 [3] gat. 1,2
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6. Wypetniacz mineralny:

a) wg PN-5-96504:1961 [9} podstawowy,

zastepczy
b) innego pochodzenia pyly z odpylania
wg orzeczenia laboratoryjnego popioty lotne

7. Asfalt drogowy

wg PN-C-96170:1965 [6] D 50, D 70
1) tylko pod wzgledem scieralnosci w bebnie kulowym, inne cechy jak dla kl. I; gat. 1

Dla kategorii ruchu KR 1 lub KR 2 dopuszcza si¢ stosowanie wypetniacza innego pochodzenia, np.
pyly z odpylania, popioly lotne z wegla kamiennego, na podstawie orzeczenia laboratoryjnego i za
zgodq Inzyniera.

2.5. Kruszywo

W zaleznosci od kategorii ruchu i warstwy nalezy stosowac kruszywa podane w tablicy 1 i 2.
Sktadowanie kruszywa powinno odbywac sie w warunkach zabezpieczajgcych je przed
zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi asortymentami kruszywa lub jego frakcjami.

2.6. Asfalt upbynniony

Nalezy stosowac asfalt uptynniony spetniajgcy wymagania okreslone w PN-C-96173:1974 [7].
2.7. Emulsja asfaltowa kationowa

Nalezy stosowac drogowe kationowe emulsje asfaltowe.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczqce sprzetu

Ogolne wymagania dotyczqce sprzetu podano w SST,, Wymagania ogolne”

3.2. Sprzet do wykonania nawierzchni z betonu asfaltowego

Wykonawca przystepujgcy do wykonania warstw nawierzchni z betonu asfaltowego powinien
wykazac sie mozliwosciq korzystania z nastepujgcego sprzetu:

uktadarek do uktadania mieszanek mineralno-asfaltowych typu zageszczonego,
skrapiarek,

walcow lekkich, srednich i cigzkich,

walcow stalowych gladkich,

walcow ogumionych,

szczotek mechanicznych lub/i innych urzqdzen czyszczgcych,

samochodow samowytadowczych z przykryciem lub termosow.
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4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczqce transportu

Ogolne wymagania dotyczqce transportu podano w SST ,, Wymagania ogolne”

4.2. Transport materiatow

4.2.1. Mieszanka betonu asfaltowego

Mieszanke betonu asfaltowego nalezy przewozi¢ pojazdami samowytadowczymi z przykryciem w
czasie transportu i podczas oczekiwania na rozladunek.

Czas transportu od zaladunku do roztadunku nie powinien przekraczaé 2 godzin z jednoczesnym
spetnieniem warunku zachowania temperatury wbudowania.

Zaleca sig stosowanie samochodow termosow z podwojnymi Scianami skrzyni wyposazonej w
system ogrzewcz).

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robot podano w SST ,, Wymagania ogolne”
5.2. Projektowanie mieszanki mineralno-asfaltowej

Przed przystgpieniem do robot, w terminie uzgodnionym z Inzynierem, Wykonawca dostarczy
Inzynierowi do akceptacji projekt sktadu mieszanki mineralno-asfaltowej.

5.3. Przygotowanie podtoza
Podtoze pod warstwe nawierzchni z betonu asfaltowego powinno by¢ wyprofilowane i rowne.
Powierzchnia podtoza powinna by¢ sucha i czysta.

Nierownosci podtoza pod warstwy asfaltowe nie powinny byc¢ wieksze od podanych w tablicy 7.

Tablica 7. Maksymalne nierownosci podtoza pod warstwy asfaltowe, mm

Podloze pod warstwe
Lp. | Drogiiplace - . . ..
scieralng wigzqcq i wzmacniajgcg
1.
2.
3. Drogi klasy L i D 12 15

W przypadku, gdy nierownosci podtoza sq wigksze od podanych w tablicy 7, podtoze nalezy
wyrownac poprzez frezowanie lub ulozenie warstwy wyrownawczej.
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Przed roztozeniem warstwy nawierzchni z betonu asfaltowego, podtoze nalezy skropic¢ emulsja
asfaltowq. Zalecane ilosci asfaltu po odparowaniu wody z emulsji do uptynniacza podano

w tablicy 8.

Powierzchnie czotowe kraweznikow powinny by¢ pokryte samoprzylepng asfaltowq tasmg
uszczelniajgcq o minimalnych wymiarach 40x10mm

Tablica 8 Zalecane ilosci asfaltu po odparowaniu wody z emulsji asfaltowej lub uptynniacza z
asfaltu uptynnionego.

Podtoze do wykonania warstwy llosé¢ asfaltu po odparowaniu wody
Lp. . . .. )
z mieszanki betonu asfaltowego z emulsji kg/m
Podtoze pod warstwe asfaltowg
1.
5 Podbudgwa.z kruszywa stabilizowanego 0d 0.5 do 0.7
mechanicznie
4. Nawierzchnia asfaltowa od 0,2 do 0,5

5.4. Polgczenie miedzywarstwowe

Kazdqg utozong warstwe nalezy skropi¢ emulsja asfaltowq Iprzed utozeniem nastgpnej, w celu
zapewnienia odpowiedniego polgczenia miedzywarstwowego.
Wymagane ilosci asfaltu po odparowaniu wody z emulsji asfaltowej podano w tablicy 9.

Tablica 9 Zalecane ilosci asfaltu po odparowaniu wody z emulsji asfaltowej lub uptynniacza z
asfaltu uptynnionego

llos¢ asfaltu po odparowaniu z emulsji

Lp. | Polgczenie nowych warstw lub uptynniacza z asfaltu uptynnionego
kg/m’
1. Podbudowa asfaltowa
2. Asfaltowa warstwa wyrownawcza lub od 0,3 do 0,5
wzmacniajgca
3. Asfaltowa warstwa wigzgca od 0,1 do 0,3

Skropienie powinno by¢ wykonane z wyprzedzeniem w czasie przewidzianym na odparowanie wody
lub ulotnienie uptynniacza, orientacyjny czas wyprzedzenia wynosi, co najmniej:

- 8h przyilosci powyzej 1,0 kg/m’ emulsji lub asfaltu uptynnionego,

- 2h przyilosci od 0,5 do 1,0 kg/m* emulsji lub asfaltu uptynnionego,

- 0,5 h przyilosci od 0,2 do 0,5 kg/m* emulsji lub asfaltu uptynnionego.

5.5. Warunki przystgpienia do robot

Warstwa nawierzchni z betonu asfaltowego moze by¢ uktadana, gdy temperatura otoczenia jest nie
nizsza od + 10° C dla wykonywanej warstwy grubosci <8 cm. Nie dopuszcza si¢ uktadania
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mieszanki mineralno-asfaltowej na mokrym podtozu, podczas opadow atmosferycznych oraz
silnego wiatru (V> 16 m/s).

5.6. Wykonanie warstwy z betonu asfaltowego

Mieszanka mineralno — asfaltowa powinna by¢ wbudowywana uktadarkq wyposazong w uktad z
automatycznym sterowaniem grubosci warstwy i utrzymywaniem niwelety zgodnie z dokumentacja
projektowa.

Temperatura mieszanki wbudowywanej nie powinna by¢ nizsza od 125°C.

Zageszczanie mieszanki powinno odbywac sie bezzwtocznie po utozeniu.

Zageszczenie nalezy rozpoczq¢ od krawedzi nawierzchni ku osi.

Zlgcza w nawierzchni powinny by¢ wykonane w linii prostej, rownolegle lub prostopadle do osi
drogi.

Zlgcza w konstrukcji wielowarstwowej powinny by¢é przesunigte wzgledem siebie, co najmniej o 15
cm. Zlgcza powinny by¢ catkowicie zwigzane, a przylegajgce warstwy powinny by¢ w jednym
poziomie.

Zigcze robocze powinno by¢ rowno obciete i powierzchnia obcietej krawedzi powinna by¢ oklejona
samoprzylepng tasmgq asfaltowo-kauczukowq.

Sposob wykonywania ztgcz roboczych powinien by¢ zaakceptowany przez InzZyniera.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot.

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w SST ,, Wymagania ogolne”

6.2. Badania przed przystgpieniem do robot

Przed przystgpieniem do robot Wykonawca powinien wykonac¢ badania asfaltu, wypetniacza oraz
kruszyw przeznaczonych do produkcji mieszanki mineralno-asfaltowej i przedstawi¢ wyniki tych
badan Inzynierowi do akceptacji.

6.3. Badania w czasie robot

6.3.1. Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiarow

Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiarow w czasie wytwarzania mieszanki mineralno-asfaltowej
podano w tablicy 11.

6.3.2. Sktad i uziarnienie mieszanki mineralno-asfaltowej
Badanie sktadu mieszanki mineralno-asfaltowej polega na wykonaniu ekstrakcji wg PN-S-
04001:1967 [8]. Wyniki powinny by¢ zgodne z receptq laboratoryjna z tolerancjq okreslong w

tablicy 10. Dopuszcza si¢ wykonanie badan innymi rownowaznymi metodami.

6.3.3. Badanie wtasciwosci asfaltu
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Dla kazdej cysterny nalezy okresli¢ penetracje i temperature miekniecia asfaltu.

6.3.4. Badanie wtasciwosci wypetniacza

Na kazde 100 Mg zuzytego wypetniacza nalezy okresli¢ uziarnienie i wilgotnos¢ wypetniacza.

Tablica 11. Czestotliwosc oraz zakres badan i pomiarow podczas wytwarzania mieszanki
mineralno-asfaltowej

Czestotliwos¢ badan
Lp. | Wyszczegdlnienie badan Minimalna liczba badan na dziennej
dzialce roboczej
1. Skiad i uziarnienie mieszanki mineralno- 1 probka przy produkcji do 500 Mg
asfaltowej pobranej w wytworni 2 probki przy produkcji ponad 500 Mg
2. Wiasciwosci asfaltu dla kazdej dostawy (cysterny)
3. Wiasciwosci wypetniacza 1 na 100 Mg
4. Wiasciwosci kruszywa przy kazdej zmianie
5. Temperatura sktadnikow mieszanki doz6r ciggly
mineralno-asfaltowej
6. Temperatura mieszanki mineralno- kazdy pojazd przy zatadunku i w czasie
asfaltowej wbudowywania
7. Wyglgd mieszanki JW.
8. Wiasciwosci probek mieszanki mineralno- . Lo
. . .. Jeden raz dziennie
asfaltowej pobranej w wytworni

Ip. 1ilp. 8 — badania mogg by¢ wykonywane zamiennie wg PN-S5-96025:2000 [10]

6.3.5. Badanie wilasciwosci kruszywa
Przy kazdej zmianie kruszywa nalezy okresli¢ klase i gatunek kruszywa.

6.3.6. Pomiar temperatury skladnikow mieszanki mineralno-asfaltowej

Pomiar temperatury sktadnikow mieszanki mineralno-asfaltowej polega na odczytaniu temperatury

w skali odpowiedniego termometru zamontowanego na otaczarce. Temperatura powinna by¢
zgodna z wymaganiami podanymi w recepcie laboratoryjnej i SST.

6.3.7. Pomiar temperatury mieszanki mineralno-asfaltowej

Pomiar temperatury mieszanki mineralno-asfaltowej polega na kilkakrotnym zanurzeniu
termometru w mieszane i odczytaniu temperatury.

Doktadnosé pomiaru + 2° C. Temperatura powinna by¢ zgodna z wymaganiami podanymi w SST.

6.3.8. Sprawdzenie wyglgdu mieszanki mineralno-asfaltowej

Sprawdzenie wyglgdu mieszanki mineralno-asfaltowej polega na ocenie wizualnej jej wyglgdu w

czasie produkcji, zatadunku, roztadunku i wbudowywania.
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6.3.9. Wtasciwosci mieszanki mineralno-asfaltowej

Wiasciwosci mieszanki mineralno-asfaltowej nalezy okresla¢ na probkach zageszczonych metoda
Marshalla. Wyniki powinny by¢ zgodne z receptq laboratoryjna.

6.4. Badania dotyczgce cech geometrycznych i wtasciwosci warstw nawierzchni z betonu
asfaltowego

6.4.1. Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiarow

Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiarow wykonanych warstw nawierzchni z betonu asfaltowego
podaje tablica 12.

Tablica 12 Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiarow wykonanej warstwy z betonu asfaltowego

Lp Badana cecha Minimalna czestotliwos¢ badan i pomiarow

1. | Szerokos¢ warstwy 2 razy na odcinku drogi o diugosci 1 km

2. | Rownos¢ podtuzna warstwy kazdy pas ruchu planografem lub tatg co 10 m

3. | Rownosc¢ poprzeczna warstwy nie rzadziej niz co 5 m

4. | Spadki poprzeczne warstwy 10 razy na odcinku drogi o diugosci 1 km

5. | Rzedne wysokosciowe warstwy pomiar rzednych niwelacji podtuznej i poprzecznej
6. | Uksztattowanie osi w planie oraz usytuowania osi wedtug dokumentacji budowy
7. | Grubos¢ warstwy 2 proébki z kazdego pasa o powierzchni do 3000 m’
8. | Zlgcza podtuzne i poprzeczne cata diugosc zlgcza

9. | Krawedz, Obramowanie warstwy | cata dtugosc

10. | Wyglgd warstwy ocena ciggla

11. | Zageszczenie warstwy 2 probki z kazdego pasa o powierzchni do 300- m’
12 | Wolna przestrzen w warstwie Jw.

6.4.2. Szerokos¢ warstwy

Szerokosc warstwy Scieralnej z betonu asfaltowego powinna by¢ zgodna z dokumentacjg
projektowgq z tolerancjq + 5 cm. Szerokosc warstwy asfaltowej nizej polozonej, nie ograniczonej
kraweznikiem lub opornikiem w nowej konstrukcji nawierzchni, powinna by¢ szersza z kazdej
strony co najmniej o grubos¢ warstwy na niej polozonej, nie mniej jednak niz 5 cm.

6.4.3. Rownos¢ warstwy
Nierownosci podtuzne i poprzeczne warstw z betonu asfaltowego mierzone wg BN-68/8931-04 [11]
nie powinny by¢ wieksze od podanych w tablicy 13.

Tablica 13. Dopuszczalne nierownosci warstw asfaltowych, mm
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Lp .. Warstwa Warstwa
Drogi i place . L
Scieralna wigzgca
3. | Drogi klasy L i D 9 12

6.4.4. Spadki poprzeczne warstwy

Spadki poprzeczne warstwy z betonu asfaltowego na odcinkach prostych i na tukach powinny by¢
zgodne z dokumentacjq projektowq, z tolerancjq + 0,5 %

6.4.5. Rzedne wysokosciowe

Rzedne wysokosciowe warstwy powinny byc¢ zgodne z dokumentacjg projektowg, z tolerancjg + 1
cm.

6.4.6. Uksztattowanie osi w planie

Os warstwy w planie powinna by¢ usytuowana zgodnie z dokumentacjq projektowq,
z tolerancjg 5 cm.

6.4.7. Grubos¢ warstwy

Grubos¢ warstwy powinna by¢ zgodna z grubosciq projektowang z tolerancjg = 10 %.

6.4.8. Zlgcza podiuzne i poprzeczne

Zitgcza w nawierzchni powinny by¢ wykonane w linii prostej, rownolegle lub prostopadle do osi.
Zlgcza w konstrukcji wielowarstwowej powinny by¢ przesunigte wzgledem siebie, co najmniej o 15
cm. Zlgcza powinny by¢ catkowicie zwigzane, a przylegajgce warstwy powinny by¢ w jednym
poziomie.

6.4.9. Krawedz, obramowanie warstwy

Warstwa Scieralna przy opornikach drogowych i urzqdzeniach w jezdni powinna wystawa¢ od 3 do
5 mm ponad ich powierzchnie. Warstwy bez opornikow powinny by¢é wyprofilowane a w miejscach
gdzie zaszla koniecznos¢ obciecia pokryte asfaltem.

6.4.10. Wyglgd warstwy

Wyglgd warstwy z betonu asfaltowego powinien miec jednolitq teksture, bez miejsc
przeasfaltowanych, porowatych, tuszczqgcych i spekanych.

6.4.11. Zageszczenie warstwy i wolna przestrzen w warstwie
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Zageszczenie i wolna przestrzen w warstwie powinny byc¢ zgodne z wymaganiami ustalonymi w SST
i recepcie laboratoryjnej.

7. OBMIARY, ODBIORY ROBOT I PODSTAWA PEATNOSCI

Zasady obmiarow, odbiorow robot i ptatnosci za ich wykonanie okresla kontrakt.
Wypltata ptatnosci nastepuje, w terminie okreslonym w kontrakcie, po przedtozeniu

Zamawiajgcemu faktury wraz z protokotem odbioru zafakturowanych robot, potwierdzonych przez
Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA -

V. BARIERY OCHRONNE STALOWE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sq wymagania dotyczgce wykonania i
odbioru barier stalowych typu Ul2a dla zadania DROGA ROWEROWA W MIEJSCOWOSCI
ZELSEAWKI

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument kontraktowy przy realizacji robot
wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczq zasad prowadzenia robot zwigzanych z
wykonaniem barier typu Ul2a

1.4. Okreslenia podstawowe

Bariera ochronna - urzqdzenie bezpieczenstwa ruchu drogowego, stosowane w celu
fizycznego zapobiezenia zjechaniu pojazdu z drogi w miejscach, gdzie to jest niebezpieczne,
wyjechaniu pojazdu poza korone drogi, przejechaniu pojazdu na jezdnie przeznaczong dla
przeciwnego kierunku ruchu lub niedopuszczenia do powstania kolizji pojazdu z obiektami
lub przeszkodami statymi znajdujgcymi sie¢ w poblizu jezdni.

Bariera ochronna stalowa - bariera ochronna, ktorej podstawowym elementem jest
prowadnica wykonana z profilowanej tasmy stalowej.

Bariera skrajna - bariera ochronna umieszczona przy krawedzi jezdni lub korony drogi,
przeciwdziatajqca niebezpiecznym nastepstwom zjechania z drogi lub je ograniczajgca.

Bariera dzielgca - bariera ochronna umieszczona na pasie dzielgcym drogi dwujezdniowej
lub bocznym pasie dzielgcym, przeciwdziatajgca przejechaniu pojazdu na drugq jezdnie.

Bariera przektadkowa - bariera, w ktorej prowadnica zamocowana jest do stupkow za
posrednictwem przektadek zapewniajgcych odstep miedzy prowadnicqg a stupkiem od 100
mm do 180 mm.

Bariera bezprzektadkowa - bariera, w ktorej prowadnica zamocowana jest bezposrednio do
stupkow.

Prowadnica bariery - podstawowy element bariery wykonany z profilowanej tasmy
stalowej, majqcy za zadanie umozliwienie plynnego wzdtuznego przemieszczenia pojazdu w
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czasie kolizji, w czasie, ktorego prowadnica powinna odksztatcac sie stopniowo i w sposob
plastyczny.

Przektadka - element bariery, wykonany zwykle z rury (okrqglej, prostokgtnej) Ilub
ksztattownika stalowego (np. z ceownika, dwuteownika) o szerokosci od 100 do 140 mm,
umieszczony pomiedzy prowadnicq a stupkiem, ktorego zadaniem jest nadanie barierze
korzystniejszych witasciwosci kolizyjnych (niz w barierze bezprzektadkowej), powodujgcych,
ze prowadnica bariery w pierwszej fazie odksztatcania lub przemieszczania stupkow nie jest
odginana do dotu, lecz unoszona ku gorze.

Pozostale okreslenia sq zgodne z obowigzujgcymi odpowiednimi normami i z definicjami

podanymi w ,, Wymaganiach Zamawiajgcego .

1.5. Ogdlne wymagania dotyczgce robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos¢ wykonanych robot oraz za ich zgodnos¢ z
Dokumentacjg Projektowg, SST i poleceniami Inzyniera.
Ogolne wymagania dotyczqce robot podano w SST ,, Wymaganiach Zamawiajgcego .

2. MATERIALY
2.1. Podstawowe wymagania dotyczgce materiatow

Ogolne wymagania dotyczgce materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w
., Wwmaganiach Zamawiajgcego”

2.2. Bariery ochronne stalowe

Dopuszcza sig do stosowania tylko takie konstrukcje drogowych barier ochronnych, na ktore
wydano aprobate techniczng.

przed uszkodzeniem.
2.3. Zabezpieczenie metalowych elementow bariery przed korozjg

Sposob zabezpieczenia antykorozyjnego elementow bariery ustala producent w taki sposob,
aby zapewnié¢ trwatos¢ powtoki antykorozyjnej przez okres 5 w warunkach normalnych, do co
najmniej 3 do 5 lat w srodowisku o zwigkszonej korozyjnosci. W przypadku braku wystarczajgcych
danych minimalna grubos¢ powtoki cynkowej powinna wynosié¢ 60 pm.

2.4. Sktadowanie materialow
Bariery mogq by¢ sktadowane pod zadaszeniem lub na otwartej przestrzeni, na podtozu
wyrownanym i odwodnionym, przy czym elementy poszczegolnych typow nalezy ukladac oddzielnie

z ewentualnym zastosowaniem podkitadek. Elementy montazowe i polgczeniowe mozna sktadowac w
pojemnikach handlowych producenta.
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3. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotyczqce sprzetu

Ogolne wymagania dotyczqce sprzetu podano w SST ,, Wymagania Ogolne”

4. TRANSPORT

Transport elementow barier moze odbywac si¢ dowolnym srodkiem transportu. Elementy
konstrukcyjne barier nie powinny wystawac poza gabaryt srodka transportu. Elementy dtuzsze (np.
profilowang tasme stalowg, pasy profilowe) nalezy przewozi¢c w opakowaniach producenta.
Elementy montazowe i polqczeniowe zaleca si¢ przewozi¢ w pojemnikach handlowych producenta.
Zatadunek i wytadunek elementow konstrukcji barier mozna dokonywac¢ za pomocq Zurawi lub
recznie. Przy zatadunku i wyladunku, nalezy zabezpieczy¢é elementy konstrukcji przed
pomieszaniem. Elementy barier nalezy przewozi¢ w warunkach zabezpieczajgcych wyroby przed
korozjq i uszkodzeniami mechanicznymi.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdélne zasady wykonywania robot
Ogolne zasady wykonywania robot podano w SST,, WymaganiacOgolne”.

5.2. Roboty przygotowawcze

Przed wykonaniem wlasciwych robot nalezy, na podstawie dokumentacji projektowej, SST
lub wskazan Inzyniera:
— wytyczy¢ trase barier
— okresli¢ miejsca odcinkow poczgtkowych i koncowych bariery,
— ustali¢ ew. miejsca przerw, przejsc¢ i przejazdow w barierze, itp.

5.3. Osadzenie stupkow

Jesli dokumentacja projektowa, ST lub InzZynier nie ustali inaczej, to doty (otwory) pod
stupki powinny mie¢ wymiary:

— przy wykonywaniu otworow wiertnicq - Srednica otworu powinna by¢ wigksza o okoto 20 cm od
najwiekszego wymiaru poprzecznego stupka, a gltebokos¢ otworu od 1,25 do 1,35 m w zaleznosci
od typu bariery,

— przy recznym wykonaniu dotu pod fundament betonowy - wymiary przekroju poprzecznego mogq
wynosic¢ 40x40 cm, a gtebokos¢ otworu co najmniej 0,8 m

5.4. Montaz bariery
Bariera powinna by¢ montowana zgodnie z instrukcjq montazowq lub zgodnie z zasadami
konstrukcyjnymi ustalonymi przez producenta bariery.

Montaz bariery, w ramach dopuszczalnych odchytek umozliwionych wielkoscig otworow w
elementach bariery, powinien doprowadzi¢ do zapewnienia rownej i plynnej linii prowadnic bariery
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w planie i profilu.
Przy montazu bariery niedopuszczalne jest wykonywanie jakichkolwiek otworow lub cigé,
naruszajgcych powtoke cynkowg poszczegolnych elementow bariery.

6. KONTROLA ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli robot
Ogdlne zasady kontroli podano w SST ,, Wymagania Ogolne”.

6.2. Badania przed przystgpieniem do robot

Przed przystgpieniem do robot Wykonawca powinien przedstawic InZynierowi:

— atest na konstrukcje drogowej bariery ochronnej, wedtug wymagania punktu 2.2,

— zaswiadczenia o jakosci (atesty) na materialy, do ktorych wydania producenci sqg zobowigzani
przez wiasciwe normy PN i BN, jak ksztattowniki stalowe, prety zbrojeniowe, cement.

6.3. Badania w czasie wykonywania robot

6.3.1. Badania materiatow w czasie wykonywania robot

Wszystkie materialy dostarczone na budowe z zaswiadczeniem o jakosci (atestem)
producenta powinny byc¢ sprawdzone w zakresie powierzchni wyrobu i jego wymiarow.
6.3.2. Kontrola w czasie wykonywania robot

W czasie wykonywania robot nalezy zbadac:

a) zgodnos¢ wykonania bariery ochronnej z dokumentacjq projektowq (lokalizacja, wymiary,
wysokos¢ prowadnicy nad terenem),

b) poprawnosé¢ ustawienia stupkow,

¢) prawidlowos¢ montazu bariery ochronnej stalowej,

7. OBMIARY, ODBIORY ROBOT I PODSTAWA PEATNOSCI

Zasady obmiarow, odbiorow robot i ptatnosci za ich wykonanie okresla kontrakt.
Wyptata platnosci nastepuje, w terminie okreslonym w kontrakcie, po przedtoZeniu
Zamawiajgcemu faktury wraz z protokotem odbioru zafakturowanych robot, potwierdzonych przez
Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.
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